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CAP – Maintenance des matériels 
Option A Matériels agricoles



Dossier Ressource



	Tracteur CLAAS ARES  



	Relevage arrière TCE 15T











	Consignes de sécurité

· Matériel immobilisé, zone d’activité délimitée
· Attention de bien respecter le mode d’utilisation des outils de mesures.
· Respecter les consignes de mise en route du système.
· Attention aux parties mobiles du relevage (risque d’écrasement). 
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LOCALISATION DES COMPOSANTS DU RELEVAGE
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LLHRAS

T

RELEVAGE ARRIERE TCE 15 T (TRACTO-CONTROL ELECTRONIQUE)

DESCRIPTION DU BOITIER DE COMMANDE

1-
2 - Molette de réglage de position (réglage de la profondeur

3.
4-

5-
6 -

Sélecteur de mode.

de travail).

Voyants indicateurs de mouvement du relevage
(montée - descente).

Touche de verrouillage de transport.
Bouton de réglage de la vitesse de descente.
Voyant de mise en sécurité du boitier.

382hsn19

7 - Bouton de réglage de la butée haute.

8 - Bouton de réglage de la sensibilité du contrdle
d'effort/position.

9 - Touche d'activation du mode amortissement au
transport.

10 - Butée mécanique des repéres de la position "butée
basse".
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SELECTEUR DE MODE

POSITION HAUTE (1)

Le relevage se positionne le temps d'une manoeuvre sur la butée
haute programmée par le bouton de réglage (7).

POSITION STORP (1I)
Cette position permet d'immobiliser a tout moment le relevage
dans sa course.

Nota : A partir de la position stop, une légére pression sur le
sélecteur (1) vers le haut ou vers le bas permet d'ajuster
avec précision la hauteur des bras de relevage.

POSITION TRAVAIL (1ll)
Dans cette position les bras de relevage vont descendre jusqu'a
la position choisie pour 'utilisation de I'outil.

POSITION TERRAGE RAPIDE (IV)

Le sélecteur de mode sur la position (IV) permet d'obtenir une
entrée en terre de l'outil plus rapide.

POSITION TRANSPORT

Ce mode assure un maintien du relevage en position haute, le
boitier électronique interdisant toutes fausses manoeuvres
pendant le transport sur route (lampe rouge (6) allumée). Cette
position active également I'amortisseur de transport.

Pour activer la position transport :
- Positionner le sélecteur (1) en butée haute (1).

- Presser la touche § (4). Le voyant de sécurité (6) s'allume.
- Pour désactiver la position de transport, appuyer de nouveau

surla touche § (4). Effectuer ensuite la "procédure de mise
en oeuvre du relevage" pour le rendre opérationnel.
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MISE EN OEUVRE DU RELEVAGE

Si le voyant (6) est allumé, il convient de :

- Annuler le contréle d'effort en tournant la molette de
réglage (8) vers la gauche.

- Amener le bouton mémoire (1) sur la position stop (I1l), puis
sur la position travail (I1).

- Rechercher la position réelle des bras avec la molette de
consigne de position/profondeur (2) jusqu'a I'extinction du
voyant de mise en sécurité.

Le voyant s'éteint, le relevage est opérationnel.

ANOMALIES DE FONCTIONNEMENT

Clignotement : La fréquence de clignotement défini la nature du
défaut. Certaines fonctions du relevage restent opérationnelles.
Consulter votre réparateur agréé CLAAS.

CONTROLE DE POSITION
Régler le sélecteur (1) sur la position de travail .

- Une rotation du bouton (2) vers la droite (sens horaire) monte
le relevage.

- Une rotation du bouton (2) vers la gauche (sens anti-horaire)
descend le relevage.

- A chaque position de bouton correspond une position des
bras de relevage.

- La butée mécanique (A) sert de repere lorsque la position de
la molette (2) a été modifiée en cours de travail.

CONTROLE D'EFFORT

Pour mettre en oeuvre le controle d'effort, procéder comme suit :

- Mettre le sélecteur (1) en position travail .

- Régler la profondeur de travail de I'outil avec le bouton (2)
(voir contréle de position).

- Régler la sensibilité du contrdle d'effort & I'aide du bouton (8) :
Ce bouton agit sur I'amplitude du relevage.

On augmente la sensibilité du controle d'effort en tournant le
bouton (8) dans le sens horaire, on la diminue par une rotation du
bouton (8) dans le sens anti-horaire.

- Ce réglage s'effectue selon une échelle de 0 & 10.
Exemple de réglage de la sensibilité :

0 = relevage utilisé en affichage de position, pas d'amplitude
possible ;

1 =relevage utilisé en contréle d'effort, avec de faibles
amplitudes ;

10 = relevage utilisé en contréle d'effort, avec de grandes
amplitudes.
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BUTEE HAUTE

Elle limite la course de relevage dans sa partie supérieure, afin

d'éviter une interférence entre les outils volumineux et la cabine,

ou lors de I'utilisation d'outils a cardan.

- Mettre le bouton (7) de butée haute en position minimum vers
le repére —.

- Mettre le sélecteur de mode (1) en position haute ().

- Régler ensuite a votre convenance la position haute avec le
bouton (7).

- Une rotation vers la droite (sens horaire) augmente la hauteur
des bras de relevage en butée haute.

- Une rotation vers la gauche (sens anti-horaire) diminue la
hauteur des bras de relevage en butée haute.

- Le réglage s'effectue sur la partie supérieure de la course du
relevage.

Nota : La position butée haute ne sera jamais dépassée par
une autre commande de relevage (position, effort ou
commandes extérieures).

VITESSE DE DESCENTE

1 - Mettre le sélecteur (1) en position haute (Il).

2 - Sélectionner la vitesse de descente minimum avec le
bouton (5).

3 - Passer le sélecteur (1) en position basse .

Répéter les opérations 1 a 3 et modifier la vitesse de descente

avec le bouton (5) :

- Une rotation vers la droite (sens horaire) augmente la vitesse
de descente des bras de relevage.

- Une rotation vers la gauche (sens anti-horaire) ralenti la
vitesse de descente des bras de relevage.

Important : Avant toute descente d'un outil lourd sur un sol
dur, régler le bouton (5) sur la position tortue.

1l
1]
v

_\_“__ﬂﬁh-_

382hsn24

382hsn2!

ARES 506-606 - 02.2005 - FR

G.13




image13.png
LLHRAS

BOUTONS DE COMMANDE EXTERIEURE

Situés sur chaque aile arriére, les 2 boutons poussoirs (A)
permettent la montée ou la descente des bras pour les
manoeuvres d'attelage et de réglage des outils.

- Lorsque I'on appuie sur un bouton, on obtient un déplacement
dans le sens voulu d'environ 10 cm.

- Pour obtenir un déplacement plus important, il est nécessaire
de relacher la commande et d'appuyer a nouveau.

Important : L'utilisation des commandes extérieures
provoque la mise en sécurité du boitier. Le voyant de
sécurité (6) s'allume. Pour déverrouiller cette sécurité,
reportez-vous au paragraphe "Conditions de mise en oeuvre
du relevage”.

de la commande extérieure du relevage arriére,
I'opérateur doit se tenir impérativement en
dehors du cadre d'attelage.

g Lors de I'opération d'attelage ou de l'utilisation

AMORTISSEUR DE TRANSPORT

- Pour améliorer le confort de conduite avec les outils lourds, le
conducteur peut, sur demande, activer I'amortisseur de
transport. Toutes les oscillations provoquées par le poids de
l'outil porté arriére sont absorbées par le relevage.

- Pour obtenir la fonction amortisseur, régler le sélecteur (1) sur
la position haute (1) et appuyer sur la touche (9). Le voyant de
la touche (9) s'allume.

- Pour désactiver la fonction amortisseur appuyer sur la
touche (9).

Sans |'amortisseur (B).
Avec 'amortisseur (C).

une bonne adhérence des roues avant et

g Sur route, activer cette fonction pour maintenir
conserver une efficacité de la direction.
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Contréles et réglages

Capteur de position

Réglage

Le capteur doit étre réglé de fagon a ce que la course nécessaire au fonctionnement du relevage se situe dans

la course mécanique du capteur.

Conditions d'essai :

- Mettre les bras en butée carter (position haute maxi).

- Faire tourner le moteur.

- Utiliser le faisceau test 60 05 005 734, le brancher entre le capteur et le faisceau tracteur.

- Mesurer a I'aide du multimétre 60 05 006 744 les tensions entre les bornes 1 et 3 : tension d'alimentation
et 1 et 2 : tension du signal.
Le signal mesuré (borne 1 et 2) doit étre égal a 75 % de la tension d'alimentation (borne 1 et 3).
Exemple : si la tension d'alimentation mesurée est de 10 volts, la tension du signal devra étre égale a 7,5
volts.

- Pour obtenir cette valeur, visser ou dévisser le capteur.
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