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Séquence N°3 TRANSFERT LINÉAIRE (TRANSBORDEUR) 

(DOSSIER RESSOURCES) 

 

 

Commande de mouvement Lexium 32 
1°) Présentation 
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Commande de mouvement Lexium 32 
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Commande de mouvement Lexium 32 
 
2°) Offre Lexium 32 
 

Tension d’alimentation 200 / 240 V monophasée (associations servo variateurs/servo moteurs) 
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Commande de mouvement Lexium 32 
 

3°) Références 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Servo Moteur BMH 
1°) Présentation 
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Servo Moteur BMH 

 

2°) Description 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3°) Références 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

(1) Pour compléter chaque référence, voir le tableau ci-dessous 
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Servo Moteur BMH 
 

4°) Eléments de raccordement 
 

4-1°) Cordons de raccordement puissance 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

4-2°) Cordons de raccordement contrôle 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Servo Moteur BSH 

1°) Présentation 
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Servo Moteur BSH 

 

2°) Description 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3°) Références 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

(1) Pour compléter chaque référence, voir le tableau ci-dessous 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



Dossier ressource (séquence N°3) FERROUDJI Tahar 8 / 13 

Servo Moteur BSH 
 

4°) Eléments de raccordement 
 

4-1°) Cordons de raccordement puissance 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

4-2°) Cordons de raccordement contrôle 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Bus et réseau de communication (Bus machine CANopen) 
 

Raccordement par connecteur de type RJ45 
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Plate-forme d’automatisme (Modicon M340) 
 

1°) Configuration mono rack 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

2°) Modules d’alimentation 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3°) Modules processeurs 
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Modules de sécurité Préventa pour la surveillance d’arrêts d’urgence et 
d’interrupteurs 

 

1°) Principe de fonctionnement 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
2°) Références 
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3°) Schéma de connexion 
3-1°) arrêt d’urgence à un canal (démarrage automatique ou non surveillé) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Diagramme fonctionnel 
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3-2°) arrêt d’urgence à deux canaux (démarrage surveillé) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Diagramme fonctionnel 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Nota : pour un arrêt d’urgence à deux canaux avec un démarrage automatique, il faut que les liaisons : 
• 13 / 14 soit shuntée. 
• 33 / 34 soit ouverte. 
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Commande de mouvement Lexium 32 
 
Exemple d’application liée aux entrées de sécurité « STO » 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


