Démarche d’analyse des antériorités fonctionnelles et de position d’'un objet

Portée cylindrique, ajustement serré

S4 : Position bout d’arbre,
portée mini de la bague.

Portée cylindrique, ajustement glissant

Longueur de portée mini : jeu de sortie

d'arbre J1

Plan théorique d’arrét (montage

presse)

Codes objets :

SCxX : surface de contact.

GCxxX : groupement de surfaces de
contact assurant la méme
fonction technique (exemple :
guidage long assuré par les
surfaces A et B).

SXX : surface libre (exemple surface
garantissant un jeu,...).

GSxx : groupement de surfaces libres
assurant la méme fonction
technique.

SBXX : surface brute

GBxx : groupe de surfaces brutes
assurant la méme fonction
technique.

PLxX : Plan théorique d'épure

LxXx : Ligne théorique d'épure

Pxx : Point théorique d'épure

Antériorités :

Elément surface ou groupe de surfaces
participant a la mise en position et I'orientation
de I'objet étudié.

Les antériorités sont classées par ordre
d’'importance (primaire, secondaire ou
tertiaire). Cet ordre dépend du nombre de
degrés de liberté et d’invariance supprimés.
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Surfaces ou groupement de surfaces
fonctionnelles

GC1: Groupement de

surfaces cylindriques J1
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