ST Transmiscion de Moavement 17
Définition

(& tranemiscion de mouvement ect une fonction méeanique complexe qui

consicte & transmeftre un mouvement dune piéce & une autre, en modifiant ou
pas ca nature. S le type de mouvement change, coit dun mouvement de rotation
A un mouvement de tranclation ou invercement, on parle de transformation du

mouvement.
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Courroie Chaine ‘X Engrenage

[ransmission par courroie et poulies

Traction du brin entrainé
Angle de contact —

poulie - poulie
entrainante e——— entrainée
(entraxe) ¢ Fi
S’il n’y avait pas de . d,
glissement : d,

€DUSCOL oIl Portail National de Ressources - éduscol ST|



m [ronsmiscion de Mouvement 2/7
Avantages :
o itesce élevée possible
o Précicion
o Puicsance importante
o Montage économique
o Awmortir les vibrations Fonctionnement cilencieux
o Prix faible
Inconvéniente :
o gliccement 1 et 3%.
o durée de vie plus limitée
o curveillance constante de (ucure
[ransmission par chaine
. Z; _ ws
Z, we

Avantages :
o duréec de vie plus élevées
o forcec de tencions plus élevéec.
o conditions de travail plus rudes

o pas de tension initinle pour obtenir [adhérence

o Jnconvéniente :

o Journent moing vite.

Mécescite une lubrification.
Plus bruyantes
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[ransmission par engrenages

Vocabulaire

Engrenage : on appelle engrenage [ensemble des deux roues dentéec engrenant

lune avec [autre.

roue

Pignon : des deux roues dun engrenage, cect celle qui a le plus petit nombre de
dente.
Roue : des deux roues dun engrenage, cect celle qui a le plus grand nombre de

dente.

(f “"‘
Contoct extérievr

Roue (& denture) extérievre : roue dont la denture & ca curface de téte cituée &

Contact intérievr

[extérievr de ca curface de pied. [ne crémaillére ect considérée comme une roue

extérieuvre.

Roue (4 denture) intérievre : roue dont [a denture & ca curface de téte cituée a
lintérievr de ca curface de pied.

Engrenage extérievr : engrenage dont les deux roues cont & denture extérievre.

Engrenage intérievr : engrenage dont lune des deux roues ect & denture

imterievre.
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S TLfﬂ [ransmission de Mouvement 417

Roue Roue
menée menante

Roue menante : des deux roues dun engrenage, cect celle qui entraine [autre (Ia
roue motm‘ce}.

Roue menée : des deux roues d'un engrenage, cect celle qui et entrainée par
[autre (la roue réceptrice).

Roue intermédiaire : roue commune & deux engrenages et qui ect menée danc [un

et menante dans [autre.

Profil et module dune dent

Attention : Pour pouvoir ¢entrainer correctement, deux engrenages doivent

avoir le méme module (Ia méme taille de denture).

Deux engrenages de module différent ne cont pas compatiblec.
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§
\6" flanc
S aréte
hy=m = module
hf = 1,2 m
h=hy+ h=225m
/-"'"_H_'_

~cercle de téte

= —~cercle primitif

~ —cercle de pied

Nombre de dents z 13 mini
Module m RDM
Diameétre primitif doud, d=m.Z
Diameétre de téte d. d,=d+ 2.m
Diamétre de pied ds df = d-2.5m
Pas primitif P p =IL.m
Largeur de denture b b=k".m
Hauteur de denture h h =2.25m
Hauteur de saillie h. h, =m
Hauteur de creux h¢ hs = 1.25m

k : coefficient de largeur de denture

: .E e _d+d, m.(Z+Z,)
O e )

Entraxe
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Rapport de réduction

R2 . rmmgmﬁzdenm
_Nz_wz_D1 _21 _Cl
"Ny, w, D, Z, C, .,

ot

\ N
tr rad .
min sec
! R roue menante (21 denis)
Vitesses de rotation | N.m @l
couple moteur

Il s'agit souvent du rapport RAPPOMt Zoupte risopions

Neortie  Nricepteur mm _ c _
fortle _ _[ocophew Devient = lorsque I'on tient

Nentrd N, 2
mirs Woteur compte du rendement, donc des

Sir=1: réducteur, Rapport des diametres pertes par frottement.
Sir=1 : multiplicateur. primitifs. Vrai uniquement

r

danslescasolilya

roulement sans glissement, Rapport des nombres de dents :

donc pour des roues a axes toujours vrai !

paralléles. Pour une vis sans fin : le nombre
de filet.

Plus généralement,
v : raison ou rapport de réduction
n : nombre de confacts extérievrs entre les engrenages

Produit = multiplication

in { l}n . Produit du nombre de dents des roues menantes
- Produit du nombre de dents des roues menées
Exemple
Z,=13 Exemple :
M n{ﬂ 13 10
Fo1 = > =0,48 ; Fa3 = 35 =04
T Z2:=10
e J_ﬁ r global = ry;; xry3= 0,48 x0,4=0,192
Z,=27 T
r gIObal = rz.,-‘j_ X I'4,r3 = 0,48 X 0,4 - 0_, 162
ﬂ _—
ZJ = 25 —— w:
rglobal = =—2=22_0 192
27.25 675
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Cehémas normalicée

Schémas cinématiques (normalisation)
L I | L I s | L
¥ im | Ir .y |
hélicoidale  chevron
roue extérieure roue intérieure roue conique roue et crémaillere
avis roue creuse
denture extérieure denture intérieure '-GG(J-—»’ spirale glabique vis tangente
engrenages droits engrenages coniques roue et vis sans fin
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