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A1 14 COFFRET CEM 800x600x300 54757 SCHNEIDER ELECTRIC 1

API 7 MODICON M221, CONTROLEUR 16E/S RELAIS, PORT ETHERNET+SERIE, 100/240VCA TM221CE16R SCHNEIDER ELECTRIC 1

ATS 4 DEMARREUR-RALENTISSEUR PROGRESSIF - ATS-01 - 3 KW - 6 A ATS01N206QN SCHNEIDER ELECTRIC 1

ATU 7 D40 ARRET D URGENCE TETE PT XB4BT842 SCHNEIDER ELECTRIC 1

ATV 5 VARIATEUR DE VITESSE ATV 31 POUR MOTEUR 2.2kW 200…240V 50-60Hz MONO ATV31HU22M2 SCHNEIDER ELECTRIC 1

G1 14 GOULOTTE, LARGEUR: 25mm, HAUTEUR: 25mm, LONGUEUR: 2000mm, BLEU 3240301 PHOENIX CONTACT 1

G2 14 GOULOTTE, LARGEUR: 25mm, HAUTEUR: 25mm, LONGUEUR: 2000mm, BLEU 3240301 PHOENIX CONTACT 1

G3 14 GOULOTTE, LARGEUR: 25mm, HAUTEUR: 25mm, LONGUEUR: 2000mm, BLEU 3240301 PHOENIX CONTACT 1

G4 14 GOULOTTE, LARGEUR: 25mm, HAUTEUR: 25mm, LONGUEUR: 2000mm, BLEU 3240301 PHOENIX CONTACT 1

G5 14 GOULOTTE, LARGEUR: 25mm, HAUTEUR: 25mm, LONGUEUR: 2000mm, BLEU 3240301 PHOENIX CONTACT 1

G6 14 GOULOTTE, LARGEUR: 25mm, HAUTEUR: 25mm, LONGUEUR: 2000mm, BLEU 3240301 PHOENIX CONTACT 1

H1 6 VOYANT LUMINEUX A DEL INTEGREE, 24VAC/DC, ROND, ROUGE, D22 XB4BVB4 SCHNEIDER ELECTRIC 1

H2 6 VOYANT LUMINEUX A DEL INTEGREE, 24VAC/DC, ROND, BLANC, D22 XB4BVB1 SCHNEIDER ELECTRIC 1

KM1 8 BLOC DE CONTACTS AUXILIAIRES TESYS - 2 F + 2 O - BORNES A VIS-ETRIERS LA1KN22 SCHNEIDER ELECTRIC 1

KM1 8 CONTACTEUR TESYS LP1-K - 3P - AC-3 440V 6 A - BOBINE 24 V CC LP1K0601BD SCHNEIDER ELECTRIC 1

KM2 8 ADDITIF 2F VIS LA1KN20 SCHNEIDER ELECTRIC 1

KM2 8 CONTACTEUR TESYS LP1-K - 3P - AC-3 440V 6 A - BOBINE 24 V CC LP1K0601BD SCHNEIDER ELECTRIC 1

KM3 8 BLOC DE CONTACTS AUXILIAIRES TESYS - 2 F + 2 O - BORNES A VIS-ETRIERS LA1KN22 SCHNEIDER ELECTRIC 1

KM3 8 CONTACTEUR TESYS LP1-K - 3P - AC-3 440V 6 A - BOBINE 24 V CC LP1K0601BD SCHNEIDER ELECTRIC 1

KM4 8 CONTACTEUR DE PUISSANCE 25A 1F+1O 24VDC LPL LC1D25BD SCHNEIDER ELECTRIC 1

KM5 8 BLOC DE CONTACTS AUXILIAIRES TESYS - 2 F + 2 O - BORNES A VIS-ETRIERS LA1KN22 SCHNEIDER ELECTRIC 1

KM5 8 CONTACTEUR TESYS LP1-K - 3P - AC-3 440V 6 A - BOBINE 24 V CC LP1K0601BD SCHNEIDER ELECTRIC 1

LU2MB0BL 4 BLOC INVERSEUR LU2M - 32 A - 24 V CC - MONTAGE DIRECT LU2MB0BL SCHNEIDER ELECTRIC 1

LU2MB0BL 4 BORNIER DE COMMANDE - POUR DEPART-MOTEUR INVERSEUR TESYS U LU9M1 SCHNEIDER ELECTRIC 1

LU2MB0BL 4 CONNECTEUR PRE-CÂBLE CONTROLE - POUR DEPART-MOTEUR INVERSEUR TESYS U LU9MR1C SCHNEIDER ELECTRIC 1

Q1 3 INTERRUPTEUR-SECTIONNEUR 3P+N, 25A, CDE ROTATIVE ROUGE/JAUNE 0172024 BACO 1

Q2 3 COUPE-CIRCUIT SECTIONNABLE LEXIC 2P, CARTOUCHE CYLIND. IND. 20kA, 400VAC 005826 LEGRAND 1

Q3 4 BASE PUISSANCE 3P, 12A, CONTROLE SANS CONNECTIQUE LUB120 SCHNEIDER ELECTRIC 1

Q4 4 COUPE-CIRCUIT SECTIONNABLE LEXIC 3P+N, CARTOUCHE CYLIND. IND. 20kA, 400VAC 005846 LEGRAND 1

Q5 5 DISJONCTEUR MOTEUR MAGNETIQUE 25A GV2L22 SCHNEIDER ELECTRIC 1

R1 14 RAIL EN 50035 POUR CHASSIS ALTIS POUR ARMOIRE LARGEUR 400mm, LARGEUR RAIL 2 034480 LEGRAND 1

R2 14 RAIL EN 50035 POUR CHASSIS ALTIS POUR ARMOIRE LARGEUR 400mm, LARGEUR RAIL 2 034480 LEGRAND 1

R3 14 RAIL EN 50035 POUR CHASSIS ALTIS POUR ARMOIRE LARGEUR 400mm, LARGEUR RAIL 2 034480 LEGRAND 1
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R4 14 RAIL EN 50035 POUR CHASSIS ALTIS POUR ARMOIRE LARGEUR 400mm, LARGEUR RAIL 2 034480 LEGRAND 1

R5 14 RAIL EN 50035 POUR CHASSIS ALTIS POUR ARMOIRE LARGEUR 400mm, LARGEUR RAIL 2 034480 LEGRAND 1

R6 14 RAIL EN 50035 POUR CHASSIS ALTIS POUR ARMOIRE LARGEUR 400mm, LARGEUR RAIL 2 034480 LEGRAND 1

TM2DRA16RT 9 MODULE DE SORTIES TOR, 16S RELAIS 24VDC 2A TM3DQ16R SCHNEIDER ELECTRIC 1

U1 3 ALIMENTATION REDRESSEE FILTREE MONOPHASEE, PRIMAIRE 230/400V, SECONDAIRE 24 047022 LEGRAND 1

X0 11 BUTEE D'ARRET 010300226 ABB 2

X0 11 SEPARATEUR 010318926 ABB 2

X0 11 BLOC DE JONCTION VIKING 3 CONNECTION A VIS, 1 JONCTION - 1 ENTREE / 1 SORTI 037160 LEGRAND 8

X1 20 BUTEE D'ARRET 010300226 ABB 2

X1 20 SEPARATEUR 010318926 ABB 2

X1 20 BLOC DE JONCTION VIKING 3 CONNECTION A VIS, 1 JONCTION - 1 ENTREE / 1 SORTI 037160 LEGRAND 8

X1 20 BLOC DE JONCTION VIKING 3 A VIS ETRIER POUR CONDUCTEUR DE PROTECTION, 2.5mm 037170 LEGRAND 1

X2 21 BUTEE D'ARRET 010300226 ABB 2

X2 21 SEPARATEUR 010318926 ABB 2

X2 21 BLOC DE JONCTION VIKING 3 CONNECTION A VIS, 1 JONCTION - 1 ENTREE / 1 SORTI 037160 LEGRAND 3

X2 21 BLOC DE JONCTION VIKING 3 A VIS ETRIER POUR CONDUCTEUR DE PROTECTION, 2.5mm 037170 LEGRAND 1

X3 19 BUTEE D'ARRET 010300226 ABB 2

X3 19 SEPARATEUR 010318926 ABB 2

X3 19 BLOC DE JONCTION VIKING 3 CONNECTION A VIS, 1 JONCTION - 1 ENTREE / 1 SORTI 037160 LEGRAND 6
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