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Cahier des charges, contraintes

* Portatif (masse < 200g)

 Simple d’utilisation

» Abordable (prix < 200€)

 Résister a I'environnement extérieur

* Durée de vie acceptable (durabilité > 5 ans)

* Autonomie correcte (autonomie > 12h)
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Capteurs de flexion

e Colt: + (14€/u)
e Portabilité: + +

* Résistivité Env.: -/ +

e Mise en ceuvre: + +
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Capteurs de flexion Acquisition capacitive

LTI T I TTT T : I/’

Colt: + (14€/u)

Coiit: + + (80€)

Portabilité : + + Portabilité : - -

Résistivite Env.: - / + Résistivité Env. : - -

Mise en ceuvre : -
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e Mise en ceuvre: + +




Capteurs de flexion Acquisition capacitive Analyse de vidéo

R R EEEEEEREEEEEEEEEE : Ir

Colt: + (14€/u)

Colt: + 3

Portabilité : - -

Coiit: + + (80€)

Portabilité : + + Portabilité : - -

Résistivite Env.: - / + Résistivite Env. : - - Résistivité Env. : -

e Mise en ceuvre: + + Mise en ceuvre : - e Mise en ceuvre: - - -
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Capteurs de flexion Acquisition capacitive Analyse de vidéo

R R EEEEEEREEEEEEEEEE : Ir

Colit: + (14€/u)*

Colt: + 3

Portabilité : - -

Coiit: + + (80€)

Portabilité : + + Portabilité : - -

Résistivite Env.: - / + Résistivite Env. : - - Résistivité Env. : -

e Mise en ceuvre: + + Mise en ceuvre : - e Mise en ceuvre: - - -
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Capteurs de flexion Acquisition capacitive Analyse de vidéo

R R EEEEEEREEEEEEEEEE : Ir

Colit: + (14€/u)*

Colt: + 3

Portabilité : - -

Coiit: + + (80€)

Portabilité : + + Portabilité : - -

Résistivite Env.: - / + Résistivite Env. : - - Résistivité Env. : -

e Mise en ceuvre: + + Mise en ceuvre : - e Mise en ceuvre: - - -
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Capteurs de flexion Acquisition capacitive Analyse de vidéo

R R EEEEEEREEEEEEEEEE : Ir

Colit: + (14€/u)*

Colt: + 3

Portabilité : - -

Coiit: + + (80€)

Portabilité : + + Portabilité : - -

*

Résistivite Env.: - / +

Résistivité Env. : - - Résistivité Env. : -

e Mise en ceuvre: + + Mise en ceuvre : - e Mise en ceuvre: - - -
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Capteurs de flexion Acquisition capacitive Analyse de vidéo

R R EEEEEEREEEEEEEEEE : Ir

Colit: + (14€/u)*

Colt: + 3

Coiit: + + (80€)

e Portabilité: + + e Portabilité: - - * Portabilité: - -
*
e Résistivité Env.: -/ + e Résistivité Env. : - - * Résistivité Env. : -
*

e Mise en ceuvre: + + Mise en ceuvre : - e Mise en ceuvre: - - -
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Capteurs de flexion Acquisition capacitive Analyse de vidéo

—

Coiit: + + (80€)

Colt: + 3

Portabilité : - -

Colit: + (14

Portabilité : + + Portabilité : - -

Résistivite Env.: - / + Résistivite Env. : - - Résistivité Env. : -

*

e Mise en ceuvre: + +

Mise en ceuvre : - e Mise en ceuvre: - - -
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Flexion du capteur

Variation de résistance

Variation de tension
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Conditionnement simple

* Précision: = = (0,6V)

e Prix: - - - (5€)

e Durabilité: + + +

e Portabilité: + + +

vce

to analog a

input

GND

CONDITIONNEMENT



Conditionnement simple

Précision: = = (0,6V)

Prix: = = = (5€)

Durabilité : + + +

Portabilité : + + +

vce

to analog a

Conditionnement sophistiqué

input

GND

e Précision: + + + (3,2V)
* Prix:+ + + (60€)
* Durabilité: = -

* Portabilité:= = -

CONDITIONNEMENT



Conditionnement simple Conditionnement sophistiqué | Conditionnement moyen

e Précision: = = (0,6V) * Précision: + + + (3,2V)  Précision: + + (1,6V)
+ Prix: - - - (5€) * Prix: o+ (60€) * Prix: - (10€)

e Durabilité: + + + * Durabilite : = = e Durabilité : + +

. * Portabilité : +

Portabilité : + + + . Portabilité fm -

vce

to analog
input N

GND

CONDITIONNEMENT



Conditionnement simple

Précision: = = (0,6V)

Prix: = = = (5€)

Durabilité : + + +

Portabilité : + + +

vce

to analog a

Conditionnement sophistiqué

input

GND

* Précision: + + + (3,2ka
* Prix:+ + + (60€)
* Durabilité: = -

* Portabilité:= = -

Conditionnement moven

Précision : + + (1,6V)*

Prix : = (10€)

Durabilité : + +

Portabilité : +

CONDITIONNEMENT



Conditionnement simple

Précision: = = (0,6V)

Prix: = = - (5€)*

Durabilité : + + +

Portabilité : + + +

vce

to analog a

Conditionnement sophistiqué

input

GND

* Précision: + + + (3,2ka
* Prix:+ + + (60€)
* Durabilité: = -

* Portabilité:= = -

Conditionnement moven

Précision : + + (1,6V)*

Prix : = (10€)

Durabilité : + +

Portabilité : +

CONDITIONNEMENT



Conditionnement simple

Précision: = = (0,6V)

Prix: = = - (5€)*

Durabilité : + + +*

Portabilité : + + +

vce

to analog a

Conditionnement sophistiqué

input

GND

* Précision: + + + (3,2ka
* Prix:+ + + (60€)
* Durabilité: = -

* Portabilité:= = -

Conditionnement moven

Précision : + + (1,6V)*

Prix : = (10€)

*

Durabilité : + +

Portabilité : +

CONDITIONNEMENT



Conditionnement simple

Précision: = = (0,6V)

Prix: = = - (5€)*

Durabilité : + + +*

Portabilité : + + +

vce

to analog a

Conditionnement sophistiqué Conditionnement moyen

input

GND

Précision: + + + (3,2ka e Précision: + + (1,6V)*

Prix: + + + (60€) * Prix: - (10€)

s L o, *
Durabilité : e Durabilité: + +
Portabilité: = = - e Portabilité : +

CONDITIONNEMENT



Conditionnement simple

Précision: = = (0,6V)

Prix: = = - (5€)*

Durabilité : + + +*

*

Portabilité : + + +

vce

to analog a

Conditionnement sophistiqué

input

GND

* Précision: + + + (3,2ka
* Prix:+ + + (60€)
* Durabilité: = -

* Portabilité:= = -

Conditionnement moven

Précision : + + (1,6V)*

Prix: = (10

Durabilité : +

Portabilité : +

CONDITIONNEMENT
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Princ1pe du Traitement
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int tebX{S)e(1, 1, delay(300);

nt tabY[8)=(0, 1,
nt tablis)e=(0, 0,

-
-
-
-

-
-
-

nt cabBAIB)«(0, 2, 3. 2, 2, 0, 1, 0);
nt tedB[E)e(1, 0, 0, O, nYertirseut ana/mam ¢ dojgea
nt tabC{8)e10, 1, 5, 1, t Doigra() |
nt tabD(8)e10, 0, L, 1, -
it eabE[OJe(3, 1, &, 1, v %3
" :::::;::;: ;: :: g: o valeutlue = walogfeni(AD):
T tabM[E8)~10, 0, 2, I, 0, 0, 1f (valeuclue <«1022) |
it tabl[B)e(l, 2, 2, 2,0, 0, Zel;:
ot tabd[8)e(0, 2, 2, 2, 0, 1, ,
nt tebK[{8)e=(0, 0, 9, 2, 2, 0, else |
t tabL[8)e(0, 0, 2, 2, 3, 0, Ze0s
nt tebM{8)=(0, 0, 9, 0, 0, 0, ,
[1nt cabM[B)e(3, 0, 9, 2, 3, 0, setuss 23
nt tebO|8)=10, 1, 5, 1, L, 0, )
nt tabPIB)=10, 0, 0, 2, 2. 1.
* wabO[#)=10, 0, O, 2, 2, 1, // partie envole des data
int tabR[B)=[0, 0, O, 1, L, 0D, mneetindroid. receive();
nt veb¥[E)e1ld, 2, 3, 2, 2, 0,
int tabT[8])=|0, 2, 0, 0, 0, O, neetAndroid. send((char)value) ;
nt cabU[8)e(d, 0, 9, 2, 2., 0,
nt tebV[8)=|D, 0, © , 0,
nt tab¥[8)e10, 0, 9, 0, 2,0
0
0
1
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Pr1nc1pe de Communication
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Le projet en chiffres

* Plus de 100h de travail

* 600 000 acheteurs potentiels juste en France
* Masse : 204g

* Prix: 145€

e Autonomie : 15h

* Durée de vie: 5/10 ans

g CONCLUSION



Evolutions potentielles ?

1. Revue de fond des capteurs - Partenariat avec une entreprise ?

2. Le Gant Intelligent = Coopération avec le LAAS-CNRS

LAAS-CNRS

" CONCLUSION
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N’hésitez pas a nous rendre visite au stand Handiglove ou
rendez-vous sur http://handiglove.wix.com/handiglove

Des questions




