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Pretecele expérimental :

Wrv pretecele expénimentak est un mede epérateire (wre suite détapes.) qui pervmet
déthe Migeuwrewx dams. Lo éalisation d'wne expérimentatiorn.

Cospten :

wn captewn pervmet de mesuwne wne ghamdeuwr phusique (température, witesse,
distamce...). Lea ghamdews recueillies. par Le captern demmerent & sbiet techmnique,
les imforvmations mécessaiies & sem femctienmement. Exemples de captewrs

Le capteur a ultrasons :

Un capteur a ultrasons émet a
intervalles réguliers de courtes
impulsions sonores a haute | "o
fréquence. Ces impulsions se
propagent dans l'air a la vitesse du Obstacle

Emetteur

son. Lorsqu'elles rencontrent un objet, elles se réfléchissent et reviennent sous
forme d'écho au capteur.

La chauve-souris utilise les ultrasons pour se déplacer et pour chasser. Lhomme s’en
est inspiré, on appelle cela le biomimétisme.

Prise en compte des informations extérieures dans un programme

Mblock est concu de maniere a étre utilisé avec des cartes
programmables ou des robots. Il est capable d’utiliser les informations

mBlock  fournies par les différents capteurs du systeme.

Le capteur a ultrasons permet au robot de mesurer la distance entre le
robot et un obstacle.

distance mesurée par le capteur ultrasons du >
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