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Les objets automatisés qui nous entourent ont besoin d'acquérir des informations sur leur
environnement. Cela implique de mesurer ou de contréler des grandeurs physiques pour assurer
leur fonction d'usage.

e Les capteurs sont des instruments qui mesurent différentes grandeurs physiques telles que la température,
la présence, la distance, etc. lls transmettent ensuite ces informations sous forme d'un signal électrique a un
dispositif de commande.

Exemple avec différents types de capteurs :

>

e Le microcontroleur est un composant électronique programmable qui traite les
informations provenant des capteurs et contrbéle le fonctionnement global du systéeme
automatisé.

>

Capteur de température : Le capteur de température mesure la température ambiante ou d'un objet. Il utilise
un composant qui change d’état en fonction de la température. Cette variation est convertie en un signal
électrique représentant la température mesurée.

Capteur de présence : Le capteur de présence détecte la présence ou l'absence
d'objets ou de personnes dans son champ d'action. Il peut utiliser différentes
technologies telles que les capteurs infrarouges, les ultrasons ou les radars.
Lorsqu'un objet est détecté, le capteur envoie un signal électrique correspondant
a la détection.

Capteur de distance : Le capteur de distance mesure la distance entre lui-méme
et un objet dans son champ de vision. Par exemple, un capteur a ultrasons envoie des ondes sonores et mesure
le temps mis par ces ondes pour revenir aprés avoir heurté un objet. Cette durée est convertie en une distance.

Exemple avec le microcontrdleur microbit : Le microcontréleur microbit recoit les
signaux des capteurs, les traite selon les instructions programmées et envoie des
commandes aux actionneurs pour effectuer des actions spécifiques, telles que le
mouvement d'un robot ou le contrble de la température dans un systeme de
climatisation.

e Les composants d'une Interface entre I'Humain et la Machine (IHM) permettent a l'utilisateur d'interagir avec le
systeme automatisé. Parmi ces composants, on retrouve des boutons, des afficheurs, etc.

>

Exemple avec un écran LCD et des boutons : Un écran LCD affiche des
informations telles que la température mesurée ou des messages d'état du
systeme. Les boutons permettent a I'utilisateur de naviguer dans les menus
ou de déclencher des actions spécifiques, par exemple changer la
température de consigne d'un systeme de chauffage.

En résumé, les composants techniques tels que les capteurs, les microcontréleurs et les éléments d'une
IHM jouent des roles essentiels dans le fonctionnement des systémes automatisés, en permettant la collecte
d'informations, le traitement des données et l'interaction avec l'utilisateur.



