
Le robot Mbot mesure-t-il efficacement une distance ?

Niveau : 5ème

Cycle 4 

Téléverser un programme dans le robot Mbot
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Branche le robot Mbot à l’ordinateur en
utilisant la câble USB fourni. Place le robot
Mbot à l’envers (les roues au-dessus). Allume
le robot.

Interrupteur 
marche-arrêt

Prise USB

Téléversons maintenant le programme

Branchement du robot :

1 – Choisir : mbot (mcore)

2 – Choisir : Makeblock

3 – Choisir : COM1

4 – cliquer sur mbot – générer le code
4

5 – cliquer sur : Téléverser dans l’arduino

Attention : Attendre la fin du téléversement puis débrancher le robot Mbot


	Diapositive 1

