EX
ACADEMIE
DE LILLE
Liberté

Egalité

Fraternité

Cycle 4

Niveau : 5éme

Le robot Mbot mesure-t-il une distance avec précision?

Eléments de synthese

Déterminer le pourcentage d’erreur

Dans le dossier public de la classe ouvre le fichier : « Calcul du pourcentage d’erreur.odf »

Recopier dans les cases correspondantes 'ensemble des valeurs du tableau

Calcul du pourcentage d'erreur du capteur de distance du robot Mbot

Compléter le tableau avec les valeurs programmeées et les valeurs mesurées :

Valeur programmee

Valeur mesurée

Pourcentage d'erreur | #DIV/IO ! | #DIV/O ! | #DIVIO ! | #DIV/O ! | #DIV/O !

La valeur moyenne du pourcentage d’erreur est de > #DIV/0 !

Enregistrer son travail

Enregistrer le document dans le dossier « Travail ».
Nom du fichier : calcul du pourcentage d’erreur Prénom Nom
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