Séance 1

Programme a téléverser dans les robots Mbot avant le début de la séance 1

Lorsque le mBot(mcore) démarre

pour toujours

2o distance mesurée par le capteur ultrasons du port 3 ¢ (cm) > o alors §

&% avancerv a @ % de puissance
sinon

&6 stopper le mouvement

Programme a placer dans les dossiers des éléves ou dans le dossier public du serveur
avant le début de la séance 1 (exercice 1.mblock)

Lorsque le mBot(mcore) démarre

pour toujours

«&2o distance mesurée par le capteur ultrasonsdu port 3¢ (cm) > o alors |}

X avancer v a @ % de puissance

sinon

&% stopper le mouvement




Séance 2

Programme a placer dans les dossiers des éléves ou dans le dossier public du serveur
avant le début de la séance 2 (distance5cm.sb2)

Lorsque le mBot(mcore) démarre

pour toujours

«=3p distance mesurée par le capteur ultrasonsdu port 3¢ (cm) > o alors |

&% avancere a @ % de puissance

sinon

&% stopper le mouvement




