vl Cycle 4 Le robot Mbot mesure-t-il une distance avec précision ?
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Ecart entre les valeurs mesurées.

Quand une voiture roule, il existe un écart entre la valeur de la vitesse donnée par le
compteur de vitesse et celle donnée par le GPS (plus précise).

Le cinémometre (radar) utilisé pour controler la vitesse des véhicules est un instrument
de mesure encore plus précis que le compteur d’une voiture.

Ecart entre les valeurs mesurées et les valeurs programmeées.

Lexpérimentation menée en classe permet de constater qu’il existe une différence entre
la valeur programmée dans Mblock et celle mesurée par le capteur de distance
(ultrason) du robot. Cette différence est dans notre cas d’environ 3%, ce qui est tout a
fait acceptable pour Uutilisation qui est faite du robot Mbot.
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