EX Cycle 4 Le robot Mbot mesure-t-il efficacement une distance ?
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Téléverser un programme dans le robot Mbot
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[

1 #include <Arduino.h>

2 #include <Wire.h>

3 #include «<SoftwareSerial.h>
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5 #include <MeMCore.h>

[

T MeDCMotor motor_9(9);

8 MeDCMotor motor_ 10 (10);

9 void move (int direction, int speed)
10 {
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5 —cliquer sur : Téléverser dans Uarduino

Attention : Attendre la fin du téléversement puis débrancher le robot Mbot
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