DIDACTICIEL TD 4 ROBOT_géomeétrie

A) RAPPEL DE LA STRUCTURE A ETUDIER
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Fig 1 \—jarret jarret/
////////////////////

On donne : e poteau : IPE 300, traverse IPE 270

e jarret découpé dans un morceau d'IPE270, hautaxirdu jarret 220 mm (0.9*h)

> ETAPE 1

edéfinition des numéros de noeuds et leurs coordense@us forme de tableau.

Projets
= Ouvrir projet...

ABRI LETT 3D bis.rtd ABRI LETT 3D.rtd abri Lett 2D HEA abri Lett 2D IPE120.rtd
100.rtd

. prOJEt - - -
B Avance..
Etude d'un Portigue Etude d'un Portique  Etude d'une Structure
Spatial Plan Paramétrée
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Comme vous commencez un nouveau projet, cliqueZsude d'un portique plan” pour démarrer

Vous vous retrouvez alors avec cet écran :

Fichier  Edton  Affichage  Structure  Chargements  Analyse  Résukats O t Outis Modules compémentares  Fendtre 7 Communauté
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fig 2
e tableau des coordonnées de noeuds :

Les noeuds peuvent étres placés a la souris, reatspeu fiable (plusieurs noeuds risquent de se

trouver superposes).
T fes

Cliquer sur l'icone tableau, barre d'outils de t@xoi

I Tableaux de données et de 2 x|

¥ & Noeuds =
¥ . Barres

Vous obtenez alors : ‘arac‘é”“ues
1 (% Groupes d'objets
O £ Appuis

fig 4 1 Ml Lisisons rigides
] £ Excentrements
[ 4 Imperfections géométriques
1 [l Etages

Dans cette fenétre, vous cochez noeuds, barresagdtéristiques

En validant, cela ouvrira le tableau permettantialener les coordonnées des noeudsir fig 5
page suivante
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Fihier  Editon  Affichage  Stucture  Chargements  Analyse  Résultats

t Format Outis  Modules compémentaires  Fendtre 7 Communauts

IE=1= ﬁ&ﬂlﬁ X¥Em On@EE QAR Y R G E EFE

M ==s e EE LT

=Ind <L =]

utilf (2]

Nosud | X{m} | Z{m} | Appui
I

Objets [ Mo
Ooyets 3o
Otjets susdiares

LI} il E
) [\ Geometrie [ Groupes [
Nom | Valeu Units -~

Tableau de saisie des coordonnées de noeud

Les onglets ci-contre vous permettent de passer :

- dans la vue : vous donne toujours le dessin tle vo
structure(C'est important de retenir ca)

- de revenir dans les tableaux de noeuds, bates e

wRwe 8P SBER v uH />-N%|

E|ww ; |

Saisir les numéros et les coordonnées de toumsis. Vous devriez obtenir :

[T+ ]\ Valeurs )Edition [Info /
Vue |[Noeuds Bames | Caracténstiues |

fig 5

MNoeud X [m] Z [m] Appui
1 0.0 0.0 Rotule
2 0.0 5.00
3 10.00 725
4 20.00 5.00
5 20.00 0.0 Rotule
E

M

[m] (k] [Cey

Vous pouvez directement mettre les appuis

fig 6

Repasser dans 'onglet vue (en bas a gauche) elbenez le dessin des noeuds et appuis:

cliquer ici pour
passer du tableau
de noeuds a la vue

h\/f

3

cliquer ici pour
mettre les numeéros

| = :..u.l—

=[]

1q.0

i 2q.(

ElYT
[Vuf  MNoeuds |Bames aracterrsﬂgues
fig 7
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e Choix des profilés :

On rappelle : poteau en IPE300, traverse en IPEREut donc indiquer ces profilés au logiciel.

Cliquer sur l'icone profilé, barre d'outils de iteo I

Vous obtenez :

EEEE R
& SUPPR = [ P3
permet de charger un ElB 30x50 ElRECT_bois 812
14 C 45x45 RECT_bois 12*12
houveau proflles [1C R35x35 0 RECT_bois 12*18
I HEA 160 ] RECT _bois 1515
I IPE100 U poutre 30 30
I IPE140 O poutre 30 40
I IPE 160
flg 8 ~Lignes/barres
Aopliguer Fermer Aide |

On constate qu'aucun des profilés dont on a besest présent. Il faut donc les charger.

Cliquer sur l'icone chargement de nouveau probl@me indiqué en fig 8. Vous obtenez :

+ E Nouvelle section - |El |i|
L
T
E’ GEnéral |
O

L] 4] ]| )| @) @) B [

Nom: I P3 - Dimensions {cm)
Couleur: I""‘““’ vl © flg 9
h I?U.D
b .
"

[~ Réduction du moment d'inertie

cliquer ici pour

/ sélectionner un nouveau
type de barre :

Angle gamma: | 0 vl (Deg) Type de profile: | Poteau BA ‘/LI yp

Ajouter | Fermer | Aide |

BETONZS acier = profilés
métalliques
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Vous obtenez alors

+ Eﬂuuveﬂe section o il
5}
R
2 | stendard | Reconstituée | Variable | Compesée | Spéciale | Ax, w4 |
== [T Varighle
P I C it B
NG ~ Sélection de section
| J Base de profilés: |France b
CAE 203 -
| Produits siderurgiques francais sélectionner dans ce menu
Couleur:  [4se = Famille: [cae <=1 | déroulant IPE
Section:  |CAE203 x| | Choisir dans ce menu déroulant
e
[ 1 srglyse elastoplastgue | IPE270
Angle gamma: I 0 vl (Deg) Type de profilé: I Acier LI flg 10

Farmer | Aide

IF\CEF: E28

Ajou%r |

Pour finir, cliquer sur ajouter

Recommencer exactement la méme opération pourahangPE300. Apres cette opération, vous

devriez avoir en cliquant sur l'icone profilé E

I Profilés ;lglil
Dl X BleEa 2 8] ¢
* SUPPR I IPE270 Op
E!Eigﬁg N é Ee.E ” \\ Les profilés IPE 270 et IPE300
[ C R35x35 0 RECT_bois 812 sont maintenant chargés et
% FEEE” E‘ Egg-gz:z gig di_s_po,nibles pour pouvoir étre
T IPE 140 [1RECT_bais 15715 utilises.
I IPE 160 [ poutre 30 30
4 | o Cette liste apparaitra notamment
b dans les tableaux de barres.
=
=
Arrliguer Fermer Aide | flg 11
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» ETAPE 2

définition des barres avec leurs numéros donndig dnet leurs profilés

- cliquer sur I'onglet barres en bas a gauche :

\/

s |

Yl |41+ [\ Valeurs } Edition £Info / fig 12
Vue |Noeuds (Barres (Caractéristiques |
vous obtenez alors le tableau suivant a remplir.
: ) : o Elément de
Barre Moeud 1 | MNoeud2 | Section Matériau Gamma [Deg] | Type de barre anichan
fig 13

Il suffit de remplir le tableau dans les champsud 1, noeud 2, section et matériau. On
prendra du S275, c'est a dire du E28 dans le landg@adROBOT. Ne pas remplir les autres champs

Vous devriez obtenir : fig 14

Barre Noeud 1 Noeud 2 Section Matériau Gamma [Deg] Type de barre cE:!;:]tfuﬂ (t:nd{fn
1 1 2 IPE 300 ACIER E28 0.0 Aucun Barre
2 2 3 IPE 270 ACIER E28 0.0 Aucun Barre
3 3 4 IPE 270 ACIER EZ2§ 0.0 Aucun Barre
4 4 5 IPE 300 ACIER E25 0.0 Aucun Barre

On contrble sur la vue de la structure

Vous obtenez

le schéma filaire

Affiche les
numeéros de

noeuds et de e permet de voir les profilés réels
barres o et surtout leur orientation. S'ils
L=y S
o & sont mal orientes, il faut les §
tourner dans le tableau des
] barres, angle gamma a !
fig 15
50 190 150 20
PR = = ) = sl |
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La structure avec ses profilés réels est donnéesfigal 6

Remarque : un zoom avec la roulette de la souris permet de voir que les profilés sont bien
orientés (semelle perpendicalam plan du portique)

mise en place des jarrets:

La mise en place des jarrets se fait

|

BE O A
ey
:I’Eﬁf
A P

11}
e/
ﬁl =P

» ETAPE 3

par l'interaiéddes menu déroulants coté droit de I'écran:

fig 17

—
BE

1 cliquer sur l'icone dg
définition de la
structure. Il s'ouvre
alors la fenétre de
gauche dans laquelle
se trouve les jarrets.
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= ]
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F .o |
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_/

il

2 Cliquer ensuite sur I'i
Qllivantis ci dessns

icone des jarrets pour alesifenétres
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Vous obtenez alors : 1. cliquer sur nouveau jarret. il

s'ouvre alors le fenétre de gau

2. Mettre un nouveau nom

=] x|
O]x] EleimE] &
MNom: jarret 113
: & SUPPR
~Type de jarret F Jarret_0.1x1
s PRS ™ Profila = [ jarret 113
~Parametres (cm)
—l T ey s |
! L i B
a— i
H |«
]: I Thi Th2 ~Barres ‘
Longueur (L} |“3 [\ xlongueur de la barre Apliguet Fermer Aide |
Hauteur (H): 0.80

Largeur (B} |1-':'EII

Epaisseur (Th1): 1.00 ¥ xépa

Epaisseur(Thy  |1.00 Mettre ici 113 (longueur du jarret

e 71 EN c) et décocher le *longueur del
¢ Enhaut  Enhauteten bas \\ la barre
(@ Enbas

Mette aussi la hauteur & 0.9 *h

Ajouter | Fermer | Aide | .| Ceci est demandé dans le sujet

fig 18

Valider et le nom de votre nouveau jarret appalans la liste de jarrets disponibles

Des que vous déplacez votre souris sur la vysodigue, vous avez le curseur en forme de
jarret. Il suffit alors :
- de désigner la barre 2 a l'origine et de cliquer.
-de désigner la barre 3 a I'extrémité et cliquer.

Vous devriez alors obtenir la fig 19 visible supkge suivante:
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Fig 19

On arrive ici a la fin de la définition géométriqde la structure, c.a.d. mise en place des noeuds,
barres et jarrets.

FIN
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