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A) RAPPEL DE LA STRUCTURE A ETUDIER

Chargement de la solive du plancher
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Ondonne: e la géométrie de la structure a étudier : portée, profilé
e le chargement

» ETAPE 1

e définition des numéros de nceuds et leurs coordonnées sous forme de tableau.

Projets
= Ouvrir projet...

A LETT 3D bis.rtd ABRILETT 3D.rtd abri Lett 2D HEA abri Lett 2D IPE120.rtd
100.rtd

. prOJEt - - -
= Avance..

Etude d’un Portigue Etude d'un Portigue  Etude d'une Structure Cornice

Spatial Plan Parametree
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Comme vous commencez un nouveau projet, cliquez sur "Etude d'un portique plan™ pour démarrer

Vous vous retrouvez alors avec cet écran :
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fig 2

HEA 160

e tableau des coordonnées de nceuds :

L x=0,00,y=000,2=000 & 0

Les nceuds peuvent étre placés a la souris, mais c'est peu fiable (plusieurs nceuds risquent de se

trouver superposeés).

Cliquer sur l'icone tableau, barre d'outils de droite: |

i

fig 3

\Vous obtenez alors :

fig 4

[ (T Groupes d'objets

O £ Appuis

] Ml Liaisons rigides

] 22 Excentrements

[ & Imperfections géométriques
1 |5l Etages

Dans cette fenétre, vous cochez nceuds, barres et caractéristiques

|{m] [k} [De

En validant, cela ouvrira le tableau permettant de donner les coordonnées des nceuds— voir fig 5

page suivante
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PEEN T CEFELOE ETICCE A Ty e —

A2 S| <lez W LT =it oLl =i
Noeud | X{m] | Z{m} | Appui |
— T

HEZE| Qe
Objels Norr =

Otyeta c mocle
Objets sdares

Tableau de saisie des coordonnées de nceuds

| | 1
1 |\ Geometrie | Groupes [
Nom | Valew Unité 4

WRYNOP SEE «x UH /N5

Les onglets ci-contre vous permettent de passer :

- dans la vue : vous donne toujours le dessin de votre
structure (C'est important de retenir ¢a)

- de revenir dans les tableaux de noeuds, barres etc.

YL B ; [FT¥T\Valeurs ) Edition {Tnfo / ‘ [» F-"

Vg |[Noeuds Bames | Caraciéristiques |

| [m] [i] [De

fig5

Saisir les numéros et les coordonnées de tous les nceuds. VVous devriez obtenir :

Noesud K [m} £ [mi Appui
1 0,0 0.0 Rotule Vous pouvez directement
2 435 0,0 Appui simple mettre les appuis
-

fig 6

Repasser dans I'onglet vue (en bas a gauche) et vous obtenez le dessin des nceuds et appuis:

Nem | valeur |unité - |-

cliquer ici pour
mettre les numéros

cliquer ici pour /R
passer du tableau fig7

de nceuds a la vue —E&- Cow W oE F g

Nceuds + appuis

m

1

\/ 20 49 g
|7 | .EZ—JCJ@@:D@_J@ 7

Vue  Mosuds | Bames | Caractéristiques -
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e Choix des profilés :

On rappelle que la poutre est en IPE200. 1l faut donc indiquer ces profilés au logiciel.

Cliquer sur l'icone profile, barre d'outils de droite: E

Vous obtenez : . Profilés w
Lex A0EE & |@
X SUPPR
permet de cha_lrger un = [] B 3050
nouveau profilés []C 4545
I (PE 100
fig 8 Lignes/bames
Aopliouer l Fermer ] I fide |

On constate que I’IPE 200 n’est pas dans la liste. Il faut donc charger le profilé.

Cliquer sur I'icone chargement de nouveau profilé comme indiqué en fig 8. Vous obtenez :

L il § Nouvelle section ] -0 x|
L

% GEnéral |

o

L] 4] )| @) @) B [

I P3 ~Dimensions (cm)
Coulaur: I""‘““’ b I R

h |70.0

[~ Réduction du moment d'inertie

fig 9

cliquer ici pour

Angle gamma: | 0 vl (Deg) Type de profile: | Poteau BA ‘/LI

Ajouter | Fermer | Aide |

BETONZS

/ sélectionner un nouveau
type de barre :

acier = profilés

métalliques
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Vous obtenez alors

[ tnalyee elasto-plastigue |

Angle gamma: I 0 vl (Deg) Type de profilé: I Acier

Ajou%r | Fermer | Aide

=i

|m:1EF; E28

Pour finir, cliquer sur ajouter

Permet de traiter les sections
spéciales : PRS, poteaux croisés,

it 8 Nouvelle section it N1 6.3 | B
T
g | standard | Recorfituse | variale | composse | Spaciale | Ax, w 4| ¥
= [T Varighle
) I C] L |\ I & el
s — Sélection de section
I J Base de profilés: |France -
CAE 20x3 -
| Produits siderurgiques francais sélectionner dans ce menu
Couleur:  [4se - Famille: [cae <=1 | déroulant IPE
Section:  |CAE203 x| | Choisir dans ce menu déroulant
‘\

IPE200

fig 10

Ce tableau vous permet également de faire de section composées (composee de différents IPE)

devriez avoir en cliquant sur I'icone profilé E

"I Profiles EENEE)
e X HEEE &« H 00
X SUPPR
[ B 30«50

[ C 4545
I PE 100
= 1 IPE200

Lignes/bames

Appliguer | [ Fermer ] [

Aide

I

—

L’IPE 200 est maintenant chargé

et disponibles pour pouvoir étre
utilisé.

Cette liste apparaitra notamment
dans les tableaux de barres.

fig 11

Remarque : ne pas hésiter a charger plusieurs profilés d’un coup dans les structures plus complexes.
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» ETAPE 2

définition des barres avec leurs types, leurs numéros donnés en fig 1 et leurs profilés

e Les types de barres

Cette étape est tres importante pour le dimensionnement des barres. On attribue au type de barre les
vérifications a faire. On peut avoir différent type de barres :

- les poutres : on vérifie uniquement la flexion

- les poteaux : on vérifie la flexion et le flambement + déversement

- les contreventements : on veérifie uniqguement la section en traction

On voit que le type de poutre conditionne le type de vérification que va faire le logiciel

1. ouvrir le type de barre

fig 12
o
[ B Type de barre - NF EN .. licnluish IS : : : ; ~{ = .
Q x BOEE & _ oo iéi:équer sur
\ o ﬂnition de la structure (=] ﬁ icone
Poteau B < A ™S ﬂ = N 5 /
XZELSFISH = O ] E’g'g
, L/ x|
= Uighes barres sANESLTF .S "type de barre"
V4. Al i

W Q¥

G D o 8 75

Vous avez les trois types de barres standard définis par le logiciel

3.permet de
créer un
nouveau type de
barre

L'inconvénient des 3 types de barres prédéfinis est que les vérifications de résistance qui y
sont attachées ne sont pas modifiables ni enregistrables.

2 créer un nouveau type de barre qui s'appellera poutre courante en cliquent sur 3

Vous obtenez:
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fig 13

7 —TY
4 Définition des piéces - paramétres - NF EN 1993—1:2005!NA:200?MC:...&

Type de bame; i)outre courante

Fambement autour de I'axe ¥
Longueur de la bame ly;

() reelle

3 1,00

@ coefficient

Coeff. de longueur de flamb. y:

1.00

avec translation
Courbe de

Azmbement y auto -

Paramétres de déverssment
[7] Déversemert

Coef. de longueur de dé it

autour de 'z z
la bare lz:

@ coefficient
Coeff. de longueur de flamb. z:

1.00

avec translation

Courbe de

flambement z auo =

[7] Flambement par torsion et par torsion{lexion (6.3.1.4)

==
[Crone ]

[ Avancs.. |

Miv. de chargement: |aNe supéﬁeurel [aile inférieure ‘

@ Auto
() Utiisateur

Moment critique:

Courbes de

déversement: ate v

) Méthode générale [6.32.7]
@ Méthode détailée [6.3.2.3]

avec maintiens latéraw [6.3.2 4]
Paramétres additionnels de la bame
[7] Fisches et déplacements limites:
[ Sections complexes:

[ Sections & parois minces:

[] Paramétres du caleul aufeu:

B Méthode simplfiée pour les poutres

Ler=lo ler= o

Mer= | 1.00 kN'm

Lambda LT.0= Ao -
Béta = 1

Ifl = Aot =

Feu

'..\ Mettre ici le
nom du type

de barre puis
enregistrer

Le reste de la fenétre permet de régler les parametres de vérification de la barre qui s'appelle
maintenant "poutre courante"

Pour I'instant, on ne s'en occupe pas. On fera cela dans la partie dimensionnement. Le tout
est de créer le nouveau type de barre ici.

Aprés avoir cliqué enregistrer, vous devez avoir:

fig 14

’ .
[EE Type de bamre - NFEN ... I. = ﬁ

DX BEEE & & -~

Barre

Foteau

Foutre
& SUPPR

=¥  poutre courante «——— |

Lignes/bames

Le nouveau

type de barre
est enregistré
et disponible.

TD ROBOT 1 : modélisation géométrique

Lycée Stanislas

Reichert

page 7/9




e mise en place des barres

1. cliquer sur l'icone 2 = | &
| Cliquer sur
> | AVANT | 4| cette icone
- A /
~
fig 15 -
s |
&
1 oml
£
2. vous obtenez alors la fenétre suivante qui s'ouvre :
1 | - | ]
0j0 10§88 Bare 4,0
i S | - 1 IMPORTANT
om |poutre courante_1 , .
i | _— Sélectionner le type
Type: |poutrecoumnte [ de barre
flg 16 Section: IPE 200 [
Medaipmadns. e TP 2.Sélectionner le
Coordonngées des {m}) . prOfllé danS Ia
ek liste chargée
Edrémité:
DEtirer . e ere
it T possibilité de
Excentrement: | inexistant <= mettre un
e [ e (e | excentrement
S ———————————————————————

3 cliquer les nceuds d'origine et
d'extrémité des barres

3 vous obtenez alors le schéma de la structure avec les barres en place:

1
—/2 é‘l 4&
fig 17
19 7 QI
.
1,|ﬂ : 2,|{l g 3]-[1 : 41(]
I
BEOEEEEEOE «

cliquer sur cette icone et vous obtiendrez
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fig 18

1]{1 : 2,|{] : 31[} : 4]-[] .
| f—
HOEEREELE]L « T

On a le schéma de la structure avec le profilé dessiné. Cela permet de voir qu'il est dans le bon sens
(on entend par la "vertical™)

e Vérification par les tableaux

1. cliquer sur I'icone "barres" en bas a gauche de I'écran:

fig 18 /

& |7 T J4]lv | \Edition |
Moeuds |[Bames  Caractéristiques | Chargements

\

cliquer sur barres

2. Vous obtenez

fig 19 Barre | Mosud1 | Moeud2 | Section Matériau e iieil || dl b 222 ‘Emc;:n
4 1 Z IPE 200 ACIER 0.0 | poutre courants] Barre
* §

/

Si vous avez oublié de définir le type de barres, vous

pouvez toujours le faire ici par menu déroulant (tester le
menu déroulant pour voir)

On voit que le tableau est correctement rempli. SURTOUT, LE TYPE DE BARRE Y EST.
La case "Elément de construction” peut rester sur barre pour l'instant, cela n'a pas d'influence.

On voit également qu'il n'y a pas deux profilés superposes (ce qui arrive quelque fois)

FIN DE LA PARTIE GEOMETRIE

TD ROBOT 1 : modélisation géométrique Lycée Stanislas  Reichert page 9/9




	file 2
	l= 4.35 m
	► ETAPE 1
	● tableau des coordonnées de nœuds :
	Dans cette fenêtre, vous cochez nœuds, barres et caractéristiques
	● Choix des profilés :
	► ETAPE 2

