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Solutions technologiques du contrôle de chute
)

Figure 1 : solution initiale	Figure 2 : solution finale

 (
dalles
peignes
B
A
Accouplement rigide
1
V2
2
)


 (
y
z
)4 vérins pneumatiques	1 vérin hydraulique
montés en porte à faux


	Unités de mesure :
	
	
VD : vitesse d’impact sur l’amortisseur F : force motrice
n : nombre de cycle par heure s : course d’amortissement
R : dist. entre pivot et pt d’installation amort. r : dist. entre pivot et pt d’application de F
	
m/s N
cycle/h m
m m

	W1 : Energie cinétique par cycle
	Nm ou J
	
	

	W2 : Energie motrice par cycle
	Nm ou J
	
	

	W3 : Energie totale par cycle
	Nm ou J
	
	

	W4 : Energie totale par heure
	Nm/h ou J/h
	
	

	me : masse effective
	kg
	
	

	m : masse à freiner
	kg
	
	



[image: ] (
Données
Formules
Applications numériques
m = 320 kg
W
1
 = 0,17 × m × V
D
2
W
1
 = 0,17 × 320 × 1,8
2
V
D
 = 1,8 m/s
W
2
 = (F × r × s) / R
W
1
 = 176,3 Nm
n = 220 cycles/h
W
2
 = (6000 × 0,7 × 0,025) / 0,9
s = 0,025m
W
3
 = W
1
 +W
2
W
2
 = 116,7 Nm
R = 0,9 m
W
3
 = 176,3 + 116,7
L = 1,5 m
W
4
 = W
3
 x n
W
3
 = 293 Nm
F = 6000 N
W
4
 = 293 × 220
r = 0,7 m
W
4
 = 64 460 Nm/h
) (
Le choix des amortisseurs se fait à partir des critères W
3
 et W
4
.
)Formulaire et exemple de calcul

 (
Amortisseurs industriels
)


Pour calculer le débit, vous utiliserez la relation (1) ou (2) en fonction des unités choisies.

Débit volumique : Qv ou Q
C’est le volume de fluide qui s’écoule au travers d’une section droite pendant une unité de temps.
 (
Q = S . V
)Q : débit volumique en m3/s
(1) S : section en m2
V : vitesse du fluide en m/s

Cependant, l’unité du système international est trop grande et peu commode à manipuler en hydraulique industrielle. C’est pourquoi, pour exprimer un débit, on lui préfère le litre par minute : L/min.
L’expression précédente devient :
 (
Q = 6 S . V
)Q : débit volumique en L/min
(2) S : section en cm2
V : vitesse du fluide en m/s
Cette relation ne semble pas homogène au niveau des unités, mais le 6 tient compte des conversions.


Caractéristiques des pompes :

Cylindrée : C’est le volume d’huile théorique débité par tour.
Unité : cm3/tr ou L/tr

Débit : C’est le volume débité par unité de temps.
 (
Q
 
=
 
c
y
l
 
.
 
N
 
.
 
η
v
o
l
)Q : débit réel délivré par la pompe en L/min cyl : cylindrée en L/tr
N : vitesse de rotation de la pompe en tr/min ηvol: rendement volumétrique de la pompe

 (
Formulaire d’hydraulique
)

Puissance : En sortie de pompe :



 (
Ph = (p . Q) / 600
)Ph : puissance hydraulique en sortie de pompe en kW p : pression en bars
Q : débit réel délivré par la pompe en L/min



En entrée de pompe :

 (
Pm = Ph / η
g
)



Pm : puissance mécanique sur l’arbre de la pompe en kW ηg : rendement global de la pompe
 (
η
g
 = η
vol
 . η
m
)ηm : rendement mécanique de la pompe ηvol: rendement volumétrique de la pompe



Rappel : 1 L = 1 dm3
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	A
	B
	H
	M
	N

	LS 80 L
	125
	100
	90
	165
	130

	LS 90 L
	140
	125
	90
	165
	130

	LS 100L
	160
	140
	100
	215
	180

	LS 112M
	190
	140
	110
	215
	180

	LS 132 S
	216
	140
	130
	265
	230



GLISSIERES DE FIXATION DES MOTEURS













	modèle
	Hg
	Lg
	Yg

	G 8 PM
	40
	60
	368

	G 10 PM
	50
	60
	368

	G 12 PM
	60
	60
	368




Hg : hauteur, Lg largeur, Yg : longueur utile Toutes les dimensions sont données en millimètre
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ASYNCHRONES ALTISTART 01
 (
Plusieurs gammes
 
:
Démarreurs
 
progressifs
 
ATS
 
01N1
 
:
 
Contrôle
 
d'une
 
phase
 
d'alimentation
 
du 
moteur
 
(monophasé
 
ou
 
triphasé)
 
pour
 
la 
limitation du couple au démarrage 
Démarreurs
 
progressifs
 
ATS
 
01N2
 
:
)
Contrôle d'une phase d'alimentation du
[image: ]moteur (monophasé ou triphasé) pour la limitation du courant au démarrage Exemple ATS 01N2 :
4 - DEL verte signalisation: produit sous tension
5 - DEL orange signalisation : moteur alimenté sous tension nominale
6 - potentiomètre de réglage temps de démarrage
7 - potentiomètre de réglage charge démarrage (limitation courant démarrage)
8 - potentiomètre de réglage temps de ralentissement
9 - connecteur de câblage
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DOCUMENT TECHNIQUE DT9 : CARACTERISTIQUES ALTISTART 01
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Tableau des performances
Capacité max. Nm

autonome:
Modele Couse W W
Cote de commande mm Nm/Cycle Nm/h
MASOEUM 8 35 5650
FAIDOBVD-B 8 18 3600
MASOEUM i 55 13550
MASSEUM 10 4 5000
MAISOEUM 12 2 35000
MAZ2SEUM 19 % 45000
MABODEUM > &8 88000
MASODEUM @ 100 9% 000
MA3Z2SEUM % 1m0 75000
MLE25EUM % 170 75 000
MA33S0EUM 50 40 85000
MLE3S0EUM 5 340 85 000
MASS25EUM % 300 107000
MLAS25EUM % 300 107000
MASSS0EUM 50 70 112000
MLASSOEUM 5 780 12000
MASSTSEUM 7 1170 146,000
MLE425EUM % 1020 126000
MABASOEUM 5 2040 146000
MLESSOEUM 50 2000 146,000

MAB4100EUM 100 1080 182000
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Moteurs asynchrones triphasés fermés
Carter alliage aluminium LS
Caractéristiques éléctriques

E1 - Grilles de sélection : mono-vitesse

4 IP 5551
5 CL.F- AT80K
IDoles
e —— =
RESEAU A 230/ Y 400 V [ 50Hz |

IE1
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Puissance  Vitesse  Couple  Facteurde Rendement Rapport Rapport  Rapport

Nominale Nominale Nominale Puissance nominale  Id/in  Cd/cn  Cmac/Cn
Pn Nn cn cos(o) n

Type KW ufmin_ Nm %
Ls80L 09 1425 6 073 732 58 3 3
L590L 15 1428 10 082 793 53 18 23
L5 100L 22 1436 146 081 803 59 21 25
LS 100L 3! 1437 199 081 828 6 25 28
L5 112M 4 1438 266 083 817 71 25 5
151325 55 1447 367 083 847 63 24 28
Ls132M 75 1451 494 082 86 7 24 29
15132M 9 1455 591 082 868 69 22 31

LS 160 MP 11 1454 722 08 87,7 7.7 23 32
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1M 2001 (IM B35)
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Formes les plus utilisees:

Moteur a pattes de fixation IM 1001| B3 E@»
Moteur a bride de fixation a
. IM 3001| BS B
trous lisses
Moteur a bride de fixation a
, IM 3601| B14 ===

trous taraudés
Moteur a pattes de fixation et |

IM 2001 | B35 H

d L

a trous lisses

IM 1001 : Code CEl 60034-7

IM B3 : appellations normalisées courantes
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Présentation
Le démarreur progressif Altistart 01 est soit un limiteur de couple au démarrage, soit
un démarreur progressif ralentisseur pour les moteurs asynchrones.

L'utilisation de I'Altistart 01 améliore les performances de démarrage des moteurs

asynchrones en permettant un démarrage progressif sans a-coup et contrélé. Son
utilisation permet la suppression des chocs mécaniques cause d’usure, d’entretien
etde temps d’'arrét de production.

L'altistart 01 limite le couple de décollage et les pointes de courant au démarrage,
surdes machines pourlesquelles un couple de démarrage élevé n’est pas nécessaire.

lls sont destinés aux applications simples suivantes :

e  convoyeurs,
tapis transporteurs,
pompes,

ventilateurs,
compresseurs,

portes automatiques,
les petits portiques,
machines a courroies
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Moteur Démarreur
Puissance moteur (1) Courant Référence Masse
Monophasée Triphasée nominal
230V 210V 230V 230V 400V 460V
kw HP kW HP kW HP A kg
Tension d’alimentation monophasée 110...230 V ou triphasée 200...480 V 50/60 Hz
0,37 - 037 05 1.1 05 3 ATS 01N103FT 0,160
= 055 - = 1,5
0.75 05 075 1 22 2 6 ATS 01N106FT 0,160
- 1.1 1,5 - 3
1.1 1 15 2 4 5 9 ATS 01N109FT 0,280

15 +8 22 3 55 7.5 12 ATS 01N112FT 0.280
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Moteur Démarreur
Puissance moteur (1) Courant Référence Masse
nominal
KW HP A kg
Tension d’alimentation triphasée : 200...240 V 50/60 Hz
0.75/1.1 11,5 6 ATS 01N206LU 0,420
15 2 9 ATS 01N209LU 0,420
2,23 3/~ 12 ATS 01N212LU 0,420
4/5,5 57,5 22 ATS 01N222LU 0,560
7.5 10 32 ATS 01N232LU 0,560
Tension d’alimentation triphasée : 380...415 V 50/60 Hz
1,52,2 - 6 ATS 01N206QN 0,420
34 - 9 ATS 01N209QN 0,420
5.5 - 12 ATS 01N212QN 0,420
7.5/11 - 22 ATS 01N222QN 0,560
15 - 32 ATS 01N232GN 0,560
Tension d’alimentation triphasée : 440...480 V 50/60 Hz
— 2/3 6 ATS 01N206RT 0,420
- 5 9 ATS 01N209RT 0,420
- 7.5 12 ATS 01N212RT 0,420
- 10/15 22 ATS 01N222RT 0,560
= 20 32 ATS 01N232RT 0,560
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Démarreurs progressifs

pour moteurs asynchrones

Altistart 01
Pour moteurs de 0,37 a 5,5 kW
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