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ARES série 9 / PONT ARRIERE GPA 30

TROMPETTE DOUBLE REDUCTION
GENERALITES (Voir DR 02/09, DR 03/09, DR 04/09, DR 05/09)

Le corps de trompette double réduction rep 9 est équipé d'un arbre de roue rep 1.

L'arbre de roue rep 1 est supporté par 2 roulements a rouleaux coniques rep 5-6 et 12-13. La
pré-charge est réalisée par des cales rep 30 placées en bout d'arbre.

L'étanchéité extérieure est assurée par un joint a levres rep 4.

Le deuxieme porte satellites rep 15, composé de ses six satellites rep 18 est solidaire de I'arbre
de roue par cannelures.

La deuxieme couronne rep 22 du deuxieme réducteur est placée entre la trompette rep 9 et une
entretoise rep 23.

Le deuxiéme planétaire rep 29 est relieé au porte satellites du premier réducteur rep 33 par
cannelures et il est porté par deux roulements a billes, I'un rep 28 sur l'arbre de roue rep 1 et
l'autre rep 41 sur I'arbre du différentiel rep 40.

Le premier porte satellites rep 33, composé de ses trois satellites rep 35, est solidaire du
planétaire du deuxiéme réducteur rep 29.

La premiere couronne rep 39 du premier réducteur est placée entre une entretoise rep 23 et
I'entretoise/plateau de frein rep 47.

Le premier planétaire rep 44 est relié a I'arbre rep 40 du différentiel par cannelures.

L'arbre du différentiel supporte par l'intermédiaire d'un pignon cannelé les deux disques de frein
rep 49.

Un orifice hydraulique dans I'entretoise/plateau de frein permet le renouvellement de I'huile dans
le carter de frein.

LOCALISATION DE LA TROMPETTE DOUBLE REDUCTION

TROMPETTE DOUEBLE REDUCTION
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DESSIN EN COUPE DE LA TROMPETTE DOUBLE REDUCTION

Fig. 63
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VUE ECLATEE DE LA TR OMPETTE DOUBLE REDUCTION

3L hamid
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NOMENCLATURE TROMPETTE DOUBLE REDUCTION

57 | Ecrou 27 | Rondelle

56 Joints toriques 26 Anneau élastique intérieur

55 Piston de frein 25 Bouchon de vidange

54 Pion de centrage 24 Joint

53 Pion de centrage 23 Entretoise

52 Jonc d’'arrét 22 Deuxiéme couronne (m = 4 ; Z = 54 dents)
51 Pignon cannelé 21 Pion de centrage

50 Contreplaque 20 Entretoise

49 Disque de frein 19 Anneau élastique extérieur
48 Pion de centrage 18 Satellite (m =4 ; Z = 17dents)
47 Entretoise/Plateau de frein 17 Roulement a aiguilles

46 Pion de centrage 16 Anneau élastique intérieur

45 Anneau élastique extérieur 15 Deuxiéme porte satellites

44 Premier planétaire (m =4 ; Z = 26 dents) 14 Rondelle cannelée

43 Anneau élastique d’arrét intérieur 13 Cdne de roulement

42 Rondelle 12 Cuvette de roulement

41 Roulement a billes 11 Tube de liaison trompette/pont
40 Arbre du différentiel 10 Joints toriques

39 Premiere couronne (m = 4 ; Z = 54 dents) 9 Corps de trompette

38 Pion de centrage 8 Bouchon

37 Anneau élastique extérieur 7 Vis

36 Anneau élastique extérieur 6 Cuvette de roulement

35 Satellite (m =4 ; Z = 17dents) 5 Cbne de roulement

34 Roulement a aiguilles 4 Joint a levres

33 Premier porte satellites 3 Bague

32 Vis 2 Axe de centrage/reniflard

31 Rondelle 1 Arbre de roue

30 | Cales REP.| DESIGNATION

29 Deuxieéme planétaire (m =4 ; Z = 26 dents)

28 Roulement & billes

DEMONTAGE DES TROMPETTES DOUBLE REDUCTION

DEPOSER :

- Les disques de freins (49) et la contreplaque (50).

- Le jonc (52) et le pignon cannelé (51).

- L’entretoise/plateau de frein (47) en enlevant les vis (7).
- L’'anneau élastique (45).

- Le planétaire (44).

- L’'anneau élastique (43).

- L’arbre (40) avec son roulement et la rondelle.

- Le porte satellites (33) en enlevant 'anneau élastique (37).
- La couronne (39) et I'entretoise (23).

- Les 3 vis (32) avec la rondelle et les cales.

- Le planétaire (29) avec son roulement.

- L’entretoise (20) et le porte satellites (15).

- La couronne (22) et la rondelle cannelée (14).
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DEMONTAGE ET REMONTAGE DES PORTE-SATELLITES (15) et (33)

DEMONTAGE DES PORTE-SATELLITES

Sur le deuxieme porte satellites (15), déposer les six satellites (18) de la fagon suivante :
- Déposer les anneaux élastiques (19).

- Sur les satellites, déposer les anneaux élastiques intérieurs (16).

- Récupérer les roulements aiguilles (17).

Sur le premier porte satellites (33), déposer les trois satellites (35) de la fagon suivante :
- Déposer les anneaux élastiques (36).

- Récupérer les roulements aiguilles (34).

342hsm78 Fig. 67 342hsm79 Fig. 68

PORTE SATELLITES (15) PORTE SATELLITES (33)

REMONTAGE DES PORTE SATELLITES

- Nettoyer et contrdler les pieces.

- Enduire les roulements aiguilles de graisse miscible.

- Remonter les satellites dans I'ordre inverse du démontage.
- Reposer les porte satellites.
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ATTELAGE ARRIERE

VUE EN PERSPECTIVE DE L'ATTELAGE ARRIERE

Bras de relevage (3)

Axe (6)

Corps du
vérin (2)

Tige de vérin (1)

Bielle de relevage (4)

Bielle de traction (5)
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NOMENCLATURE
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NOMS ET SCHEMAS DES LIAISONS CINEMATIQUES

Nom de la Decgi]res Mouvements Symbole E I
liaison g€ relatifs 3 ) X xemples
liberté Représentation plane Perspective
|
Encastrement O Translation V ! A)
. 0 £ ]
ou Fixe 0 Rotation L J
Piéces assemblées par vis
O Translation | P \‘:/1
Pivot 1 | | N Oyaa
. |—.,|: "u_q"-n\{ ( /
1 Rotation I e i, L
(Principe)
1 Translation [ il l:ﬂ
Glissiére 1 _Iil_ j —
O Rotation T [:;1/]
(Principe)
1 Translation \
Hélicoidale 1 |1 Rotation #P G m @ »§
Translation et rotation
conjuguées
1 Translation
Pivot glissant 2 é —— ou !_J_l &
1 Rotation
O Translation -
Sphérique a doigt 2 ﬂ
2 Rotations
2 Translations I
Appui plan 3
1 Rotations r
Rotule 3 O Translation _C -
ou sphérique 3 Rotations L
Linéaire annulaire 1 Translation
ou sphere- 4 é I&I
cylindre 3 Rotations r
2 Translations
Linéaire rectiligne 4 SZ ﬁ
2 Rotations
Ponctuelle ou 2 Translations
\ 5 u Pt Q| <Oy
Sphere-plan 3 Rotations
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FORMULAIRE

TRAIN EPICYCLOIDAL SIMPLE

Schéma
de Combinaisons possibles
‘base
Entrée > Sortie Sens de rotation _
T du _Elément du des arbres de sortie Raison
mouvement | immobilise | 1, vement et d’entrée Cas
S“ P C PS méme sens R<1 1
= P PS C serjs inverse R<1 2’
P.S C P P.S méme sens R<1 3
: B E P.S P sens inverse R>1 4
P PS5 C ¢ méme sens R>1 5
Ak P.S P = méme sens R>1 6
2 éléments bloqués ensemble méme sens R= 7
C = Couronne ; S = Satellite ; P = Planétaire ; P.S. = Porte-satellites
Schéma Raison Schéma Raison
1 ®s _ ZP L7
e ZP ? Zc
=t =t
. 1 - - méme sens . t - sens inverse
1 - démultiplication > - multiplication
i 4
2 AL/ / /// 5
@s _ ZP * Zc
E B = e ZP
= ==t
- - sens inverse - a— |- Méme sens
L - démultiplication 1 - multiplication
2 5
3 6
e ®s _ Zc —— T (Ds___Zc+ZP
-+ e Lt =+ We Z
=t ==
3 E s - méme sens 1 - méme sens
N - démultiplication o = multiplication
L 3 = 6

Epreuve E£1 Epreuve scientifique et technique — Sous-éprell

BAC-PRO Maintenance ded atériels

Option:A—-B-C

DR 08/09




Pression

Traction / Compression

Cisaillement

Résistance pratique

Résistance élastique

Re
Rpe = Reg=0.5a0.8 xRe
¢ En fonction des matériaux
unités légales contrainte contrainte
L N Sigma =0 Tau= T
F F = force de traction (ou compression) T = force de cisaillement
p=—"—"" N N
s A A
F T
\ o= < Rpe
m’ S P T=—=< Rpg
Pa I I S
L
_ 2 _l
1 MPa = 1IN/mm MPa MPa _l
1 Pa = 1N/m?
mm? J mm?
MPa
MPa
unités pratiques déformation résistance pratique
N |- mm
~— daN _
F FxL Reg
b= AL = Rpg =
S ExS c
| SSF e ||
\_ bar mm J _, \_ mme
MPa
Avec : AL = Déformation en mm
S = Aire totale sollicité en mm?
E = Module d'élasticité longitudinale en MPa
Re = Résistance élastique a I'extension en MPa
Rpe = Résistance pratique a I'extension en MPa
c = Ccefficient de sécurité
Reg = Résistance élastique au glissement en MPa
Rpg = Résistance pratique au glissement en MPa

Raison d’un train d’engrenages :

Produit du nombre de dents des roues menantes

r=(-1)"

Produit du nombre de dents des roues m

avec n nombre de contacts extérieurs
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