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PRESENTATION GENERALE DE

LA STATION D’EPURATION DE

L’AGGLOMERATION DE BRIVE LA GAILLARDE

Les eaux usées d’origine domestique ou industrielle de I'agglomération de la ville de Brive la Gaillarde sont
traitées par la station d’épuration de Gourgue Négre. Cette station d’épuration a une capacité de traitement de
par jour).

215000 eh (eh : équivalents habitants, quantité

i

de pollution émise par personne et

Les étapes d’assainissement avant le retour de I'eau traitée en milieu naturel sont les suivantes :

1- Prétraitement

Dégrillage

Une fois relevées par des pompes, les eaux usées sont
dirigées vers des dégrilleurs qui permettent de retenir les

plus gros déchets (papier, plastique...).

Dessablage et dégraissage
L’eau circule dans des bassins longitudinaux. Les
matiéres lourdes (sable, gravier) se déposent au fond et
les matiéres grasses qui flottent en surface sont
éliminées par raclage.

2- Traitement biologique
Aération
Deux bassins d’aération permettent d’oxygéner l'eau
usée et les matieres en suspension se déposent au fond.
Dégazeur
Les microbulles et les boues flottantes sont retenues
avant I'étape de clarification.
Clarificateur
Dans trois bassins de clarification, I'eau traitée est
séparée des boues, constituées essentiellement de
bactéries.
Retour a la nature
L’eau épurée se jette dans la Vézere apres passage
dans un canal de comptage.

®

3- Traitement des boues

Bassin Mycet (dégradation aérobie mycélienne)
Les boues sont traitées a base de champignons
pour réduire leur volume.

Chaulage

Une opération de chaulage (injection de chaux)
permet d’épaissir les boues.

Déshydratation mécanique (Filtres presses)
L’étape finale du traitement consiste a éliminer
un maximum d’eau contenu dans les boues en
réalisant une opération de filtration et de
compression. Il en résulte une matiére solide
(boues séchées) qui sera valorisée dans la filiere
agricole pour de I'épandage et du compostage.

®

4-

Traitement des odeurs (Désodorisation)
Centrale de Traitement de I'Air (CTA)

Les principales sources de mauvaises odeurs
sont les boues, c’est-a-dire la matiére organique
issue du traitement des eaux usées, ainsi que
les installations de relevage et de prétraitement.
Pour réduire ces émissions d'odeurs, l'air est
aspiré et injecté dans des tours ou les composés
odorants sont lavés chimiquement.

@ Salle de supervision - Batiment administratif

Le sujet porte sur les parties « Traitement des boues », « Traitement des odeurs » et « Batiment administratif ».
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SCHEMA DES POSTES DE LIVRAISON 15kV
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| FACADE DE POSTE HT — FONCTIONS ET REPERES DES CELLULES |
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SCHEMA ELECTRIQUE DES FILTRES PRESSES

Filtre presse existant Filtre presse a ajouter
1 I 2 3 I 4 I 5 I 6 I 7 I 8 I 9 [ 1
D74701 l l
MERLINGERIN (X' %% x5 T %3 %5
30630 - - - -
NS160N
160.00 2 4 6 2 4 6
C
od o L~
S| 8| 3 2l F| F
A I - ) I -
Bt St St Sl ol it Sl St Sd (i
gzﬂftzl gag%ga“sl(m—n
o o o o o o
ol o o 2 5?55 - g‘fg‘faff-
| = = Wl | |
o) oo ol O 1 1
A AAA COFFRET ! COFFRET !
o_q_-‘: é g FILTRE PRESSE || FILTRE PRESSE ||
= ==
Repere TDB NR 0301 TDB NR 0310
_ . DEPUI%LIL(:EIII?R-IIIJT%MENT ALIM. COFFRET ALIM. COFFRET
Designotion DISJONCTEUR 1600A FILTRE PRESSE 01 FILTRE PRESSE 02
Puissance 75.5kW - 140A 75.5kW - 140A
ICC3 (KR)> 42 KA
Section (mm? ) 3x70mm2 Cu 3x70mm2 Cu
Longueur (m> 15m 7m
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PLAN D’ACCES AUX FILTRES PRESSES - VUE DE DESSUS

Filtre presse 1

/

A
Filtre presse 2 f H ]
\\ _ I f
A A
i [ ¥
I 1
I 1
ZONE DANGEREUSE (LAVAGE) : :
) 1 H
1 Z I
T LIMITE ENTRE LA ZONE SANS RISQUES I g :
ET LA ZONE DANGEREUSE : 2 1
(-
Iog ! =
ol 1 = H
i \a
=
: LB
5 1 1 «
= 1 | =
I 1
] Y
g, Leg,
A B
L] LA ZONE SANS RISQUES
ACCES T .
e 10 m >
SCHEMA DE L’ARCHITECTURE CANopen
UNITE « BOUES DESODORISATION » - UNITE DE CHAULAGE
Neceud 1 Neuyd2 | Nceud 56
Module TeSys n°1 Module TeSys n°2 Module TeSys n°56
Adresse 1 Adresse 2 Adresse 56
Vitesse de transmission 500 Kbits/s (500 kbps)
AR, AR @@ @
Rt : Résistance de C[Dﬂ C]:D/_\l CID/\
terminaison (placée en début [ U W
de ligne Nceud 1 et fin de @ O @™ © ® O o
ligne nceud 56
9 ) ! LUCeees, I LuC eees.
1

— =]

LULCee

= B

LULCee

Commutateur (ON/OFF) pour raccorder
la résistance de terminaison Rt /]

Cable CANopen:

CAN_H

CAN_L Céble CANopen : double paire torsadée

CAN_GND

CAN V+ Connecteur SUB-D9 droit (180°)
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‘ SYNOPTIQUE DE L'INSTALLATION COMMUNICANTE

salle de contrdle

Ethernet Modbus TCP/IP

Désodorisation
Niveau Machines boues

Resea Gitiopen

Prétraitement

Unité de chaulage

(Extension)

3 x 400V
Pompe 1: Pompe 2 : M1 : Dévouteur M2: Convoyeur M3 : Convoyeur M4 : Injecteur
Doseuse Javel Doseuse Soude | 1sens de marche |
|
SILOA CHAUX

Unité de chaulage

Plaque signalétigue Moteur M4

/_ Mot. 3~ LS 80LT
LEROY
SOMER n° 734570 17 Kg

P

n
IP 55 IKO2 | 1clF 40 =C 51
78,2
v Hz min™ KW | cosp| A
A 230V 50 1455 1.1 077 | 44
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| LAVAGE DES FILTRES PRESSES |

Pignhon

Le lavage quotidien des filtres presses est assuré par des ponts laveurs.
(Chaque filtre presse est équipé d’un pont laveur).

Le pont laveur permet d'augmenter la durée de vie des toiles et d’en
assurer leur efficacité. Pour réaliser 'opération de lavage, on verrouille le \
pont de lavage aux chariots de débatissage ; il se positionne alors dans

l'intervalle entre deux plateaux.

Deux rampes munies de buses sont animées d’un mouvement de monté 9 — —
et descente entre les plateaux. Dans un méme temps, de l'eau ou un / - .
meélange d’eau et d’acide sous une pression de 100 bar est envoyée par [ o
les buses pour nettoyer les toiles des résidus de boue.

Crémaillere

Plateaux
avec toiles

MECANISME DES MOUVEMENTS DE MONTEE ET DE DESCENTE Pont laveur
DU PONT LAVEUR DE TOILES

Crémaillere
Motoréducteur

Tension d’alimentation : 3 x 400V + PE

Plaque signalétique Moteur ML101 :
[ A 3 LS7TIL T A
ISER% v ssmonmon— C € ;

& FCRI2 M 5 N.nj | . |
IPss 1Ko (s 100 VvV  IP 55 | : —

S8 % ° Gl 40 cl F
]
"O V |Hz| min"' | kW |ocs¢ A O_ k i ot

400 50| 1440 | 0.25| 0.81| .76 |

400 50| 690 |0.12| 0.63| .80

(| 633 037

P
=

Plaque signalétique du réducteur

@;
MM/‘J\JW\M

k.

LEROY MOTEURS
SOMER  LEROY-SOMER

Mb 2203 VIBSLH Nm : vitesse de rotation du moteur en tr/min H
® NE 303257010 / 005 wm : vitesse angulaire du moteur en rad/s Plg non
. 8 Nr : vitesse de rotation du pignon en tr/min A —
l 92.8 mirr! wr : vitesse angulaire du pignon en rad/s diametre: 150 mm

CHUILE 1SO VG 220 M\ vitesse linéaire de Ia crémaillere mm/s

[

Réduction

[\f\/\f\,f”\f\f

Formules :

Nm = Nr.Réduction | | Nr: vitesse de rotation du pignon en tr/min ;  Nm : vitesse de rotation du moteur en tr/min.

v : vitesse linéaire de la crémaillere en mm/s, r:rayon du pignon en mm,
w, : vitesse angulaire du pignon en rad/s.

w, : vitesse angulaire du pignon en rad/s,
N, : vitesse de rotation du pignon en tr/min.
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INSTALLATION ELECTRIQUE DU BATIMENT SUPERVISION

Le batiment supervision des installations de l'usine est piloté par le systeme My Home du constructeur

LEGRAND.

Installation existante

V3 V4
! Salle de supervision
Débarras
V5
] P o [ [
e SNy
©® S5 X g6 |
(| e
Bureau 1 XE2
© s6
X E3 S3 © s7
©) , © st
/ , i
i <D\— S2 X E1 Hall d’entrée i

Vi

Les récepteurs électriques

Repére Désignation Caractéristiques
V1 et V2 Volets roulants bureau 1 et 2 ALTUS 50 RTS 20/17
V3 aVveé Volets roulants salle de supervision ALTUS 50 RTS 40/17
E1 et E2 Eclairage hall d’entrée 2 dalles Dalle encastrée LED OFFICE 600x600
E3 Eclairage bureau 1 1 dalle a 4 tubes LED
E4 Eclairage bureau 2 1 dalle P/dalle = 38W
= ___-dlarage debarras 1dale ) \7) o () e =2 &% LA (3 4
E6 Eclairage salle de supervision 1 dalle R S
Les commandes
Repere Type Réle
St Bouton double Extinction générale éclairage
Montée/Descente de tous les volets de I'étage (V1 a V6)
S2 Détecteur de présence Eclairage entrée
Eclairage bureau 1
S3 Bouton double Montée/Descente volet V1
Eclairage bureau 2
S4 Bouton double Montée/Descente volet V2
S5 Bouton simple Eclairage débarras
S6 Bouton double Montée/Descente V3 et V4 en méme temps
Montée/Descente V5 et V6 en méme temps
S7 Bouton simple Eclairage salle de supervision
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CELLULES HT FLUOKIT 24+

Fonctions

Schémas unifilaires

Fonctions L

™
Noms (Mesure ou alimentation
auxiliaire)

Schémas unifilaires

DISJONCTEUR NS 160

Disjoncteurs et interrupteurs Compact COmpact NS160 [ Tterin Gorin |
Appareils complets Disjoncteurs Compact NS160
Fixes Prises Avant (FPAV} Equipés d’'un déclencheur magnétothermique TM-D

type leu calibre [2P2d |3P3d |4P3d |4P4d | 4P 3deNr

Compact NS160N 36 kA (1) 40 30625 | 30635 | 30645 | 30655
25 29624 29634 29644 29654
63 ]30624 [30634 130644 130654 | S
80 130623 130633 | 30653 | 30663
100 30622 30632 30642 30652 30662
125 30621 30631 30641 30651 | 30661
160 30620 | 30630 | 30640 | 30650 | 30660

Compact NS160H 70 KkA (1) 40 30675 | 30685 | 30695
83 30674 | 30684 | 30694
80 30673 | 30683 | 30693 | 30703
100 30672 | 30682 | 30692 | 30702
125 30671 | 30681 | 30691 | 30701
160 30670 30680 30690 30700

Compact NS160L 150 kA (1) 40 30715 30725 30735
63 30714 | 30724 | 30734
80 30713 | 30723 | 30733 | 30743
100 30712 o722 30732 30742
125 0711 T2 0T 30741
160 30710 | 30720 | 30730 | 30740
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| INTENSITE DE COURT-CIRCUIT ICC |

Evaluation du Icc aval en fonction du Ilcc amont ~ —————— J<_ —q
Les tableaux donnent rapidement une bonne évaluation de I'intensité 400V |
de court-circuit aval en un point du réseau connaissant : |
e l'intensité de court-circuit amont lcc = 28 kA |
e la longueur, la section et la constitution du cable aval.

Il suffit ensuite de choisir un disjoncteur ayant un pouvoir de coupure supérieur a 1— |
I'lcc aval. |
Exemple |
Soit un réseau représenté sur la figure. |
Sur le tableau des conducteurs cuivre, pour la ligne correspondant 4 A
a la section du cable, soit 50 mm?2, choisir la valeur la plus proche, par défaut, de la I
longueur du céble, ici 14 m. e et
Lintersection de la colonne comportant cette valeur avec la ligne correspondant a la 50 mmz, Cu

valeur la plus proche, par exceés, de l'intensité de court-circuit aval, ici la ligne 30 kA
indique la valeur du courant de court-circuit recherchée, soit lcc = 18 kA.

Installer un disjoncteur NG125N calibre 63 A (PdC 25 kA) pour le départ 55 A et un
disjoncteur Compact NSX160F calibre 160 A (PdC 36 kA) pour le départ 160 A |

NG125N NSX160F
| In=63 A TM160D |
Ilg=55A Ig =160 A

Pro’tectlon c!es cnrf:ults ) ) Schneider
Détermination des courants de court-circuits (lcc) GElectric
Cuivre (réseau 400 V)
section des longueur de la canalisation (en m)
conducteurs
de phase (mm?)
1,5 13 18 26 36 51 73 103 15 21
25 i1 15 21 30 43 6,1 86 12 17 24 34
4 1,7 19 26 37 53 74 105 15 21 30 42
6 14 20 28 40 56 79 112 16 22 32 45 63
10 21 30 43 61 86 121 17 24 34 48 68 97 137
16 1,7 24 34 48 68 97 14 19 27 39 55 77 110 155 219
25 1,3 19 27 38 54 76 107 15 21 30 43 61 86 121 171 242 342
35 19 26 37 53 75 106 15 21 30 42 60 85 120 170 240 339 479
50 18 25 36 51 72 102 14 20 29 41 58 81 115 163 230 325 460
70 26 37 53 75 106 15 21 30 42 60 85 120 170 240 339
95 25 36 51 72 102 14 20 29 41 58 81 115 163 230 325 460
120 16 23 32 45 64 91 13 18 26 36 51 73 103 145 205 291 311
150 1,2 1,7 25 35 49 70 99 14 20 28 39 56 79 112 158 223 316 447
185 15 21 29 41 58 82 117 16 23 33 47 66 93 132 187 264 373 528
240 1,8 26 36 51 73 10,3 15 21 29 41 58 82 116 164 232 329 465 658
300 22 31 44 62 87 123 17 25 35 49 70 99 140 198 279 395 559
2x120 23 32 45 64 941 12,8 18 26 36 51 73 103 145 205 291 411 581
2x 150 25 35 49 70 99 14,0 20 28 39 56 79 112 158 223 316 447 632
2x 185 29 41 58 82 11,7 16,5 23 33 47 66 93 132 187 264 373 528 747
lcc amont lec aval
(en kA)
50 47,7 47,7 468 456 439 41,8 39,2 36,0 32,2 281 238 195 156 121 92 69 51 37 27 19 14 1,0
40 385 385 379 371 360 346 328 305 27,7 246 212 178 145 114 88 67 50 36 26 19 14 1,0
35 33,8 338 334 328 319 30,8 29,3 275 252 226 19,7 167 13,7 11,0 85 65 49 36 26 19 14 1,0
30 29,1 29,1 288 283 27,7 26,9 257 243 225 204 180 155 129 104 82 63 48 35 26 19 14 10
25 244 244 242 238 234 22,8 220 209 196 180 16,1 140 119 98 78 61 46 34 25 19 13 10
20 196 196 195 192 190 186 180 17,3 164 152 139 123 106 89 72 57 44 33 25 18 13 1,0
15 14,8 148 14,7 146 144 14,2 139 134 129 122 113 102 90 7,7 64 52 41 32 24 18 13 09
10 99 99 99 98 97 96 95 93 90 86 82 76 69 62 53 44 36 29 22 1,7 12 09
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TECHNOLOGIE DES DETECTEURS — EXTRAIT CATALOGUE SCHNEIDER

La solution technologique pour la détection de présence :

Les interrupteurs de position électromécaniques, actionnés par contact direct avec

des objets,

Les détecteurs de proximité inductifs, pour détecter du métal, sans contact

physique et a faible distance,

Les détecteurs de proximité capacitifs, pour détecter des objets conducteurs ou

isolants sans contact physique et a faible distance,
Les détecteurs a ultrasons, pour détecter tous les objets en s’affranchissant de leur

couleur, opacité et nature (poudre, verre, liquide,...) sans contact physique,
Les détecteurs photoélectriques pour détecter des objets situés de 1/10° de mm

jusgu’a plusieurs dizaines de métres.

BARRIERES IMMATERIELLES DE SECURITE XUSL

fonctionne normalement.

u 2 sorfies de sécurité PNP.

w TM ({Mission Time / Durée de vie): 20 ans.

u Plage de température de fonctionnement - - 10°C...+ 55°C.

Fonctionnement d'une barriére immatérielle de sécurité
Une barriére immatérielle de sécurité est un systéme de protection optique
composé de faisceaux infrarouges, utilisé pour assurer |a sécurité des opérateurs
a proximité de zones dangersuses. Le mouvement des piéces dans cette zone est
améte lorsqu’ au moins 'un des faisceaux lumineux est interrompu.

Couples émetteurs-récepteurs pour détection de la main (1) (2)
Résolution 30 mm. Portée de 0...4 ou 0...12 m, sélectionnable par cablage

u 2 sorfies de sécurité PNP.

® Plage de température de fonctionnement ;- 10°C...+ 55°C.

Haul'eu'r Hauteur MNombre Tg.mps de PFHd Référence Masse

protégée totale de faisceaux réponse IEC 61508
(1)

mm mm ms kg
160 213 8 4 7.08x 10" XUSLAE3OHO16N 0,400
260 313 13 5 8,06x10¢ XUSL4E30OHOZEN 0,600
310 363 16 5,9 8.20x 10" XUSL4E30HO31N 0,700
460 513 23 75 947 x 10 XUSL4E30HD46M 1,000
610 663 31 9 1,06 x10*  XUSL4E30HO61N 1,200
760 813 38 10,5 1,19x10#  XUSL4E30HOTEN 1,500
910 963 46 125 1.30x10*  XUSL4E30HO91N 1.700
1060 1113 53 14 143x10#  XUSL4EIOH106N 2,000
1210 1263 61 15,5 1.94x10*  XUSL4E30H121N 2,300
1360 1413 68 17 1.67x 10  XUSL4E30H136N 2,500
1510 1563 76 19 1,78x 10  XUSL4E30H151N 2,800
1660 1713 B3 20,5 1,90x10%  XUSL4E30H166N 3,000
1810 1863 91 22 2,02x10* XUSL4E30OH181N 3,300

Couples émetteurs-récepteurs pour détection du corps (1) (2)
2,3 ou 4 faisceaux. Portée de 0...4 ou 0...12 m, sélectionnable par cablage

) DHOF
AUSEIEAICIN ® TM (Mission Time / Durée de vie): 20 ans.
Hauteur Hauteur Faisceaux Temps de  PFHd Reéférence Masse
protégée  totale ] &p IEC 61508
espacement  (t1)
mm mm ms kg
510 677 21500 mm 25 B89« 10 XUSL4E2BBOSIN 1,100
810 977 31400 mm 3 7.55x 10" XUSL4E3BBO081N 1,600
910 1077 4 {300 mm 3 821 x10* XUSL4E4BB091N 1,700

(1) Les bamigres immatérielles de sécurité sont foumies avec des équerres ef des vis de fixation.
(2} Les cables de raccordement ef ies batons de test sont & commander séparément.

Ce systéme est constitué d'un émetteur et d'un récepteur, placés face a face et
commandés par microprocesseur. lIs ne sont pas physiquement interconnectés.
Située dans I'émetteur, une rangée de diodes émet des rayons infrarouges vers
une rangee de cellules photosensibles située dans le récepteur.

Les diodes infrarouges sont déclenchées l'une aprés I'autre et les cellules
photosensibles sont synchronisées pour détecter uniguement le faisceau
correspondant. Lorsque la zone de détection n'est pas interrompue, les deux sorties
de sécurité redondantes sont activées (&tat ON) et I'équipement connecté en aval

Quand un objet d'une taille supérieure ou égale 3 la résolution interrompt au moins
un faisceau, les deux sorties de sécurité redondantes OSSD commutent (&état OFF)
pour donner l'ordre d’arréter la machine.
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DISTANCE DE SECURITE " S" DE LA BARRIERE

Le systéme de barriére immaterielle XUSL2E/XUSLAE doit &tre monté a une distance siire par rapport a

la zone dangereuse pour que la machine s’arréte avant que la main ou une autre partie du corps de
I'opérateur n'atteigne cette zone. On parle de distance minimale de sécurité de montage S. Il s'agit d’un
nombre calculé a partir d'une formule. Avant d'installer la barriére immatérielle XUSL2E/XUSL4E, vous
devez détemminer la distance de sécurité.

® Cas des bamiéres multifaisceaux -

Zone dangereuse | K =2000 mm/s 5 E i
C =8 (R -14) avec R = resolution de ia bamere immaterielle en mm
5 e : m Cas des bamiéres 2 3 ou 4 faisceaux ou faisceaux individuels multiples -
s Lils K = 1600 mm/s
C = 850 mm
E e I i Récepteur Les hauteurs protegées sont les suivanies :
Iumninew
Nombres de faisceaux Hauteurs protégées (mm)
4 300, 600, 900, 1200
3 300, 700, 1100
2 400, 900

La distance minimale de sécurité S est calculée a l'aide de la formule suivante :

S=(KxT)+C,ou:

S = Distance de sécurité minimale en millimétres entre 1a zone dangereuse et le point, 1a ligne, le plan

ou la zone de détection.

K = Vitesse d'approche théorique du corps ou des parties du corps, en milimétres par seconde.

T = Temps d'amét total du systéme en secondes.

T= t+ tz, ol :
t; = Temps de reponse maximum de la barriére immaterielle en secondes. 1l s'agit du temps
nécessaire aux dispositifs de commutation des signaux de sortie pour passer a I'état OFF aprés
qu’un faisceau au moins ait &té interrompu. Cette valeur est indiquée sur les étiquettes des barriéres
immatérielles.
t, = Temps de réponse maximum de la machine en secondes. |l s"agit du temps nécessaire pour gue
la machine s'améte ou &limine le risque aprés réception du signal de sortie en provenance de la
barriére immatérielle.

C = Distance en millimétres supplémentaire basée sur la résolution de la barriére immatérielle.

RACCORDEMENT DE LA BARRIERE DE SECURITE

Configurations et modes de marche des récepteurs Configurations et modes de marche des émetteurs

Le tableau suivant décrit les fonctions de controle intégrées en démarrage automatique :

Le tableau suivant décrit les configurations et les modes de marche des émetteurs :

Configuration Fonctions de contréle intégrées Broches 4 et 2 Option longue QOption faible Emetteur a Ciblage Interdit
= = = = Sélection de la portée portée I'état Test
Demarra_ge!redemarrage Demarm_ge!redemarrage portée et du mode
automatique sans boucle de automatique avec boucle de Test
rétroaction EDM rétroaction EDM
Broche 4 24V ov ov 24V
b UV 24 Vee Broche 2 ov 24V ov 24V
Configuration_A
Broche 5 : Boucle de 24 Vee 24 Ve A fravers les contacts de
rétroaction K1_K2/ rétroaction NC K1_K2 en série.
Redémarrage
Broche 6 : 0Vee 0Vee
Configuration_B
Figures
Lre 8 =LFE d
[
p 4| ossD1 0Vide 7 ,Losso1
e [ 7 avde |,
2 D2
savde |, 4| 08802 | ) 2 25502
2
K1
5 5
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CARACTERISTIQUES DU RESEAU LOCAL INDUSTRIEL CANopen

Structure Maitre/esclave

Le réseau CANopen posséde une structure maitre/esclave pour la gestion du bus et est constitué d’'un maitre et d’'un ou
plusieurs esclaves. Le maitre assure les fonctions suivantes : initialisation des esclaves, supervision des esclaves et
communication des états des esclaves.

Pour assurer I'échange de données entre I'automate (maitre) et les modules TeSys (esclaves), il faut:
- Affecter une adresse CANopen unique a chaque nceud (module TeSys),
- Paramétrer pour tous les nceuds du réseau la méme vitesse de transmission,
- Connecter a chaque extrémité du réseau une résistance de terminaison (Rt), raccordée par le commutateur
(ON/OFF) placé sur le connecteur SUB-D9.

Caractéristiques du réseau CANopen : Lonqueur maximale du céble
Support : Paire torsadée blindée La distance maximale entre les deux noeuds les plus
2 ou 4 fils (si alimentation) éloignés d’un bus CANopen dépend de la vitesse et
est fournie dans le tableau suivant :
Topologie : Type Bus Vitesse en bits/s Longueur maximale de
Avec résistances en fin de ligne cable
Nbre max d’équipements : 127 (1 maitre et 126 esclaves) 1 Mbits/s 20 m
800 Kbits/s 40 m
500 Kbits/s 100 m
250 Kbits/s 250 m
125 Kbits/s 500 m
50 Kbits/s 1000 m
20 Kbits/s 2500 m
10 Kbits/s 5000 m

DEMARREUR TeSys U

Démarreur TeSys U

Le démarreur TeSys U permet de regrouper en un seul bloc tous les éléments d’une solution traditionnelle pour assurer
un départ moteur. Pour assurer le contréle a distance et I'échange d’informations, il est associé a un module de
communication.

@ O LR LI
e ~ e @ 3 Compléter la
= R . e référence par le
- q r 5 g @ code de la tension
& /) li _-:A - | BL:24V DC
{ ) LR B:24VAC

TeSysEmbases Fonctions de protection avancées ES: ?ié -\ZZD\éAC
1 sens de marche Ref. Protection magnéto-thermique classe 10 (LUCB) Ref. 24V DC Rel. )
0.3255kW (0.152 LUB120 0.15406A LUCBX6es * Modbus LULCO33 FU:110...240
12A) 035a14A LUCB1Xss V AC/DC
1.2545A LUCBO0Se. AS-Interfaca ASILUFCs1
3ai2A LUCB12s
75a15kW (12a32A) |LUB320 4532 18A LUCB 18 Prolious D TULco
B8a32A LUCB32+
2 gonia'to aictio Fof: Classe 5 4 30 avec display (LUCM) Ref. CANopen LULCo8
(inverseur)
oy ::55 M | Sk 0.1520.6 A LUCMX6BL DeviceNet LULCs
0.35a1.4A LUCM1XBL
125a5A LUCMO3SBL Advantys STH LULC15
75a15KW (122324) | LU2B32% Sat2h LUCM12BL
45a18A LUCM18BL Parallel maduul LUFCo0
Ba3d2A LUCM32BL
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CONFIGURATION DU MODULE DE COMMUNICATION LULCO08 |

Débit en bauds Adresse du module de communication sur le réseau
Le systéme vous permet de définir un débit en bauds (parmi les vitesses suivantes CANopen comprise entre 1 et 127 (commutateurs
010, 20, 50, 125, 250, 500, 800 et 1 000 kbps) a I'aide des trois commutateurs situes SW1 a SW7)
a l'extréme gauche (commutateurs SW8 a SW10).
Reportez-vous au tableau ci-dessous : (SW = Switch [commutateur))
SW10 | sW9 sSWs | Débit en bauds Exemple de parametres d'adresse possibles (6 premiers et 3 derniers) :
0 i} ] 10 kbps SW7 SWe SW5 I SW4 SW3 sSw2 SW1 Adresse
0 0 1 20 kbps o o 0 |0 0 0 0 Invalide
T 1 0 1] 0 0 0 0 Z) 1 (valeur par défaut)
0 1 0 50 kbps | |
0 0 |0 0 0 1 0 2
0 1 1 125 kbps 0 0 | 0 [0 0 1 1 3
1 0 0 250 kbps (valeur par défaut) 0 0 |0 |o 1 0 0 4
1 0 1 500 kbps 0 ] |0 lo 1 0 1 5
1 1 0 800 kbps
! 1 1 1000 kbps 1 1 1 1 1 0 1 125
Exemple 1 1 1 1 1 1 0 126
Alliméa 1 1 1 1 1 1 1 127
Eteinte
YT
Débit en bauds = Adresse =5
800 kbps
CABLES ET CONNECTEURS DU RESEAU CANopen
Cables et cordons prééquipés standard IP 20 Connecteurs de Caracteéristiques
Designation Description Repere Longueur Référence cable SUB-D 9
(1 m/ unitaire L g s
it Référence
Cébles CAMopen Standard, marquage C€ : faible dégagementde 5 S0¢ TSXCANCAS0 A o
(AWG 24) fumée. Sans halogéne. Non-propagateur de la 164,04 TSXCANKCDFO0T C?‘ble 90
flamme (IEC 60332-1) 100/ Tsxcancaioo | TSXCANKCDF180T | Cable 180°
328,08 S
S Tsxcancasan— | TSXCANKCDFO0TP | Conducteur 90
984,25 Connecteur méle pour
Standard, certification UL, mamuage (€ : 5 S0/ TSXCANCB50 H H
non-propagateur de la flamme (IEC £0332-2) 164,04 C?nneXK.Jn tem poralrg
100/ TSKCANCEAD0 d’un outil de diagnostic
328,08 ;
00 TSKCANCEI00 Vue d’ensemble du connecteur
8984 25
Pour ambiance sévére (3) ou installation mobile, 5 S0/ TSXCANCD50
marguage C£ - faible dégagement de fumée. Sans 164,04
halogéne. Non-propagateur de la flamme 100/ TSXCANCD100
(IEC 60332-1). Résistance aux huiles 32808
300/ TSXCANCD300
884,25

SCHEMA DE CABLAGE DES CONNECTEURS SUB-D9
TYPE TSXCANKCDF90T - TSXCANKCDF180T - TSXCANKCDF90TP

Cable CANopen (double paire) : Connecteur SUB-D9 Cablage des fils sur le bornier
- CAN_H en fonction du signal
- CANL /'3 e ey
- CAN_GND _é e slee o\ Signal | Bornier 1 | Bornier 2
- CAN_V+ s i e
CAN_H CH1 CH2
Cable entrant sur bornier 1 CH1 @ CAN_L CL1 CcL2
CL1 5 @ CAN_GND | CGt CG2
CG1 § o— e CAN_V+ V+1 V42
& off on|| o
Vil 0920 Lao * yodue Tesys | Cablage des borniers 1 et 2 du
: CH2 ~ @ | \_‘:ET o 0| —> connecteur SUB-D9
? <+ CL2 ¢ @ t F" 80 )
- CG2 s @ 5—090 A lintérieur du connecteur SUB-D9,
Cable sortant sur bornier 2 V2 @ ! les borniers 1 et 2 sont reliés. Les
e | bornes CH1, CL1, CG1, V+1 sont
raccordées respectivement aux
bornes CH2, CL2, CG2 et V+2.
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‘ ASSOCIATION VARIATEUR DE VITESSE — MOTEUR BIVITESSE |
Comment déterminer la référence d'un variateur de fréquence ATV pour un moteur a deux vitesses?

Un moteur a deux vitesses comporte 2 jeux de 3 enroulements. Chaque jeu de 3 enroulements comporte
un nombre de podles différents. L'utilisation de I'un ou l'autre jeu de trois enroulements générera alors 2
vitesses différentes : une Grande Vitesse (GV), une Petite Vitesse (PV).

De fait, deux moteurs cohabitent dans le méme chassis.

Pour déterminer le variateur de fréquence capable d'alimenter un tel moteur, il sera tenu compte des
caractéristiques du jeu de trois enroulements GV :

o tension d'entrée : monophasée ou triphasée ?
o valeur de la tension : 230VAC ou 400 VAC ?
o Intensité nominale de ce jeu de trois enroulements ou puissance plaquée moteur ?

Ensuite, le variateur n'alimentera que les entrées puissance des enroulements GV.

‘ VARIATEUR DE VITESSE ALTIVAR 312

Schéma de cablage général Départs-moteurs
Puissance Variateur Disjoncteur Contacteur (2]
normalisée des Référence de base 3
moteurs 4 poles campleter par le
ATVI12eeesl\2 50/60 Hz (1) Reférence Référence Calibre repére de latension (3
[ I ) ) . KW HP A
Alimentation monophasee Tension d'alimentation monophasée : 200...240 V
(1) 0,18 0,25 ATV 312H018M2 GvZLOE 4 LC1 D0%we
TP W me— 0,37 0.5 ATV 312H037M2 GVZLI0 63 LG1 DOYee
L - o 0.55 0,75 ATV 312H055M2 GVZL14 10 LC1 D0%ee
& & ATV312e0e0eM3/N4/S6 075 1 ATV 312HO75M2 GvzLi4__ 10 LC1 D0%es
Alimentation triphasée 1.1 1.5 ATV 31ZHU11M2 GVZL16 14 LC1D0%s
PE—— 1.5 2 ATV 312HU15M2 GvzL20 18 LC1 D0%se
= T ] | 2.2 3 ATV 312HUZ2M2 Gvz2l22 25 LC1 D0%se
Tension d'alimentation triphasée : 200...240 V
l l l l l 0,18 0,25 ATV 312H018M3 GV2 LO7 25 LC1 DO%ee
A b e o B —0—0-—0- O 057 0.5 ATV 312H037M32 Gv2Llos 4 LC1 D0%es
= 5 3 7 ETE:‘ @ ng = 5 3 2 2 35 58 I 055 075 ATV 312H055M3 GVZL10 B3 LC1 D0%ss
z » - TLEZ el o | 075 1 ATV 312H075M3 GvalLia__ 10 LC1D0%ee
i I . K 1.5 ATV 312ZHU11M3 GvZL14 10 LC1 D0%ee
28 Sl = =] - = = ol 15 2 ATV 312HU15M3 GV2ZL16 14 LC1 D0%we
= 5 = = E & F 8 T T8 2 2 8 2122 5 ATV 312HU22M3 Gv2l20 18 LC1 D0See
O 4 : = -0 O > 5 = 9 {P O-—0-1 3 = ATV 312HU30M2 GV2 122 25 LC1 D0%es
i i 4 5 ATV 312HU40M3 GV2122 25 LC1 D0%ee
PrtEHlETete X-Y i i 55 7.5 ATV 312HUS5M3 GV3L40 40 LC1 D32es
b retéionia S 75 10 ATV 312HUTEM3 GV3L50 50 LC1 D32ee
Résistance de 0-10V : 11 15 ATV 312HD11M3 GV3L65 85 LC1 D50ee
freinage, el 15 20 ATV 312HD15M3 NS100HMA 100 LC1 D&0se
le cas echeant Tension d'alimentation triphasée : 380...500 V
. " . 0,37 0.5 ATV 312H037N4 GV2107 25 LC1 D0%es
(1) dispositif de protection 055 075 ATV 312H0S5N4 Gvzlos 4 LC1D0%es
0.75 1 ATV 312H075N4 GV2L08 4 LC1 D0%es
* Céblage du conlrdle:  + Cablagedelavitesse de référence: 1.1 1.5 ATV 312HU11N4 GVZL10 63 LC1D0%e
Encommance detiiils: e . 18 2 AT 0EHUMENE o214 08 LOTDitee
ATV 312 ; - 7.2 % ATE TSR 9L g 141 Bifien
w0 o e B * et el o % - AT S1aHURRR Y SRELE 1131 Ciffhes
S s O A I n 5 HTE FGHII S ey e L [l
I j j e Er 7.4 AT M1 ZHLEE A GvzlIz | o5 LC1 gy
s £ AT MBS GHILEE 2 LEA DS
LI :avant il i AT 1 EHIR EWELID 4 L 25w
LlZzamere 13 24 ATH 2EHDMFKA AYELER I LE D
| CODES — REGLAGES DES PARAMETRES - VARIATEUR ALTIVAR 312 \
Code Description Code Description

[Standard fréq. mot]:

L Fréquence standard du moteur (H2)

LSFP Fréquence du moteur a la référence minimum (Hz)

[Tension nom. mot.]:

: i ; s HSFP Fréquence du moteur a la référence maximum (Hz)
Tension nominale du moteur sur la plague signalétique du moteur (V)

[Frég.nom.mot]:

. : ) " 5F 2 | Vitesse présélectionnée 2] (Hz)
Frbh Fréquence nominale du moteur sur la plague signalétique

du moteur (Hz)
[Courant nom. mot.]:

5FP3F | Vitesse présélectionnée [3] (Hz)

ek Courant nominal du moteur surla plaque signalétique du moteur (A)
[Vitesse nom. mot] :

nSP Vitesse nominale dumoteur sur la plaque signalétique du moteur
(tr/min)

Lot [Cosinus Phimot. 1]:

Cosinus g nominal du moteur sur la plaque signalétique du moteur
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LE SYSTEME MY HOME DE LEGRAND

Concept
Le systeme My Home de Legrand permet d’automatiser et de piloter localement ou a distance toutes les
fonctions suivantes : éclairage, volets roulants, chauffage, climatisation, alarmes, portiers...

Principe
Exemple de céblage de circuits d’éclairage et de volet roulant.

Structure d’un cablage traditionnel

5

@%

1 Protection des personnes et des circuits.
a @ 2 Départs des différents circuits.
i 3 Boite de dérivation.
4 Points de commande.
g& J 5 Récepteurs électriques.
Ii | Seemtny
SN
T T e T T T e

Structure d’un cablage avec solution My Home

@@
T
[

e oL |
‘

Cette structure présente 2 circuits différents pour chaque application (éclairage, volets roulants...) :

Circuit de commande : Un bus (1) permet, a partir d’'une alimentation (2), de transmettre les ordres entre les
points de commande (3) et les actionneurs (4).

Le bus (1) formé d’'un cable a 2 conducteurs, non polarisé, peut étre cablé librement en paralléle, en
arborescence ou en étoile mais ne doit jamais former de bouclage.

Circuit de puissance : Les actionneurs (4) sont des interfaces qui permettent I'alimentation des récepteurs (5)
de chaque application.
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LES ACTIONNEURS « MY HOME »

Les actionneurs sont choisis en fonction du type et du nombre de charges (récepteurs) a piloter.
lls doivent étre configurés en fonction de leur réle par la mise en place de cavaliers dans les logements des

configurateurs :

©

(S

PRPAG

v

L]

C1 Cc2 C3 C4

0000

0

Exemple de configuration
Exemple d’un A 3 Piece 3
gciic;g?t?gsr PL1 1 Volet 1 (Descente)
PL2 1 Volet 1 (Montée)
2 _ PL3 2 Volet 2 (Descente)
1} | IE Cavalier PL4 | 2 | Volet2 (Montée)
M Aucune

~—____Logements des

configurateurs

Signification des principaux marquages sur les actionneurs:
- A : Ambiance (définit la piece ou la zone)
- PL : Point Ligne (définit une charge, un récepteur)
- M : Modalité (définit un mode de fonctionnement)

Les actionneurs pour volets roulants motorisés

désignation

Actionneur

fonctions

Réf. Nb modules

Consommation BUS

- 54 28 mA
DIN 2 sorties NO Montée |, Stop, Descents F411U2 2 A50W
e[ G [mc ]|
Actionneur 5 40 mA
DIN 4 sorties NO Montée , Stop, Descente F411/4 2 1E0W
A |PLTPLZIPLS PLY| M
Actionneur 067556
commande intégrée ; HA671M2 i 2A
Montes |, Stop, Descente LNAETIM2 Appareillage 260W s
s

Les actionneurs ON/OFF pour I’éclairage

: H & ﬂ é ) LED % Consommation
7 _ UES Il BUS

DIN 1 sortie NO 10A 4A cosgl.5 4A 2A 4A 2A

(& [pL[m]ot]cz] ¢ ] F411U1 2 2300 W 920 VA 920 W 460 W 20W 460 W 2o
DIN 2 sorties NO Sl 5 10A 4A C0sg0.5 4A 2A 4A 2A 28 mA

DEEROE 2300W 920 VA 920 W 460 W 920 W 460 W
DIN 4 sorties NO F411/4 2 2A 2A cosgl.5 03A 70W 03A 70W 40 mA

[ A [pL1]PLa[PL3[PLe] M | 460 W 460 VA 70 W 2 lampes max JOW 2 lampes max

Les actionneurs Variateurs de lumiére

désignation

Actionneur variateur
1 sortie

[a[pe]m[e1]c2] 6]

0026 21

43A
40-1000 VA

43A
40-1000 VA

43A
40-1000 VA

NON NON -

NON

Actionneur variateur
2 sorties

[a 1]t ] c2[ w |

0026 22 6

1.7A
40-400 VA

1.7A
40-400 VA

17A
40-400 VA

NON NON-

NQON

18 mA

Actionneur variateur
1 sortie

[ PLm ]G]y [wmN]

F418

1-300W NON 1-300VA

1-300VA* NON.

1-300VA*

10 mA

Actionneur variateur
2 sorties

F418U2

2X 300W 2X 300VA 2X 300VA

2X 300VA* NON.

2X 300VA*

18 mA
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Il existe plusieurs types d’appareils comme les commandes classiques 1 ou 2 fonctions, les commandes a

LES COMMANDES « MY HOME »

4 scénarios, les écrans tactiles, les commandes spéciales...

Pour les commandes classiques 1 ou 2 fonctions on obtient, a partir du méme mécanisme, les
fonctionnements de poussoir ou d’interrupteur a bascule par le choix de sous-manettes et enjoliveurs

différents.

Références Legrand Enjoliveur blanc

Sans marquage Volets roulants Variation
Réf : 068203 Réf : 068269 Réf : 068177
Réf : 068178
Sans marquage Volets roulants Variation
Réf : 068202 Réf : 068259 Réf : 068144

Références des appareillages de commande

Mécanisme
a 1 ou 2 fonctions

T
&3

| o=

2 fonctions éclairage
et commande ON/OFF

1 fonction Montée/Descente volets

1 ou 2 fonctions
Ref : 067552

Fond_ions

spéciales
Réf - 067553

Référence Modéle de sous-manette
Mécanisme Poussoir Interrupteur Enjoliveur
=,
+
A

LES ALIMENTATIONS « MY HOME »

MyHOME"® domotigue | Applications

N = E -r‘,'y;j \ \ =]
AR SIS LI
Lumiéres Volets Gestionde T° | Mesure conso. Alarme Diffusian sonore Portier
| Alimentations

1,2 A- E46ADCN "::J ] ] ] ]

06A E49 | & " [ n

1,2A E47ADCN B ]

1,2 A- 346000 _E‘;_:_ n ™

0.6A-346030 § " n
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CONFIGURATION DES COMMANDES SIMPLE ET DOUBLE « MY HOME »

Chaque commande doit étre configurée selon le méme principe que les pré-actionneurs par la mise en place
de cavaliers dans les logements des configurateurs :

Commande simple Cavaliers
) / _____________ Commande 1 ou 2 fonctions
Al | -
PL1 | o obligatoires
M1 | |
A2 uniquement si
PL2 2°™ commande
M2 |

Commande double

Les commandes 1 ou 2 fonctions peuvent étre configurées avec 3 cavaliers pour une commande simple a 1
bouton ou avec 6 cavaliers pour une commande a 2 boutons.
Le réle de chaque commande est défini par un mode d’adressage et une modalité :

Exemple de configuration

A1 1 Piéce 1

PL1 2 | Récepteur 2 (volet) —

M1 | ¥4 | Fonction commande volet A Bouton poussoir
A2 1 Piece 1 S ° nglurgflende
PL2 3 Récepteur 3 (éclairage) /

V
M2 Fonction télérupteur \/

MODALITE (comment ?)

\ M \ \ Télérupteur avec ou sans variateur (pas de cavalier)

M m ON temporisé (1 :1min, 2 :2min, 3 :3min, 4 :4min, 5 :5min, 6 :15min, 7 :30s,

8 :0,5s)

M E Poussoir « sonnette »
M TV ON exclusif

‘ M “ OFF exclusif
M 0/l Interrupteur avec ou sans variation

M Commande de volet

“EE Commande maintenue de volet
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CONFIGURATION DE COMMANDE DES FONCTIONS SPECIALES « MY HOME »

PL/ PF
M
LIV
LIV2

SPE
|

}QUI?
_1

o|jojo0o|0|0O|O|O
o|jojo|0|j0O0|0O|O

SPE MODE DE FONCTIONNEMENT

|“ comme commande de base

n| forcage

ﬂ| flash

“| variation = niveau fixe en %

“| un scénario au choix de 12 9
ﬂ| variateur poussoir soft start and soft stop

“| Diffusion sonore

“| variateur bascule soft start and soft stop

|m| timer (0 a 45 sec)

CONFIGURATION DES ACTIONNEURS VARIATEURS « MY HOME »

FONCTIONNEMENT

Exclusion GEN et AMB

Tempo d'extinction

M
PUL
m Esclave
124

MIN Niveau mini

Y Type d'ampoule

LED inductive

n GFL inductive

w nl LED capacitive
= “l CFL capacitive

n° groupe
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