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Circuit hydraulique général
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Gestion des distributeurs auxiliaires électro-hydra
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Nomenclature des composants hydrauliques et électri ques liés au
fonctionnement des distributeurs auxiliaires.
Repére Désignation Remarque
1]] Bloc de prioriteé —
pAAY Bloc électro-distributeurs ariére —
X Bloc électro-distributeurs du pré-équipement chargeur —
1 Message CAM “régime moteur” Se reporter 3 la partie - 1085.
2005 Pompe hydrauligue —
70460 Clapet anti-retour avec restricteur unilatéral —
7211 Régulateur de pression —
T212 Limiteur de pression —
A Version “C.1.5." —
B Version “Cebis” —
AD30 Module du terminal “Cebis MFT” —
ADB0 Module de commande du systéme hydraulique “HYD" —
A100 Module de Maccoudoir multifonction “MFA™ —
A101 Module du tableau de bord “DBD” —
AT Module du distributeur 1 —
A118 Module du distributeur 2 —
A119 Module du distributeur 3 —
A120 Module du distributeur 4 —
A123 Module du distributeur 7 —
A133 Module du distributeur 8 —
Al42 Module de |a transmission “TR2" Platine “PAS"
B341 Commande du distibuteur électro-hydraulique 1 —
B342 Commande du distributeur électro-hydrauligue 2 —
B343 Commande du distibuteur électro-hydrauligue 3 —
B344 Commande du distibuteur électro-hydraulique 4 —
B347 Commande du distibuteur électro-hydraulique 7 —
B348 Commande du distibuteur électro-hydraulique 8 —
080 Commande en croix électro-hydraulique —
C068 Contacteurs amiére gauche d'un électro-distributeur —
Coes Contacteurs armiére droit d'un éectro-distributeur —
Co70 Contacteurs avant d'un électro-distributeur —
CAM 1 “Powertrain CAN bus” *J1939° — 60 O
CAN 2 “CLAAS vehicle CAN bus®
CAM 3 “Hydraulic CAN bus” eoa
H100 Témoin lumineux de 'iydraulique auxiliaire —

Repére Désignation Remarque
S183 Contacteur d’activation de la commande en croix de .
“I'Electropilat”
5194 Interrupteur de I'nydraulique auxiliaire —
ova Contacteur hydraulique arriére gauche “4A” —
U0a0 Contacteur hydraulique arriére gauche “B” —
Loa1 Contacteur hydraulique arriére droit “4" —
sz Contacteur hydraulique arriére droit “B” —
0a3 Contacteur hydrauliqgue avant *A° —
0s4 Contacteur hydrauliqgue avant “B° —
Y¥az0 Electrovanne d'activation de I'hydraulique auxiliaire amiéres —
¥h21 Electrovanne d'activation de I'hydraulique auxiliaire avant —
2005 Contacteur de siége —
Tableau des valeurs de mesure
Repére Désignation sl s Remargue
mesure
5194 Interrupteur de Ihydraulique auxiliaire 12V Alimentation
V&0 Electrovanne d'activation de I'hydraulique 12V Alimentation
auxiliaire arriere 053100 Résistance
Ve Electrovanne d"activation de I'hydraulique 12V Alimentation
auxliaire avant 95310Q | Résistance
) o 12V Présence du conducteur
005 Interrupteur de Ihydraulique auxilizire
av Absence du conducteur

Les distributeurs auxiliaires sont des distributeurs électro-hydrauliques de marque Sauer-Danfoss “PVBV”, double effets, zéro
fuite et quatre positions dont une position flottante. Les distributeurs auxiliaires sont alimentés par un circuit fermé “LS” 110 I/min. Les
blocs de distributeur avant et arriere ont chacun un raccordement “LS”. Le sélecteur de circuit “7068” des distributeurs auxiliaires avant
et arriere est positionné a I'entrée du bloc de priorité.

Une fois le moteur démarré, le module “HYD A060” vérifie via le réseau CAN 2 que chaque commande en ligne soit au neutre
ainsi que la commande en croix “C060". Si une commande en lighe ou la commande en croix “C060" n'est pas au neutre lors de
I'activation de I'hydraulique auxiliaire (moteur démarré), elle sera inopérante jusqu’a ce qu’elle soit ramenée au neutre. Dans ce cas, un
message d’erreur venant du “MFA A100” sera envoyé vers le module “Cebis A030” via le réseau CAN 2. Un verrou apparait sur le
distributeur incriminé.

Lorsqu’'une commande est utilisée, celle-ci informe le module “HYD A060” par le biais du réseau CAN 2. Ensuite le module “HYD A060”
vient informer le module électro-hydraulique concerné via le réseau CAN 3.

Lorsque linterrupteur “S194” est activé : Celui-ci informe le module “HYD A060” et allume le témoin de l'interrupteur “S194”. Le module
“HYD A060” pilote les électrovannes “Y520” et “Y521" par le biais de l'interrupteur “S194”. Les commandes en lignes sur le “MFA A100”
sont opérationnelles. La commande en croix “C060" sera opérationnelle apres un appui sur le contacteur “S183". L'interrupteur “S194",
le témoin “H100” et les électrovannes sont cablés électriquement sur le module “HYD A060”. L'interrupteur “S194” est alimenté en 12
volts par I'alimentation “+ 12 volts UBM”.

Chaque bloc de distributeur auxiliaire est équipé d'une électrovanne de coupure (deux positions et trois orifices) : Une électrovanne
“Y520” monté sur la plague d’alimentation du bloc de distributeur arriere et une électrovanne “Y521” monté sur la plague de fermeture
du bloc de distributeur avant (pré-équipement chargeur). Ces électrovannes sont reliées de maniére filaire et alimentées en 12 volts par
le module “HYD AQ060". Le but de ces électrovannes, selon I'état de I'interrupteur, est de fermer ou d’ouvrir le circuit de pilotage
hydraulique allant aux modules électro-hydrauliques. Electrovanne au repos, le circuit de pilotage hydraulique est fermé. Electrovanne
activée, le circuit de pilotage hydraulique est ouvert.
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Loi de pilotage des électrovannes “Y520”, “Y521”
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Interrupteur “S194” non activé : Les commandes de distributeurs sont neutralisées. Le voyant “H100” est
éteint, les électrovannes “Y520” et “Y521" ne sont pas alimentées.

Quand l'interrupteur de I'hydraulique auxiliaire “S194” est activé, une temporisation est lancée dans les
conditions suivantes :

— Le conducteur est détecté par le contacteur de siege “Z005”, et que les électro-distributeurs ne sont pas
utilisés pendant 30 secondes, le module “HYD A060” coupe l'alimentation des électrovannes “Y520”, “Y521" ;
— Des linstant qu’un électro-distributeur est sollicité par I'utilisateur en cabine aprés la temporisation de 30
secondes, I'électrovanne d’activation de I'hydraulique auxiliaire est a nouveau alimentée ;

— Lorsque le conducteur n’est pas détecté par le contacteur de siége “Z005” et que les électro-distributeurs ne
sont pas utilisés pendant 5 secondes, le module “HYD A060” coupe I'alimentation des électrovannes “Y520",
“Y521”.

En 'absence du conducteur sur le siege, les électrovannes Y520 et Y521 resteront alimentées lorsque :
— Un électro-distributeur est utilisé en position flottante ;

— Un électro-distributeur est utilisé avec une temporisation ;

— Un électro-distributeur est utilisé en débit constant ;

— Une action effectuée sur une des commandes extérieures ;

Lors d’'une défaillance des modules des distributeurs “A117”, “A118”, “A119”, “A120", “A123” ou “A133",
l'alimentation des électrovannes “Y520”, “Y521” sera interrompue.

Nota : Apres l'activation de l'interrupteur “S194”, | e contacteur “S183” déverrouille uniguement la
commande en croix électro-hydraulique “C060".

Les commandes extérieures sont reliées au module “HYD A060” de maniere filaire. Lors d’un appui sur une
commande extérieure, I'information arrivant sur le module “HYD A060” est transmise vers le module électro-
hydraulique via le réseau CAN 3. La commande extérieure activera le module électro-hydraulique paramétré
au préalable sur le “Cebis A030”. Un appui sur une des commandes extérieures permet d'obtenir un débit
équivalant a 33 % du débit maximum disponible sur le distributeur commandé. Les commandes extérieures
sont prioritaires sur les commandes en cabine. Les commandes extérieures gauches sont prioritaires sur les
commandes extérieures droites.

Modules des distributeurs “A117”, “A118”, “A119", “

Les modules des distributeurs communiquent via le
réseau CAN 3.

L'intérieur d’'un module est composé de :

— quatre électrovannes (2) permettant le pilotage
hydraulique et le déplacement du tiroir principal ;

— un capteur de position (3) qui contrble le déplacement
du tiroir principal du distributeur ;

—un filtre (4) ;

— un témoin lumineux (1) situé sur le module distributeur
indiquant I'état de la communication avec le réseau CAN
bus. Vert : communication avec le réseau conforme.
Rouge : fixe et clignotant, communication non conforme
avec le réseau CAN

A120", “A123", “A133”

=

42309040

Chaque module électro-hydraulique a la capacité de détecter quelques défaillances internes.

Lors de cette défaillance, le module “HYD A060” recevra un message d’erreur par le biais du réseau CAN 3.
Ce message d’erreur sera transmis sur :

— le module “Cebis A030” via le réseau CAN 2 en version “CEBIS” ;

—le module “DBD A101” via le réseau CAN 2 en version “C.1.S.".

Plaque d’alimentation des distributeurs arriere
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Distributeurs électro-hydrauliques arrieres.

Repere Désignation Remarque
XV Bloc électro-distributeurs arriére —
1 Couvercle du systéme de rappel au neutre —
2 Corps du distributeur —
3 Boitier de commande électro-hydraulique —
4 Tiroir principal du distributeur —
5 Ressort de rappel au neutre —
7087 7068 ) 6 Plague d’'alimentation —
7 Plaque de fermeture —
7060 Clapet anti-retour avec restricteur unilatéral —
2068 Sélecte:.ljr de circu_it d,l,.l signal de détection de .
charge “load sensing
7087 Balance de pression —
7165 Clapet zéro fuite de I'électro-distributeur —
7211 Régulateur de pression —
7212 Limiteur de pression —
7227 Clapet de pilotage intermédiaire —
8024 Accouplement rapide vert “A” arriére —
8026 Accouplement rapide vert “B” arriere —
8055 Accouplement rapide bleu arriére “A” —
8056 Accouplement rapide bleu arriére “B” —
8057 Accouplement rapide marron arriére “A” —
8058 Accouplement rapide marron arriére “B” —
A117 Module du distributeur 1 —
A118 Module du distributeur 2 —
A119 Module du distributeur 3 —
A120 Module du distributeur 4 —
LS Circuit du signal de détection de charge “load sensing” —
: P Alimentation de la haute pression —
: Vszoxﬂjﬂm. 13 bar PP Pression de pilotage Environ 13 bar
) = 7211|@ s T Retour au réservoir —
t. ﬁ? _______ 7212 Y520 Electrovanne d’activation de I'hydraulique auxiliaire arriére —

Remargue importante :
Le principe de fonctionnement du bloc distributeur de I'équipement chargeur est identique a celuidu b  loc
distributeur arriére.

7212 a3609018t
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Connections électriques des distributeurs électro h ydrauliques Nomenclature des réseaux multiplexés (schéma page s  uivante).
Repére Désignation Repére Désignation
A005 Récepteur GPS CAN 4 “ISO CAN bus”
ADOE Module de la climatisation automatique “ACM” CAN 6 “Steering CAN bus”
Hydraulic CAN bus high ADDS Module de “I' Autopilot” CAN 8 “Engine CAN bus”
Hydraulic GAN bus ot A1 AD15 Module de gestion du moteur “ECM” LIN O “LIN bus”
Ev 1 bat high AQ030 Module du terminal “Cebis MFT” M037 Actionneur du turbocompresseur
AD50 “Cebis” mobile R120 Resistance 120 Q
Ev 2 bat low
AD55 Module de la direction électro-hydraulique UBM Platine “UBM”
AD58 Module du relevage arriére “REH V033 Relais “BTM’
ADBO Module de commande du systéme hydraulique “HYD”
ADB2 Module des fonctions externes “EXT” XDISO Prise de diagnostic Isobus
ADB4 Module “Telematics” XOBD Prise de diagnostic “OBD
A100 Module de I'accoudoir multifonction “MFA” XHISO Prise Isobus arriere
A101 Module du tableau de bord “DBD”
A102 Module de la suspension du pont avant et de la cabine “SFA”
Hydraulic CAN bus high A104 Module des feux de travail “WLP”
Hycraulic GAN bus low A107 Module Isobus “ITE”
A133
Ev 8 bat high A117 Module du distributeur 1
3 A118 Module du distributeur 2
J_ Ev 8 batlow
A118 Module du distributeur 3
A120 Module du distributeur 4
A123 Module du distributeur 7
A127 Module de position virtuelle
A128 Module du gyroscope
T A133 Module du distributeur 8
A117 - A118 — A119 — A120 — A123 — A133 * Distributeurs 1, 2, 3, 4, 7, 8 “DEH” -
- A134 Module “Cam-pilot”
. Etat — Valeur . . A PR
Connecteur | Borne CCN Fonction mesuré Direction A136 Module des peripheriques du tracteur “EPM
A141 Module de la transmission “TR1"
1 CAN 3 Hydraulic CAN bus (CAN low) Environ 2,4 V Communication A142 Module de la transmission “TR2"
Alimentation apres ission “TR3"
2 F-P24 contact (+ 15) p 12V ’ A143 Module de la transmission “TR3
1 ( Entrée B150 Capteur de la colonne de direction
3 — Masse (- 31) oV B216 Caméra “Cam-pilot’
4 Hydraulic CAN bus (CAN high) Environ 29V B454 Capteur des températures du filtre de I'échappement
CAN 3 . . Communication B455 Capteur d'air d'admission
1 Hydraulic CAN bus (CAN low) Environ 2,4 V
Al ati : CAN1 “Powertrain CAN bus”
Imentation apres
2 F-P24 P 12V CAN 2 “CLAAS vehicle CAN bus”
2 contact (+ 15) Entrée
CAN 3 “Hydraulic CAN bus”
3 — Masse (- 31) oV
4 CAN 3 Hydraulic CAN bus (CAN high) Environ 29 V Communication
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Architecture des réseaux multiplexeés.
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