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E1 - SOUS-ÉPREUVE E11 Durée : 4 h Coefficient : 3 DTR : 11/11 

 

Diagramme FAST de la fonction « Évacuer et mettre les pièces à disposition du robot » 

 
 

Evacuer et mettre les 
pièces à disposition 

du robot 

Fonction principale Fonctions techniques Niveau 1 Solutions constructives Sous-ensemble 

Convoyer les pièces 

Evacuer les pièces 
du magasin 

Convoyeur pièces 
 

Module de stockage 
des pièces 

Module d'évacuation 
pièces du magasin 

Mettre en rotation les 
rouleaux 

 

Régler position du tapis 

Mettre en mouvement 
la bande transporteuse 

Motoréducteur + transmission 
pignons /chaînes 

Vis n°29 et vis n°35 

Roulement sur rotule (19) 

Tendre la chaîne 

Pince électromagnétique du 
robot 

Stocker pièce dans le 
magasin 

Positionner pièce pour 
prise robot 

Transformer une énergie 
pneumatique en énergie mécanique 

de translation oblique 

Vérin éjecteur pièce 

Vérin sans tête pour mise en 
position pièce pour prise robot 

Evacuer les pièces 
du tour numérique 

Vérin pneumatique tour 
sans tige 

Module d’évacuation 
pièces du tour 

Translater 
horizontalement la pièce 

du tour numérique 

Translater verticalement 
la pièce du tour 

numérique 
 

Vérin pneumatique tour 

Saisir la pièce du tour 
numérique 

 

Transformer une énergie 
électrique en énergie 

magnétique 

Pince magnétique tour 
 

Niveau 2 

Transformer une énergie 
pneumatique en énergie mécanique 

de translation horizontale 

Transformer une énergie 
pneumatique en énergie mécanique 

de translation verticale 

Guider en rotation les rouleaux 

Vis n°29 

Ejecter pièce pour prise 
par robot 

Evacuer pièce par le 
robot 

Forme en V pièces magasin 

Transformer une énergie 
pneumatique en énergie mécanique 

de translation horizontale 

Transformer une énergie 
électrique en énergie magnétique 

Transformer une énergie 
électrique en énergie mécanique 

de rotation 

Transformer une énergie mécanique 
de rotation en énergie mécanique de 

translation 

Arbre (4) et bande 
transporteuse (20) 


