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Mise en situation :

Sur les cbtes de France, en Manche et en Atlantique, les ports sont souvent équipés de catways (1),

mais en méditerranée les catways ont été remplacés par des pendilles (2).

(1) “”\\_
. ponton quai Cale
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mouillage

Un catway est un petit appontement flottant parcourant la longueur d'un bateau amarré, destiné a la

circulation des personnes. Le catway est amarré a un ponton ou un quai.

(2)

Amarre

]

Chaine-mére reliant
des blocs de béton

Pendille

La pendille fait office de mouillage arriere ou avant pour le bateau qui s'amarre dessus.

On manoeuvre pour se mettre perpendiculairement au poste a quai.

On attrape la pendille puis on la fait glisser sur l'arriére ou l'avant du bateau.

On tourne la pendille a un taquet du bateau aprés avoir réglé sa tension pour que I'avant ou l'arriere
ne porte pas sur le quai.

La passerelle hydraulique équipant trés souvent les gros yachts est aussi installée en option sur les
bateaux a partir de 10 m.

Facile a installer sur les bateaux neufs ou récents, il faut parfois renforcer le tableau arriére sur les
modéles les plus anciens. Il est donc nécessaire de faire appel a un professionnel pour choisir et
installer le modéle de passerelle le mieux adapté.

Différents types de passerelles :

Passerelle

Vérin d’articulation

[k

Déploiement de la passerelle
en translation

Déploiement de la passerelle
en rotation
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http://fr.wikipedia.org/wiki/Ponton
http://fr.wikipedia.org/wiki/Quai_%28voie%29

Diagramme FAST de la fonction de service FS 1 : faciliter I’accés entre
le bateau et le quai.

FT 1: Acquérir la consigne de I’utilisateur. Bouton poussoir sur télécommande.
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: : FT 2 : Traiter la consigne. ! Carte électronique de la télécommande et !
i i : micro-contréleur. :
! ! i i
! ! i i
! ! i i
! ! i |
I | . H i ] z T I
i i FT 3 : Communiquer un ordre de fonctionnement. | Emetteur HF (433 Hz) intégré a la :
! ! i télécommande. i
! ! | i
| i S 7
: } L N
_ . ) ] I |
i i FT 4 : Réceptionner 1’ordre de fonctionnement. | Récepteur HF intégré a la carte du i
! ! | i
I'| FS1: Faciliter ! l module (5 V). i
: I’acces entre le : [ [
. | bateau etle quai | ; ! !
! . | |
! ! - i . I i
[ ! FT 5 : Etre relié a une source d’énergie. | Batteries (12 \V / 24 V) i
i | i
i i : Groupe moto pompe. :
! ! L o
! ! | i
: : NS N
! . . - . | |
! ! FT 6 : Moduler les energies disponibles. i Distributeur électro-hydraulique. i
: : : Carte €lectronique et ses composants. :
i : i\ o
. ! | |
| ! i ( N
: : FT 7 : Convertir I’énergie hydraulique en énergie ! Vérin hydraulique. :
i i mécanique. : i
! ! | i
i | o 7
! ! | i
! ! | i
: : FT 8 : Adapter et transmettre 1’énergie mécanique ! _ _ !
: i a la passerelle. : Articulation et chapes. :
! ' | i
! ! | i
! ! | |
L Fonction de service J: Fonctions techniques ;:: Solutions techniques =:
i i i i
|
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Tableaux des liaisons cinématiques :

.3 Liaisons usuelles de deux solides
Symbol
No.rr! Exemple - : LS .
de la liaison 7 Représentation plane Perspective
F s
Encastrement ' z
ou fixe

0 degré de liberté

| | Y\/L//X

0 translation ! H7/p6

0 rotation

Pivot

1 degré de liberté

0 translation
1 rotation Ry

* 8'il n'y a pas d'ambiguité

Ll A

Symbole admissible

Fﬁﬁ I

Sies - - Z
Glissiere ’—D— E)F’
Y
&~ X
Symboles admissibles = wE
1 degré de liberté ’_j:
1 translation Ty
0 rotation
Hélicoidale RH ¥
-G ;
1 degré de liberté Y ' X
Symbole admissible g T
1 translation A
et 1 rotation T ,EI
o2 RH : hélice & droite
TX =p- RX

p: pas de I'hélice

Pivot-glissant

2 degrés de liberté

1 translation Ty
1 rotation Ry

LH : hélice a gauche

ezt 7
=9 ]
Symbole admissible

’—E—

Nom
de la liaison

Exemple

Spérique
a doigt

2 degrés de liberté

0 translation
2 rotations Ry, Rz |

Rotule
ou sphérique

3 degrés de liberté
0 translation
3 rotations Ry, Ry, Rz |

Appui-plan

3 degrés de liberté

2 translations Ty, Ty

2 translations Ty, Ty
1 rotation Ry
Spheére-cylindre
ou
linéaire-annulaire

4 degrés de liberté

1 translation Ty
3 rotations Ry, Ry, Rz

Rectiligne |

4 degrés de liberté

2 rotations Ry, Rz
Spheére-plan Z \
ou

ponctuelle

5 degrés de liberté

2 translations Ty, Ty 1 touche
3 rotations Ry, Ry, Rz spheérique

Symbole

~ Représentation plane

SRR

Source : document constructeur
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Tableau des diameétres des trous de passages Références des vérins pour passerelles
Le tableau ci-dessous donne les valeurs usuelles des diametres des trous de

passage en fonction du diametre de la vis utilisée. Pression de
" . Longueur de .
Référence | JAlésage fonctionnement
Diametre du trou de passage Cotliss maxi
Série fine Série moyenne Série large
(qualité H12) (qualité H13) (qualité H14) 600/04 @32 400 150 bars
601/02 < 40 200 150 bars
3 3.2 3.4 3.6
601/04 & 40 400 150 bars
4 4.3 4.5 4.8
602/02 @ 50 200 150 bars
5 53 55 58 602/04 @ 50 400 150 bars
6 6.4 6.6 7 603/02 & 60 200 150 bars
8 8.4 9 10 603/04 & 60 400 150 bars
10 10.5 11 12
FORCE DE POUSSEE
12 13 13.5 14.5
Tonne 120
Nomenclature 16 17"
15 / /
: : 14 / //
21 2 Joint quadrilobes o / / DAlésage
20 1 Joint torique 3 / / (mm)
19 1 Piston 14 " g e
18 1 Ecrou nylstop 11 17
17 1 Ecrou H 10 ——-f—f———} 80
16 1 Joint & lévres 9 //' / v
Z / /
15 1 Embout réglable &+ 1 10
14 2 Ecrou nylstop NWAW, AL
13 4 Rondelle /,"' / 4 //
12 2 Vis d’articulation S VAViEP L.
11 2 Chape S //’ il
10 2 Joint plat M Pt W
9 1 Embout avant A T %
8 1 Tige 2 ";/’i/“"/ > 39
7 1 Tube . '/i'_':_:--_'_";: zss 5
6 1 Embout arriere A
Repeére Nombre Désignation 50 100 150 200
P (bar)
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