Compas simple

Code de représentation

- La position intermédiaire est définie par les points Ci, Di, Ei, Fi ;
- La position basse est définie par les points C, D, E, F ;
- La position haute est définie par les points C’, D’, E’, F’.
Informations :

- La rampe arrière (0) est le « bâti » fixe durant le mouvement de levage (elle est en appui sur le sol dans la phase de montée-descente) ;
- L’équerre de relevage (1) est composée des segments [DB] et [BC] ;
- Durant les mouvements de montée-descente, le bras (3) se déplace en mouvement plan. Les trajectoires des points E et F se déplacent suivant l’axe des glissières et arrivent en E’ et F’.

Liaisons entre pièces du compas simple
- Liaison en A de la rampe arrière (0) sur le corps du vérin : Pivot d’axe y ;
- Liaison en B de la rampe arrière (0) sur l’équerre de relevage (1) : Pivot d’axe y ;
- Liaison en C de l’équerre de relevage (1) sur la tige de vérin : rotule ;
- Liaison en D de l’équerre de relevage (1) sur le bras (3) : rotule ;
- Liaison en E de la rampe arrière (0) sur le bras (3) : glissière de direction parallèle à la rampe arrière ;
- Liaison en F du plateau supérieur (2) sur le bras (3) : glissière de direction parallèle au plateau supérieur.
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