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DRES1. POMPE KSB 
 

 

 

 

 

 

 

 

DRES1 Figure 1 
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Précisions sur l’exemple Amarex KRT K 150-500/155  4 UN G-D donné ci-dessus:  

 

 

Amarex KRT K 150-500/155  4 UN G-D 

 

 

 

C’est le repère que l’on obtiendrait avec 

l’abaque DRES1, figure 1 : 150-500/4p 

Appelé taille du moteur, cela correspond à la 

puissance de la pompe, ici 155 kW 
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DRES2. VARIATEUR 
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Menu SIMPLY START 
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DRES3. CABLE D’ALIMENTATION 
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DRES4. CAPTEUR HYDROSTATIQUE 
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DRES5. STATION AUTOMATE MODICON M340 
 

A. Généralités 

Les processeurs de plate-forme automatisée Modicon M340 gèrent l’ensemble de la 
station automate, qui se compose de modules d’entrée/sortie TOR, de modules 
d’entrée/sortie analogiques, de modules de comptage, de modules experts et de 
modules de communication. Ces modules sont répartis sur un ou plusieurs racks 
raccordés au bus local. 

Le schéma suivant présente un exemple de configuration de la station automate 
Modicon M340 avec un rack : 

1. Module d’alimentation 

2. Processeur 

3. Module d’entrées / sorties à 
bornier 20 points 

4. Module d’entrées / sorties à 1 
connecteur 40 points 

5. Module d’entrées / sorties à 2 
connecteurs 40 points 

6. Module de comptage 

7. Rack à 8 emplacements 

 

B. Modules d’alimentation 

Chaque rack nécessite 1 module d’alimentation défini en fonction du réseau distribué 
(courant alternatif ou courant continu) et de la puissance nécessaire au niveau du 
rack. La figure suivante présente un module d’alimentation BMX CPS •••• : 

  

 

 

 

 

 

 

 

1. Connecteur pour le réseau d’entrée (et l’alimentation 
capteur 24 VCC pour les modules d’alimentation BMX 
CPS 2000/3500/3540T 

2. Connecteur pour le relais alarme 
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La figure suivante représente le raccordement d’un module BMX CPS 2000/3500 à 
un réseau alternatif : 

 

C. Processeurs 

Les processeurs BMX P34 ••••• gèrent l’ensemble de la station automate, le tableau 
suivant présente les caractéristiques principales de ces processeurs. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Les processeurs BMX P34 •••• diffèrent selon les composants qu’ils incluent. Les 
schémas suivants identifient les divers composants d’un processeur BMX P34 •••• : 
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Liaison Modbus 
Les processeurs suivants comportent une voie de communication intégrée dédiée à 
la communication série et prennent en charge les communications via liaison 
Modbus : BMX P34 1000, BMX P34 2000, BMX P34 2010/20102, BMX P34 2020. Le 
tableau suivant décrit les caractéristiques des voies de communication série : 

 

 

 

 

 

 

L’illustration suivante représente le port série RJ45 : 
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Le connecteur RJ45 comporte 8 broches. Les broches utilisées diffèrent selon la 
liaison physique utilisée.  

Broches utilisées par la 
liaison série RS 232 

 Broches utilisées par la 
liaison série RS 485 

1 signal RXD  4 signal D1 

2 signal TXD  5 signal D0 

3 signal RTS    

6 signal CTS    

Les broches 7 et 8 sont dédiées à l’alimentation de l’interface homme machine via la 
liaison série : 

� Broche 7 : alimentation du réseau 5 VCC/190 mA 
� Broche 8 : commun de l’alimentation électrique du réseau (0 V) 

NOTE : Les câbles d’alimentation RS 232 à 4 fils, RS 485 à 2 fils et RS 485 à 2 fils 
utilisent le même connecteur mâle RJ45. 

 

Liaison Ethernet 
Les processeurs suivants comportent une voie de communication intégrée dédiée 
aux communications Ethernet, avec deux commutateurs rotatifs permettant une 
sélection facile de l’adresse IP du processeur :  

� BMX P34 2020, 
� BMX P34 2030/20302. 

NOTE : ces processeurs n’ont qu’une adresse IP. 

 

L’illustration suivante représente le port Ethernet RJ45 : 
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D. Modules analogiques 

 

Références 

 

 
Caractéristiques 

 

 

 

Installation 

Le schéma ci-dessous montre l’installation des modules d’entrée/sortie analogiques 
sur le rack. 

 
 1      2                           3 
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La procédure de montage du bornier 20 broches sur des modules analogiques est la 
suivante : 

 

Le schéma ci-dessous montre comment relever le cache pour raccorder des câbles 
du bornier 20 broches : 

 
 

Raccordement 

Le raccordement du module analogique s’effectue à l’aide du bornier 20 broches. Ci-
dessous sont représentés le raccordement d’un capteur tension sur la voie 0 et celui 
d’un capteur courant avec son alimentation externe (alim. boucle) sur la voie 1. 
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Exemple de programmation 

Par exemple, supposons qu’un conditionneur indique une information de pression 
sur une boucle 4-20 mA, avec 4 mA correspondant à 0 millibars et 20 mA 
correspondant à 9 600 millibars. Vous pouvez alors choisir le format utilisateur, en 
définissant les bornes inférieure et supérieure suivantes :  

• 0 pour 0 millibars comme borne inférieure,  

• 9 600 pour 9 600 millibars comme borne supérieure.  

Supposons également, que les valeurs sont transmises au programme dans le mot 
%IW.0.5.1 (dont le contenu varie entre 0  et 9 600). Le programme ci-dessous 
permet alors de détecter différents niveaux de pression : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

• SI [(%IW.0.5.1 > 1000) ET (%IW.0.5.1 <2000)] ALORS  P1=1 SINON P1=0 ; 

• SI (%IW.0.5.1 < 1000) ALORS  P2 = 1 SINON P2 = 0 ; 

• SI [(%IW.0.5.1 < 1000)  OU (%IW.0.5.1 > 2000)] ALORS  P3=1 SINON P3=0 ; 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

%IW.O.5.1 > 1000 %IW.O.5.1 < 2000 

COMPARE COMPARE 
P1 

P2 

%IW.O.5.1 < 1000 

COMPARE 

P3 

%IW.O.5.1 < 1000 

COMPARE 

%IW.O.5.1 > 2000 
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DRES6. MODICON M340 – LIAISON SÉRIE 

Généralités 

Les liaisons séries pour les processeurs BMX P34 1000/2000/2010/20102/2020 et le 
module BMX NOM 0200 prennent en charge le protocole Modbus qui possède les 
propriétés suivantes : 

� définit une communication client/serveur entre différents modules présents au 
sein d'un bus ou d'une liaison série. Le client est identifié par le maître et les 
modules esclaves représentent les serveurs. 

� s'appuie sur un mode d'échange de données composé de requêtes et de 
réponses offrant des services à travers différents codes fonction. 

 
 

Terminaison de ligne Modbus et polarisation (RS485)  

Un réseau Modbus multipoint doit disposer d'une terminaison de ligne et d'une 
polarisation. Le schéma électrique de terminaison de ligne et de polarisation est le 
suivant : 

 

� La terminaison de ligne est effectuée en externe : elle est composée de deux 
résistances de 120 Ω et deux condensateurs de 1 nF placés sur chacune des 
extrémités du réseau.  

 

� Sur une ligne Modbus, la polarisation est nécessaire pour un réseau RS485. 
Si une station automate M340 est utilisée comme maître, elle est 
automatiquement pilotée par le système donc il n'y a pas besoin de 
polarisation externe. 
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Câblage 
Plusieurs câbles et accessoires sont nécessaires pour établir une liaison série sur les 
processeurs énoncés précédemment. La figure ci-dessous présente un exemple de 
système de câblage de liaison Modbus Modicon M340. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1 Boîte de répartition MODBUS  5 
Adaptateur 
RS485/RS232 

2 Boîte de dérivation en T  
6, 7, 8, 9, 10 

et 11 
Câble Modbus 

3 Prise d’abonné 2 voies passives  

12 
Terminaison de ligne 
pour connecteur RJ45 
(120 Ω ,1nf) 

4 Boîte de dérivation en T RS485 
non isolée 

 

 

Exemple de boîte de dérivation en T : 

 

Exemple de  terminaison de ligne : 
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DRES7. MODULES DE COMMUNICATION 
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Modem MGi 196 (type GSM : 580 € HT) Modem MTi 133 (type RTC : 420 € HT) 


