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	Schéma
	Désignation
	Fonction au niveau de l’élévateur 
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Q1. FAST de la fonction Fp1 (pour un élévateur principal)








Ft11 : vis 43 et 44, bretelles intérieures 2 et extérieures 1 et platine d’ancrage 31





Fp11 : mettre en butée l’élévateur principal en position basse





Ft12 : 





Fp12 : supporter le véhicule posé sur ses roues





Ft1311 : bretelles intérieure 2 et extérieure 1





Fp1311 : disposer de deux ciseaux





non détaillée





Fp131 : permettre un mouvement de ciseaux





Ft1312 : liaison pivot entre les bretelles 1 + 2 et l’axe 13 








Ft1322 : 





Ft1323 : 





Ft1341 : liaison pivot entre les bretelles 2 et la platine 31  et linéique rectiligne entre les bretelles 1 et la platine 19





Fp1324 : transmettre l’énergie mécanique au levier 





Fp1321 : 





Fp1322 : distribuer l’énergie hydraulique





Fp1323 : transformer l’énergie hydraulique en énergie mécanique





Fp1341 : transmettre l’effort à la platine d’ancrage 





Fp1342 : transmettre l’effort au chemin élévateur





Fp1312 : guider en rotation les deux bretelles





Fp1 : positionner verticalement, par rapport au sol, le véhicule en appui sur les roues





Ft1321 : pompe hydraulique





Fp13 : monter le véhicule





Fp132 : créer un effort moteur sur le levier





Ft1324 : liaisons pivots entre la tige 11 et le levier 3 et entre le corps 12 et les bretelles 1





Fp133 : transmettre (et amplifier dans les phases 1 à 4) l’effort aux bretelles





Ft133 : Levier 3, rampes 6 et 7, galets 4, rouleau 5, traverse 8 


+ pivot avec les bretelles 2





Fp134 : transformer l’énergie de rotation des ciseaux en énergie de translation du chemin élévateur








Ft1342: 








Fp15 : descendre le véhicule





Q5. Tableau de composants hydrauliques





Q7. Schéma de puissance hydraulique : phase descente





Q6. Schéma de puissance hydraulique : phase montée





Q8. Zones approximatives des contacts durant les 3 premières phases





Q9. Coloriage des classes d’équivalence en phase 3





L





Chemin de l’élévateur principal 30





Bretelles extérieures de


l’élévateur principal 1





Bretelles intérieures de


l’élévateur principal 2





E





F





G





K





P





Platines d’ancrage 31 et de roulement 19 liées au sol





x





y





A





M





B





Q10.  Schéma cinématique plan de l’élévateur principal en phase 3 





Q11.  Graphe de montage du mécanisme d’aide au levage
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24
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X 2





Q12. Course des vérins auxiliaires 





Echelle des longueurs : 1 : 5





Hauteur élévation mini = 55 mm





Hauteur élévation maxi = 525 mm





Course nécessaire du vérin (70+72) : 





Conclusion :





Norme de � EMBED Equation.3  ��� :








Cohérence entre la norme de � EMBED Equation.3  ��� obtenue et celle lue sur la courbe : 











Valeur maximale de la vitesse d’élévation :











Conclusion sur le respect de la norme :








Q13. Vitesse d’un point de 57 / 30 en phase sortie des vérins auxiliaires 


Q14. Respect de la vitesse d’élévation vis-à-vis de  la norme





Echelle des vitesses : 1 mm ( 0,5 mm/s


Echelle des longueurs : 1 : 5





Hauteur élévation maxi = 525 mm











� EMBED Equation.3  ���





Q21. Action mécanique de contact entre la rampe 6 et le rouleau 5.
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