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ANNEXE N°2

Documentation technique des caméras démes TVD-5125TE-3-P

TVD-5125TE-3-P

Ddéme IR TruVision™ , 350 LTV Couleur, PAL focale fixe 3.6mm, vrai jour / nuit

Caractérisiiques techniques Comment commander

Carrdina
Taile du capieur g ETP-12D5L Mimanbaiion 120D 14
Hnaklyse du captaur: Inimertson

Type de capisun
sl

PO10EE CMOS | Pl plus
PC10856 CMOS ! Flasl plus

TVD-S128TE- AP Ddrna 0¥ Truvisen ™ | 5585 LT Covlaur, AL Tacals Noe
A.5mm vral jour ¢ el

Moetbrg bolal de pieaks [H x
Wy

Flosls sffectis M«
Faaokdian deeuler|

WTSCPAL: T (W) % S0d0)

NTSC/PAL: T28 {H)x 422 YW}
SROLTY

Fdschdian (N & B SBOLTY
Systdme de
:;':hlnn'ullbn L

Obtumiew sechrongue:
Susangque S ¢ M raboc

Aario 1080 (150 ~1100.000 sec
=&0 d&

Signal video: T.0%p-p ( T8 ohm compos i
o Aeadiory FCCCE

Lacs parfammancas

Jdelaineg
Jour T Huk ‘ral Jour fNut
Fittre [R motonse: Cu
Eansd bd g coul gur: 1.5 xR F1 .2 (50RE)
Sansibing NEB : 1.5 uxfDF1.2 (50RE)
Eansiblits |R O Lux avec | ae foncanrmmanl
Pords IR 15m
IR Lenguasur danda B50srn

Dclarchement Wik

Thas ¢ Hux 1B 0N/ QFF

Décenchemen | B

Tlux + Jhs IR O 7 OFF

Baitem
Ty pe e comara [adrra \
1P: FeE |
Exhlinr L] |
Robusts: o !
Afih-uarclal Ham
Dijaiil
Typs de morhrs Fem
Type de commande: Wlanual
Warflocale: Hary
Focsia: IEmm A : connecteur vidéo [BNG)
F-stop: F12 B : connecteur alimendation
Ao Moy
o ST Bl o o Bt pr—-
FEL inclus: = - P
Tension dantda: 1ZvDC - | -_.-"' “'H‘_ 1
Ceuran 128} mA]IR @l - | i )
Conscmmaten Jenerge: 21 [Mas) b o, Falis)
anakiis de camém 1 e ::-‘I
Leiwchon de mouvsement Mo T
e o
Al
Efiirbi & hlaime Ham
ot dalame: Hon
Rl - L aLlF
Dimenmons: B4 T mm
Paxe -l g
Ll b 10 & 507
Tempéraium de siockege: 20 &T0°C
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ANNEXE N°3
Modules GE-TTA111VT et GE-TTA111VR

Lo GE-TTAT1IVT est un Transmatteur actif (amplifé) qui
permet la tranamission dun signal vidéo sur une paire forsadée
Le signal peut étre véhiculé sur une longueur de maximum de
1200 métres

Ce transmetteul posséde une excellente mmunité aux bruits, et
il paut s'intégrer sur n'importe quel réseau en paires torsadées
@XISTant, 10eal pour des grands systemes ou |l est anmiciie
d'utiliser un cable coaxial tragitionned

I auffit aimpdement de raccordes 3 Fautre extidmité de L paire
torsadée un réceptaur, &t la transmission du signal peut
s'effectuer L'avantage de ce systéme est qu'll ne nécessite peu
de moyens pour sa mise en cuvre rédud le nombre de cibles
et gonc permet une réduction des couts d'installation

Co type de transmelteur correspond pour des applications dans
ey Se10pults, Ues lyoes, des cysinus, des hopilsux ou bien Caraclernstigues lechimgues
encore des centres commerciaux

SpacAomons

Ermree Vidoo BNC

Paire torsadde Bomler & visear

Distance max de 200 i

transmession 1200 '

Type de cobie Catégone 5 ou supénews
Divansiora 70 k42 045 e

Lo GE-TTAT1IVR est un récepteur actif

{amplifiié) qui perme! |a réception d'un signal
)20 sSUr une paire torsadee, Le signal peut
SUS VANICUIS SUr UNa NQUELT 08 Maxmum

de 1200 metres

Ce récepteur poseade une exceliente
e aus Uruits, ot il poul s'inteyier sul
n'importe quel reseau on paires lorsadées
existant. ldéal pour des grands systémas ou |l

wel difficile d'ulilicsr un cable caoaxial raditicans!

Il suffit simplement de raccorder a Fautre
sxiremit de 1a pae lorsades & un

transmeltteur, ot Ia transmession du signal peut
s'offectuer. L'avaniage de ce systemae o8t qu'il ne
nécessite pey de moyens pour sa mise en
ceuvre, rédull ke nombre de cAbles, et donc

peormat une réduction des couts ainstatiabion

Ce lype de récepleur correspond pour des Caraciensbiyuas isctiigues
applications dans des adroporis, des lycaes ptofotons
Jos casinos, des ndpitaux ou bien encore des N
CRNTeEs commerciaux SN S v
[hnbwves mane o barsdresan 1200 myon
v du Lilde Calingrm 5 ou sapenieur v
e A2 s o

“rervaen

Arrenfadany (L
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ANNEXE N°4
Gamme DVSR de GE Security
Specifications

Video

Compression

MPEG4-AVC

Display Resclution

TO4x576 [PAL)

Input 4, 8 or 16 channels, BNC (1.0 Vp-p, 75 ohm|
Cutput 1 BNC 1.0 Vp-p, 75 ohm)
1 VGA [B00x600/60 Hz, BOOx600/75Hz, 1024x768/60 Hz)
Recording
Hard Drive Up to 2400 GB
Resalution HCIF (F04x5TE), DCIF [528x384), 2CIF (704x288], CIF (3521288

and QCIF [176x144)

Rate per Channel

1/16 fps to 25 fps

Video compression Bit Rate

16 Kbps to 2 Mbps [self definable]

Mode

Manual, Schedule, Motion and Alarm

Multi-Screan Disploy

Full & 8 ond 16 [Live)

Full sereen (Playbock]

Audio

Compression standard Ogg Vorbis

input 4,8 or 16 chonnels, BNC

Qutput 1 BNC

Vioice audio input 1 BNC
Network

Type 10/100 Base-T, RJ-45

Protocol TCP, IP, ARP, RARP, PPP. PPPOE, DHCP,SMMP

Others ADSL modem and PSTN line for alarm video tronsmission
Archive

USBE 1.1 USE Memory Stick, USB HDD and USB CD-RW
Connectors

RS-232 serial port RJ-45

RS-485 PTZ control port RJ-45

RS-485 keyboard port RJ-45

Alarm Handling

Alarm input

4, 8 or 16 programmahble NO/NC

Alarrn output

Max. 4 relay outputs
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DVIR. Reul-tinne, MPEG-4 AVC Vulue Litee Revurdes,
CIF resolution on ol channels

ovzn 4-chaneel Anglog, MPCC—4 AVC w/ 00GD

ovsson. oo m_-mmmm-n-
ovseon oo ot wcromt g wrecmcwisoocs | s | a5 luwo s las 1o | 4 | .
oo ssun ovss T comatsnong wotzimcorise 12126 Lioo 1o 2 1 10 [
ovseoe 2100TK ovsi | schowelinog wetcsmewzire | 26 |2 w0 |s 2 12 | s | |
ovseos st N T T N R I T T O

ovssoe. oosx (ovsa | .chorwolanop wetc-smcwooa | % | s (w0 |2 |2 12 |8 | .|
ovseoa-so0Ti ovsh [ s choveiangog escemcwiooocs | so 1o lxo las sl e | .
ovsscs. 500 ot scnoret g weecamewistn | o w0 Lo 2 [ 1o ] s | .
VoS Zoonui ovss — ledomaiamamg wtcimcwzmn | o 1w lmo 1o 135 1 1o | .
ovsei-2oR (058 | e cromvataociog weeG-amcwoocs |10 lim lwo Iz |2 125 1 | .|
s 00ATx (o5 1 io-cromet rog whG-scwisone 1100 Tioo Lo 125 |25 125 136 | - |
ovshi. oo I Ty S o O T T T T
DS 5008T ot |l o nmog wpiGmcwise 1o lio0 lwo |5 | |5 | | -
DVSR16-2100T/K [ovsh | 16.chonnelAndog MPEGamCwi2te  Jio0 100 Jeoo [ 25 [ Js | .|

OVSR-OVO-L OVSR -OvO-Burner | "External OVD /- CORW Burrer for OVSR only” nfo nfa ne |nfo |mfa |nfc Inf nfo
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AQUOS NET+: v
HoLTV:
Telotext (pages) 2000

ANNEXE N°5
Documentation technique téléviseur SHARP LC-60UD20EN

SHARP

LC-60UD20EN TV LCD ULTRA HD

» Diagonale de lmage cm / pouce: 15260
» Résolution de la dalle: J040 X 2100

» UHD (4K) video playback capabilty: Oul
?» Technokgie de dake RVBJ / RVB: v
» Paned sub pixels (mibos). 24

? Technologio de dake 3D { UV'A: VIV

» Processeur de la dalle couleur) 8 bit

P UMD (4K) / Full MO ) HD-wutdy: v7 0/

» Rétrodclarage LED / CTFL: V1

P Type de rétroéclairage Full ( Edge: Iy
» Active Mosion (Hz): 800

b Balayage du rétroéclainge / variation par zone | anlisaccade. v/ IV
P Luminosité (cdm’). 400

b Sound { speskars tochnology Amplificsteur Yamaha AudioEngine ™
b Amplificateur numéeique. Digital
» Conmirdle sulomatioue du niveau sonore (AVCY

Guide dectronique des programmes (EPG). 7 jours b Suround: v

Premium VOD sarvices. v
PVR on USB connecled device:

» Digital Audio Output. PCM/Dolby Digital (plus), DTS 2.0
b Nombre de haut-parieurs (sans subwoofer). 2

* Tirneshift on USB connected device: v » Haut-parleurs: puissance de sortie (W): 10 + 10
Wwifi: » Nombre de subwoolers: 1

Miracast v b Subwoolters | pulssance de sore (W) 13
Blustooth; b Systéme son BIG, DI, 1L LA

TV Remote app avslable: Oul: AQUOS Remote Lite (108 ot Android)
DUNA vidéo / photo / musique: v IV 1V

Lecteur USE vidéo / photo / muskjue: (v 1V

Player for Divx HD Plus / Dive HD / DivX. VIV I

» HOMI: &

» Autres caractérisiques. 2 paires de lunettes 3D inclues (AN-3DG40)

P HOMI Foatures - Ethornot Channel | Audio Return Channel 1/ » Coloris du ¥léviseur: Noir

» HOMI Features - 30 / 4K: VIV

» Standard / touches sensilives: /-

» HOMI Features - Deep Color / x.v.Calor; v1v/ » Dimensions avec pied (L x H x P). 1361 x 827 x 350

» AQUOS Link / CEC standard: IV
P Pécited 1

» Entréo AV / S5-Video / Composante
P Canque / sudio paplogigue: v 1V
b Sorlie numangue coaxialelopligue
P Interface commune Ci+ / Cl. v/

» VGA/DVI/RS-232C. VI~

P WLAN/LAN: VIV

»USBE: 3

» Dimensions sans pled (L x H x P): 1361 x 781 x 69
QIXN » Poids avec pied (kg 31.5

» Fixation VESA (mm). 400 x 400
W » Code EAN; 4974019820071

P Lecteur carte S0 1; lecture de photos, vidéos ot musiques
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ANNEXE N°6
Listing supports muraux VOGEL'S

%gel’s’ ‘ expanding expernences

=« THIN 315 » UltraThip_- Support mural pour écran plat :

E "

= 15

A4

3 J TAILLE MIN. (INCHES) \0"
ol TAILLE MAX. (INCHES) 65"

.

> Poips MAX. (KG) 250
INCLINABLE 15
GARANTIE UNE CARANTIE VIE
TROUS DE MONTAGE (MM) MIN, 100X100 / MAX. 600%400

DRrTancs 21, PAK BAITONRT AV 20W8 (Mat)

- «WALL 1345 BLACK » - Support mural pour écran plat :

TAsLeEs ma. (Iecasns)

TAILLE MAX. (INCHES)

Potos MAX. (xG) 450
—r T ORIENTABLE 180
fii) INCLINABLE 10
COULEURS SUFPLEMENTAIRES ARCENT
) .
! GARANTIE UNE GARANTIE VIE
3 -.i,——' =y THous DE MONTAGE (MM) MIN 100X 100 / MAX 700x40¢
g4
—- - DISTANCE MIN. PAR RAPPORT AU MUR (5t31) 1250
> x g 3
'i( (3 - S =]
1
MIN 200
MAX 700

VESA mouniing haoles
mm
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- « THIN RC 355 » in_- Support mural pour écran plat :

TAamey sy (iNcues) &'
TAILLE MAX. (INCHES) 65"
Potps MaX. (xG) 250
ORUENTABLE 60
mm - *
GARANTIE UNE GARANTIE VIE
TROUS DE MONTAGE (MM) MN. 100x200 / MAX. 600X400
DISTANCE MIN. PAR RAPPORT AU MUR (MM) 35.0
59
£
=3
MIN 100/
MAX 00V

VESA mounting holas
mend

-« THIN RC 325 » UltraThin_- Support mural pour écran plat :

TAILLE MIN. (INCHES) U
Tansr max. (iNcues) &8
il 3 Potps MAX. (xG) %0
™
= e
proe ORIENTASBLY 120
INCLINABLE 0
1] 1 . 2 =Ly % .
GARANTIE UNE GARANTIE VIX
TRoOUS DE MONTAGE (MM) Min. 100X 100 / Max, 600x400
55 .
< DISTANCE MIN. PAR RAPPORT AU MUR (MM) 5.0
$2
<3
=
- W -
M 100/
MAX 00

VESA ot ol

ren
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ANNEXE N°7
Console son BEHRINGER XENYX 1024 USB

BEHRINGER

o o
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2. COMMANDES ET CONNEXIONS

Cu chmpatie U d s Jiff@entas conumuames ol Sulmmessns
de votre console Tous les polentiométres, toutes les touches et
tous les connectaurs y sont présantés en détail.

2.1 CANAUX MONO
2.1.1 Entrées micro et ligne

Fig 21 Cannectews ol potantiorndtre des anides mcrofigne

MIC

Chaque canal mono posséde une entrée micro symeétrique sur
XLR et une alimentation fantdme débrayable pour les micros
alactrostatiques. Les préamplis micro XENYX garantssent une
amplification linéaire et dénuée de brult résiduel dont les
performances sont comparables a celles des préamplis micro
externes extrémement chers

LS Etelgnez votre systéme de diffusion avant dactiver
I'alimentation fantéme, le bruit de mise sous tension
généré pouvant endommager votre systéme
decuule. Respeclez uss les consignes du chapitre
2.4.2 vAlimentation électrique, alimentation fantéme
ot fusiblen.

LINE IN

Les canaux mono disposent égalemant d'une antrée ligne sur
Juch 6.3 mm. Blen que 2ymétnques, ces entrées pouvent aus
recevoir des connecteurs asymeétriques (jacks mono)

L3 N'aublins ’amalu qun vaur na panver utiliner
simultanément qu'une seule des deux entrées des

canaux mono, Autrement dit, utilisez solt I'entrée
micro, roit 'antréda ligne |

LOW cuT

Les canaux mono possédant un filtre coupa-bas (OW CUT
Avec sa pente raide (18 dBloctave, -3 dB a 75 Hz), Il permet de
supprimer les bruits indésirables dans le bas du specire

2.2.1 Entrées des canaux
@:
L

-
@-

R

LINE N 5/8
Fig 2.5 = Entrées des canaux stéréo el touche LEVEL

Chaque canal SIEréo pPossede 0eux entrées ligne symetriques
sur jacks pour les cotés gauche et droit du canal. Lorsque seuld
l'embase gauche L est occupée. le canal fonctionne en meno
Les canaux steréo sont coNGus pour accuelllir des signaux de

niveau ligne exclusivement

Bien que symétnques, les deux entrées jack peuvent auss
recevolr des connecteurs asymétriques

LEVEL

Les entrées des canaux stéréo sont accompagnées d'une
touche LEVEL permettant d'adapter le niveau d'entrée du cana
nn ohaisinaant anit o nivean somi peofessinnnel da 10 dRV
soit le niveau professionnel de +4 dBu, cas dans lequel |
sensibilité dentrée est supénaure

2.4.1 Sorties Main Mix, Alt 3-4 ot Control Room

@ "
|' !
) o
LRl R PR

Fig. 2.14 : Sorties Main Mix, Alt 3-4 et Contro! Room

MAIN OUTPUTS
Les sorties MAIN sur XLR symétriques délivrent le signal du
bus général MAIN MIX &t possédant un niveau nominal de +4 aBu

ALl 3-4 QUIPUIS

Les sorties asymétriques ALT 3-4 délivrent le signal des canaux
routés sur le bus secondaire Alt 3-4 grace 4 la touche MUTE des
canaux. Les sorties de ce sous-groupe peuvent par exemple
servir a alimenter une seconde console. Elles font aussi office
de sorties d'enragistrement paraliéles aux sorties générales Main
Outputs. Vous avez donc la possibiité d'enregistrer 4 pistes
simultanément. Enfin, vous pouvez raccorder des cablesen Y &
ces 4 sorties afin de pouvolr travalller avec un enregistreur 8
pistes. Vous disposez alors de 2 x 4 sorties (par exemple sortie
1 sur pistes 1 et 2, etc). Ensuite, travaliez en deux élapes
commaencez par enreqgistrer les pistes 1, 3, 5 et 7, puis attaquez
les pistes 2, 4 G et 8

CONTROL ROOM QUTPUTS

En general, on relie la sortie Control Room aux moniteurs de ia
régle. On peut ainsi couter le mixage stéréo principal mais aussi
les signaux solo,
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ANNEXE N°8
Microphone SHURE SM58

MODELE SM58° APPLICATION | PLACEMENT SUGGERE SONORITE
Chamteurs et | Lévres & moins de 15 cm ou Son robuste
M|CRO?H°NE DYNAMIQUE UNIDIRECTIONNEL choristes louchant i coupe-vent, dans | bassas accen
Le Shure SM58 est un microphone vocal dynamique unidi- l'axe du micro 1udes, |solation
rectionnel (cardicide) congu pour la sonorisation et |'enregistre- maximum
ment de la voix. Un filtre sphérique a haute efficacité minimalise d ;‘::'; Ny
SONoes
les bruits de vent, de respiration et de bouche. Une configura
tion cardioide isole la source sonore principale tout en rédui- Parole byl Benoctesr o s DO itz e OO
sant les bruits de fond indésirables. La courbe de réponse vo ]r{_, ey )
cale du SM58 lul confére une sonorité qui est devenue le critére . .
daxcallanca mandial Lna canstruction mhusta un ayatAma 20 & 50 om d‘_' la _’"_A""‘M'*" Son naturel
% . > & legaramam Nors axe 0asgas rdgunes,
de monture antichocs éprouvé et une grille en acier inoxydable > silllements des
assurent une fonctionnement sans faille, méme dans les condi- " minimum
tions Jes plus rigoureuses. Que ce soit pour la salle ou le plein 122 m de distance Pelit son, distant
air, le chant ou la parole, le SM58 est le choix de prédilection ambiance

des professionnels des quatre coins du globe.

Avantages
« Gamme de fréquences adaptée & la voix avec
meédiums extra’clairs et limiteur de basses

«  Configuration cardioide uniforme isolant la source
sonore principale et minimafisant le bruit de fond

« Systéme antichocs pneumatique rédwsant la
transmission des bruits de manipulation

«  Filtre sphérique efficace contre les bruits de vent
et de bouche

+ Adaptateur de pied incassable pivotant sur
1807 inclus

+  Qualite et fiabilité legendaires de Shure

ANNEXE N°9
Enceinte L-ACOUSTICS 108P

Lenceinte L-ACOUSTIC 108P se positionne comme la référence d'écoute "live” de la

gamme coaxiale amplifiée P opérant sur la bande de fréquences 55 Hz - 22 kHz La réponse

an fréquence peut étre étendue jusqu’a 40 Hz en incluant le complémant sub.grave amplifie

recommandé SBI5P
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ANNEXE N°10
Systéme Shure sans fils ULX

COMPOSANTS DU SYSTEME ULX" [FIGURE 1)

Y —— 1| e | 1|
F i (ECApal =Dt J
gk

Chacun des systémes sans fil ULX® Shore ast dobé des compozants suivants, comme illustré a la figurs 1
Transmetteur de poche ULX1 avec un micro—cravate, un cdble d'adaptateur d'instrument ou un microphone de casgue
a o
Transmetteur de microphone & main ULXZ aved une capsule de microphong shura interchangeals
afun
Récepteur Diversity standard ULXS4
a it
Récepteur Diversity professionnel ULXP4 avec matérial de moniaga en rack

.

Diversity de fréquence

La Diversity d= fréquence ect une fonction Gvancés du récepteur ULXPA qui
prolege corire une pere de signal audio causee par des interferences AF ou
la perte dalirmenlabsn dun ErmEt e,

En mada Diversity de Iréquence, les signaw: de deux emettaurs d'uns source
ausio cornmune Sonl achemings [Usqu'auy saries de deu canaux de ré-

- ceplzur. En cas dinterférences ou de coupure dalimentation, I'swdio du bon
canal passe sur laz deux sorties pour préserver le signal aude, Le passage
L dun canal 3 lautre et ransparent el inaudible.

—_ R oy Cuand le récepieur détecte une amélaration de ka quakié du signal,
facheminement audio est rtabli sans nieruption du signal audio

Pannaau arriare

13, Connaecieur o alirsen ation, Scoapie Fabmentation provenant de Fasaplae ¢ & Kumi ou dens source 08 courant conling
e die 1418 W {550 M minimum). Acoephe auss allmentation o . wenant O un réparieur damenng LWABES SEhue.

14. Connecteur de sortie [XLR symétique 3 basso impsbdancs). Fournit une sorie niveau mion oo nieeau lgne symitique i
Basse Impdiance.

15, Commistatesr Micra/Ligne. Stkectionne L sotie dus connechew XUR symitrique @ basse impedance. || e Sve négli sur
ripaay mcropione (=27 dBY] ou nivesu ligns (443 cgBY) Le commutalewr Morodigne n'sfsde pas = sore du jack pour
dcnunur dn 10 po asymiinnue

16, Connecteur de soria [Jack powr scouteur de 104 po asymirigea & hawte impadancal. Foumil une sore asymainigus de
miseau auilaine 3 haube Impédance.

17. Connecteurs d'entrée o amenne. Ces connecleurs type BNC permenent de hrancher ks antennes foumies. |5 procunent
sl une slimentabon de sorfie de 15 W o A ulibser sves les anlennes & detanos

I T | |
! ‘::_-'jl\ /[‘E‘)u..-" |

% @

ANNEXE N°11
Documentation du testeur de prises Multimétrix VT35
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Bac. Pro. SEN

VT 35

Caractéristiques techniques

| Test diff

10mA, 15mA, 2

20 mA, 28 mA, 30 méa, 35 mA

| Calbres courart nominad
| Précson
| Changement de calbre

Dédlenchement du courant de test

£1.75mA AC
___Par commutatewr rotatf
“Par sppus sur le BOulon DOUSSO rouge

[Fon

Fojition de (3 phase comect l

| Absence de phase
| Absence de terre

| Absence de neutre
Irrvecsion ph P neytra

! L8 premyeére LED est dlerte. (e deux suires sonl ull,rrawg
La premidre LE’) ey uhm A6, les deux ares ors ookt
L5 daux pren res LEDS 500t ataintes, Ja UoBiome 05! alumés

Les deux premeres

[Terversicn phasetene

Autres caractéristiques
Tenson de foncticnnement

Lo trois LEDS sont alumbes
Les LEDs sont étentes

-

f S0-60 Mz £90%
f:rr}mr—'d—;

EDs sont almées. |3 trasiéme est -'c-r‘f-

| Almeniaton ! == S —
| Raccordement Par prise r-nrvv'nlsmo male - I0F1IBA 2PeT
| Sécurité { Normes i IR
| Names IECENBIOID 1 ~Cat B 250V P 2

Mrotecion MNrotection “C_lf&-‘.i@
| Aatres = a5 o
| Temperature Fonctionnement : 0°C 3 45°C - Stockage : 0°C a TO°C
| Dmensions ! Masse A5 x55 x31mm ) 2809

U .23y

.4:'/.:; _. ‘\\

&F

\ |
Ses
=

\
\

J \.‘<~
Il In | \
oAl
19 =A !'-..‘ |
13 ~A LN ) |
5 mA !
|I- ﬁ-
Groupe CHAUVIN ARNOUX
| 0 e OO
I 5070 PANIS Codes 1)
N— / e IETR LY T RS
- ."_ '..‘I"Q 'Q"
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ANNEXE N°12
Courbe de déclenchement de l'interrupteur différentiel

1
t(s)
0,
30 mA
10 mA 300 mA 1A
0,1
type A, AC, Hpi
0,05 sélectif
type Hpi
\ type A ou AC
instantané
0,01
10" 10* 102 10° 107 1A (mA)
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ANNEXE N°13
Code QR

Le QR code a été créé par la société japonaise Denso-Wave en 1994 (Norme ISO 18004).

QR signifie Quickly Response, car I'information stockée peut étre décodée rapidement par un lecteur
codebarres

ou un smartphone.

Le code QR de base est une représentation graphique constituée uniquement de carré NOIR et
BLANC.

Aujourd’hui, les représentations sont illustrées et personnalisées, avec I'insertion de dessins et
images.

Version d’'un QR Code :

Plusieurs versions sont disponibles, et fonction de la quantité d’informations a stocker. C'est le
générateur

de code QR qui détermine automatiquement la version a partir du nombre de caracteres a coder. La
version

choisie est traduite par la taille du code QR.

Un code QR contient un certain nombre d’informations :

- I'information a transmettre : ce peut étre un lien avec un site Web, un texte, un envoi de courriel,
un

envoi de SMS, une géolocalisation, la composition d’'un numéro de téléphone, etc.

- le mode de codage de I'information : numérique, alphanumérique, etc

- le nombre de caractéres codés

- le code de correction d’erreurs : informations importantes pour détecter et corriger
d’éventuellement

erreurs de lecture. (ce qui fait la force d’'un QR code)

- etc

Les informations étant encodées en binaire, elles sont représentées graphiquement par des carrées
noirs et

blancs, chaque carré étant vu comme un module.

La formule suivante détermine le nombre de modules en fonction de la version choisie :

Nombre de modules horizontaux = 21 + (version—1) x 4

Important : le nombre de modules verticaux est égal au nombre de modules horizontaux

Exemple d’un code QR codant le texte : Bac pro SEN
Nécessité de 21 x 21 soit 441 modules, un module étant un carré NOIR ou BLANC

Version du code QR : 1

Nombre de modules
horizontalement - ici, 21

[S]ge[s]
[mlwr .

Code QR du texfe « Bac pro SEN »

Nombre de modules
verticalement : ici, 21
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ANNEXE N°14
Caractéristiques des liaisons sans fil

Range 4

1000w —

100m —

10m —

Im —

1k 108 100k 1 1O 100K Cicwtsn vk
{bps)
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ANNEXE N°15

Lecteurs codes-barres CipherLab série 8200

8200

Enterprize Mobile Computer

Hlaraga lampiilne
Fapmidty jnon-condenssd)

Lizsr serawnnmesn
Irmpact Fasiskarce
Ebezincalae: dachangs
. EMC regulaton
[HEveiOpmETs SUPRT

Applcabon salteamg

FCC, IC, CE, Ck, COC, B5M

TR 1 e 1R F

SRormge 5% o 5% | Operabing 107% to %
Mudiiphs 1 2md I diep enlo corerate, 5 drops om sach side | P54

£ 15KV @ir dischange | § B drest discharge

BLALE L LOmps ang BRSIL Compesr

FORGE Application G g data trar 1 DICK,
MIRROR Termminal Emdlaios

Charging and communation cradis. Ethamal radis

fres B2 A260
CRU EFEC
. Mamary B ME Flash | £ M3 or & MB ERAM
Expmansion g S0 alol wath SDHG support
Prard - Chpiralireg povsar Flﬂd"ﬂ:\ﬂbl:'lﬂ 3.7V 1200 maAn Li-ion I:I-I'I'Ill-l'!.'
Winiking hours®' 124 hoiirs I hoiire*d A0 hisiirs
Craba resonhon o doy
Aler| Dual-color LED (redigresn, biusigresn), sitraior, voios
. WILAM IEEEBDZ 11 bg -
Wirsiess LA - WPAZ (THE, AES PEX) -
communication WRAN - . Bietoott® W2.1+E0R class 2
EALSOONT ONM = EFE, LIUPLELY, 1
Data caplure Baroode soanming Lirstar magen Laser ! 20 imager
Casplay 217 1802180 pimeds. while LED backiight
Friyscal charachensios o R, e LED Backtan
S L ) 138 x 58 ¥ I5mam [Linsar ivdgsr] /138 x 58 ¥ 37 mm [Lase2D )
| WEI;I't-J-rmmbml. 150g /53 ax
| Clparating temparature ' 0 1 550 G M K 1310 F

FCC, IC, CF, C-iick, BARC, CCC, EGMI, NOC, TELEC

Prolecive eover, gsiol grip, USE cabis, AS2332 cabls, 4-slol hatlery chargar

1 yuar

Pl Pl RO

£3 Bluetooth
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ANNEXE N°16
Pont/point d’acces d’extérieur de la gamme CISCO AIRONET 1300

Le pont/point d’accés d’extérieur de la gamme Cisco Aironet® 1300 (figure 1) est un pont/point d’accés
802.11g qui fournit des connexions sans fil haut débit entre réseaux, et
clients fixes et ou clients mobiles

La gamme Cisco Aironet 1300 supporte la norme 802.1 1g (54 Mbits/s)
grace a une technologie sécurisée et éprouvée, qui offre une parfaite
compatibilité amont avec tous les équipements 802.11b existants.
L’architecture SWAN (Structured Wireless Aware Networking)
développée par Cisco Systems® simplifie I'installation et la
maintenance de la gamme Cisco Aironet 1300, en lI'intégrant de fagon
optimale au réseau existant. Equipée du logiciel Cisco 10S®, la gamme
Cisco Aironet 1300 offre des fonctionnalités avancées telles que Fast
Secure Roaming, qui optimise le passage d’un utilisateur d’une borne a
une autre, ou encore la qualité de service (QoS) et le support des
réseaux locaux virtuels (VLAN).

Flexible, la gamme Cisco Aironet 1300 peut jouer le réle d’un pont
(bridge), d’un point d’acces (access point) ou d’un pont de groupe de

> . i Figure 1 Gamme Clzco Alronet
travail (workgroup bridge) sans fil. 1300

Point d’acces
Parfaitement utilisable en intérieur, la gamme Cisco Aironet 1300 convient tout particulierement aux réseaux
locaux sans fil (WLAN) qui nécessitent des points d’accés extérieurs.

Pont

La gamme Cisco Aironet 1300 peut étre configurée en mode pont de point a point ou de point a multipoint pour
relier, sans frais supplémentaire, les réseaux distants, provisoires ou mobiles. En mode pont, I'acceptation des
associations de clients permet d’utiliser simultanément les fonctionnalités de pont et de point d’acces.

Pont de groupe de travail

En mode pont pour groupe de travail, la gamme Cisco Aironet 1300 connecte rapidement n’importe quel
équipement Ethernet (portable ou autre ordinateur mobile) a un réseau local sans fil.

Réseaux et utilisateurs nomades

De plus en plus, les réseaux sont ‘en mouvement’ : les autobus, les trains, les ambulances, les voitures de police
ou les flottes de véhicules professionnels embarquent de plus en plus fréquemment un réseau connectant les
différents équipements communiquants : écran de surveillance, ordinateurs de poche, assistants personnels
numériques (PDA), appareils-photo ou scanners. L'interconnexion de ces réseaux, qui permet I’échange
d’informations, contribue a la prise de décision cohérente, a I'amélioration du service public, a une plus grande
efficacité sur le terrain, et a un meilleur service aux passagers.

Sécurité de réseau évoluée

e Cisco Wireless Security Suite permet a la gamme Cisco Aironet 1300 d’offrir des services de sécurité sans fil
robustes pratiquement équivalents a ceux des réseaux LAN filaires.

® Support de I'accélération matérielle pour le standard AES (Advanced Encryption Standard). Prise en charge de
la norme IEEE 802.11i.

Cisco Wireless Security Suite

La gamme Cisco Aironet 1300 protége le réseau grace a un systeme évolutif et facile a administrer incluant Cisco

Wireless Security Suite. Développé autour de la norme IEEE 802.1X, Cisco Wireless Security Suite exploite les

fonctionnalités d’authentification utilisateur du protocole EAP (Extensible Authentication Protocol) pour offrir les

avantages suivants :

e Cisco Wireless Security Suite réalise une authentification mutuelle forte : seuls les clients légitimes peuvent
s'associer avec les serveurs RADIUS autorisés et légitimes par I'intermédiaire des points d’accés autorisés ;
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e il génere des clés de cryptage dynamiques par utilisateur et par session qui changent automatiquement avec
une fréquence configurable, afin de préserver la confidentialité des données transmises ;

® le cryptage est renforcé par I'utilisation du protocole TKIP (Temporal Key Integrity Protocol) ;

e en mode point d’accés, la gamme Cisco Aironet 1300 supporte I'acces WPA (WiFi Protected Access) pour une
sécurité interopérable et normalisée des WLAN. Elle supporte tous les types d’authentification 802.1X ;

e en mode pont, la gamme Cisco Aironet 1300 supporte LEAP pour I'authentification mutuelle et les algorithmes
TKIP Cisco et TKIP WPA. Toutefois, nous recommandons TKIP Cisco lorsque Cisco Aironet 1300 est configuré en
mode pont ;

e un grand choix de serveurs RADIUS, dont le serveur Cisco Secure ACS (Access Control Server), peuvent étre
utilisés pour la gestion centralisée des utilisateurs de type entreprise. Les données de comptabilisation RADIUS
de toutes les tentatives d’authentification sont supportées.

Support de QoS

La gamme Cisco Aironet 1300 détermine la priorité du trafic en fonction des balises 802.1P et des valeurs de
priorité 802.1Q. Elle applique la politique de qualité de service en fonction des différents besoins des
applications, ce qui améliore I'expérience utilisateur en matiere de transmission voix et vidéo.

Réles radio
La gamme Cisco Aironet 1300 peut jouer les rdles radio suivants :
® point d’acces primaire
® pont primaire avec association client
® pont secondaire sans association client
® pont de groupe de travail

Serveur RADIUS en fonction de I'identificateur SSID

Les nombreuses fonctionnalités de I'identificateur SSID (Service Set Identifier) permettent a la gamme Cisco
Aironet 1300 de spécifier les serveurs RADIUS en fonction de I'utilisateur, ce qui est particulierement utile en cas
de déploiement dans des environnements en colocation (aéroports, par exemple) ou chaque entité locataire a
besoin d’un serveur RADIUS distinct pour authentifier ses utilisateurs.

Support des réseaux VLAN

La gamme Cisco Aironet 1300 peut gérer jusqu’a 16 réseaux VLAN, ce qui permet aux clients de différencier les
politiques et les services de réseau local — sécurité et qualité de service, par exemple — suivant les utilisateurs.
Cisco Aironet 1300 supporte également les liaisons 802.1Q.

Protocoles

Norme dinterface hertzienne IEEE 802.11b ou IEEE 802.11g
Remarque : des améliorations a la norme ont été apportées au mode pont pour permettre
des communications pontées sur une plus grande distance.

Bande de frequences « 2412 42,462 GHz (FCC)

o« 241242472 GHz (ETSI)

« 241242472 GHz (TELEC)

Modulation sans fil 802.11b

DSSS (Direct Sequence Spread Spectrum) -
« DBPSK (Differential Binary Phase Shift Keying) a 1 Mbit/s
« DQPSK (Differential Quadrature Phase Shift Keying) a 2 Mbits/s
« CCK (Complementary Code Keying) a 5,5 et 11 Mbits/

802.11g
OFDM (Orthogonal Frequency Divisional Multiplexing) :
«BPSK a 6 ot 9 Mbits/s
« QPSK a 12 et 18 Mbits/s
« 16 QAM (Quadrature Amplitude Modulation) & 24 et 36 Mbits/s
« 64 QAM & 48 et 54 Mbits/s

Protocole d'acces au support CSMA/CA, (Carrier Sense Multiple Access/Collision Avoidance)

Canaux utilisés 802.11big :

«ETSI: 13

« Amériques - 11

« TELEC (Japon) - 13

Canaux sans chevauchement 3

Sécurité Cisco Wireless Security Suite, avec authentification :

RADIUS, PAP, TACACS+, MS-CHAP, LDAP, Active Directory, protocole d'authentification
extensible (EAP), EAP-FAST

Conformité aux normes IEEE 802.1x et IEEE 802.11i
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Configuration des parametres de sécurité.

Aprés les parameétres de base de votre point d’accés, vous devez configurer les paramétres de sécurité
pour empécher I'accés non autorisé a votre réseau Le point d’accés étant un appareil radio, il peut
communiquer au-dela des limites physiques de votre site de travail.

La page Express Setup permet de définir les parameétres de base pour créer des identifiants SSID
uniques et leur attribuer 'un des quatre types de sécurité.

Le tableau suivant décrit brievement les quatre paramétres de sécurité que vous pouvez attribuer a un
identifiant SSID sur la page Express Security

Type de

sécurité Description

No Security Option la moins sire. Choisissez cette option uniquement
pour les identifiants SSID utilisés dans un espace public
etattribuez-la a un réseau local virtuel qui restreint l'acces
a votre réseau,

Static WEP Option plus sure que No Security. Cependant. les clés

Key WEP statiques sont vulnérables aux attaques.

EAP Active 'authentification 802,1x. Nécessite une adresse IP

Authentication |et un secret partagé pour un serveur d'authentification sur
votre réseau (port d'authentification 1645 du serveur).
Vous n'avez pas besoin de saisir une ¢lé WEP.

WPA L'acces protégé Wi-Fi (WPA. pour Wi-Fi Protected
Access) octroie un acces sans fil aux utilisateurs
authentifiés sur une base de données via un serveur
d'authentification. Ensuite. le WPA crypte leur trafic IP
avec des algorithmes plus puissants que ceux utilisés avec
la ¢clé WEP. Comme avec I"authentitication EAFP. vous
devez saisir l'adresse IP et le secret partagé pour un
serveur d'authentification sur votre réseau (port
d'authentification 1645 du serveur).
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ANNEXE N° 17
Systéeme sifflet HF — Bodet Sport

. i":”:()'::’;;v MESLAY
(Extraite documentations BODET Sport : Références 606991H et 642G40E) adet Yo 42472977 40
- . et wi24ATHTT 4
1. Présentation du systéme sifflet HF

www botet wport &

1.1 Terminal arbitre et table de marque systéme sifflet HF (table OTM)

Sifat hamologued

Chaque artitre dispose
* D'un terminal arbitre radio avec batierie rechargeable
1000 ma h et une pince de Kation
* D'un 8 micro et dun bouton stan arbire
* D'une ceinture ou holster ce fixation

Tomivia' avsive
-t M=

Micre do communcason
o dlechion du 3MMe!

Souton start
Lhanoamétne

Almantator 230V

Le pupitre sifet HF avec son affichage LCD éclawé
affiche :

+ L'état du chromométre START / STOR
* Le nombre d'artares en communication (de 14 6)
+ Chague arrél siffiet et qued ardilre aréle je chronométre

Touche stat cvmno  Touche stop chava Touche accés ™Y .| @ canal de commurication (de CO1 a C03).
(cholx paramete) (choix peramédtre) '

1.2 Chargeur ballerie

» Lansembie de recharge pour 1 a 5 battenes dure 2 a 3 hawres

« La durée d'utilisation moyenne d'une batierie ast de 2 matchs de haskel ball avec ard enlre les 2 malchs |l est
cependant consallé de racharger les battenes entre chaque match

+ Brancher le chargeur sur le secteur, jes 5 leds vont d'abord <'affichesr en orange, puis $'éeindre les unes aprés les
autres el finalement s'afficher simutanément en ven

+ Pour retirer ou changer la battenie, la pousser vers le haut du terminal puis la
Soulever

» Placer les battenes dans e chargeur (contact doré vers le bas). Qusand les battenes
son oéteciées, la led correspondante passe au rouge. Sila led ne s'affiche pas
verhar gue a battene est bien positionnde

Comportement dos leas du chargowr

Rouge foe Baherie on cours de chargemert

Vert 1an Baters charges

Rouge chigrotam Batarie defectueusa. Rompincer ia batlerio
Vert chgnotant Pas 0s tatiens

Altenance upe of vert | Batere en surchauTe. La charge os! suspendus sant
Qo la batters ne Baass 2as a0 Serpdrsture

Crange cignotant Baterie ncornue . Vertfer s refdcence de ia batiens
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CARACTERISTIQUES ELECTRIGUES

= Alimentation par batterie 1000mAh

= Affichage du niveau de baftene.

= Fonctionnement dans la bande de fréquences : 883 MHz 3 885 MHz.

» Fonctionnement dans la sous bande de fréquences - 380 4 MHz 3 860 65 MHz
= Canal 1 {C01) : 89525 MHz / 200mlV.

= Canal 2 (C02) : 8345 MHz [ 10mW.

= Canal 3 {C03) : B335 MHz [ 10mW.

2. Branchement du pupitre

2.1 Branchement du faisceau SHF a l'intérieur du pupitre

Dévigser les 4 vis erueiforme au dos du pupitre puls ouvir ee dermicr.
Détacher le faisceau sifflet HF (couper e rislan)
Brancher les bomiers 1 el 2 aux conneclaurs 1 et 2

2.2 Branchement sur pupitre BT&000

Brancher le pupilre sifflet HF sur la prise Tiny XLR du pupitre pincipal BTE00O0 avant la mise en service

—_——
e —— = i
L e— CC
= L
- THEEEY L. B o
“ - - - —
I —
Prizge Tiny XLA ponlire pring
¥ : o Pupiire peincipa! BTERNS FPunire 5t%ar HF

3. Utilisation du systeme sifflet HF en match

Chaque arbitre awec son siflet homologué (Fox 40, Mini fox ou Molten Dolfin pro) sifle et améte
instantanément le chronométre du tableau d'affichage. Plusieurs coups de sifflet n'ont awecun effet, le
chronomeétre est déja améteé (le buzzer intégré au pupitre sifflet HF émet un bip long).

Depuis son boitier ceinture, chaque arbitre peut redémarrer k2 chronomeétre. De la méme fagon, plusieurs
appuis sur le start chronométre ne font que confirmer le lancement du chronométre (le buzzer intégré au
pupitre sifflet HF émet deux bips couris).

Ces opérations sont effectives en communication radio entre les arbitres et la table quelle que soit la position
des arbitres.

Depuis la table de margue, l'officiel de table voit sur I'écram LCD du pupitre sifflet HF, "armét automatigue de
chronométre et quel arbitre a siffle. Il peut & tout instant prendre le contrdle du chronométre avec les 2
touches start — stop du pupitre sifflet HF. Dans ce cas, le buzzer intégré au pupitre sifflet HF n'émet pas de
son. |l est possible de couper ce buzzer grace 3 un intermupteur sitwé sur le cité du pupitre sifflet HF.

Exemples d'affich itre siffiet HE

3 ierminawn actifs, canal 0F, amdd et par arire N1 Pupitre st &n mode Sar! Chrond
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ANNEXE N° 18
| Equipements Bodet AVANT/APRES modifications

Panneau n°1

BE sese x - fHeees

BB sess - A«

BEescee tet RESIITTYEN Balll HH #soee .
BB evee BRsese /
EE.... 88‘...

HE 2eose 880..- . — S -
-t oo 0 = Poire Start/Stop
BRsesa ! H BHeoes A :.—': ‘.'—-;:Il

L S adde o . B8 eeee T s Y

BB eesnn | BHesss \ J

BEeseossn B £ BHsess .

BB eese HH BEesss Pupitre BT6000

| Equipements AVANT modification |

B‘ Antenne FI Antenne Fl EJ

Y

Panneau n°1 Panneau n°2 -

Panneau n°4
Drotre

L
Panneau n°3
Gauche

1
|

Pupitre sifflet HF ) Pupitre .
Pupitre secondaire Temps de possession

Fautes/Points
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ANNEXE N° 19

Description des pupitres et panneaux gamme BT6000

Extrait du site Web de Bodet Sport : http://www.bodet-sport.com/fr.html
Extrait Manuel utilisateur Gamme BT6000 - Réf. 606140 R

Généralités sur les panneaux d’affichage de la gamme BT6000

Aucun remplacement ou aucune modification n’est nécessaire sur les tableaux pour passer du mode de
communication HF en filaire et inversement. La reconnaissance se fait automatiquement.

L'utilisation des pupitres en version radio HF ou filaire est identique. Une antenne radio est intégrée
dans le pupitre.

Un pupitre peut commander un ou plusieurs tableaux. Si le niveau d’autonomie du pupitre est
insuffisant, un message d’alerte apparait sur la visu.

Brancher 'alimentation bloc secteur au pupitre. Autonomie pleine charge > 10 heures. Durée de charge
compléte 8 heures. Laisser le pupitre en charge en dehors des matchs. Led verte fixe : pupitre
alimentée. Une alimentation externe 230V alimente le pupitre principal.

Lorsque le pupitre secondaire est utilisé, celui-ci est alimenté par le pupitre principal. Procéder de
méme si le pupitre 24-35 secondes (Basket Ball et Water-Polo) est utilisé, le relier au pupitre principal.

Panneaux de basket BT 6002, BT6006, BT6008
Le tableau d'affichage BT6006 est spécialement congu pour le basket. Il permet l'affichage et la gestion
du temps de possession. Ce tableau est destiné aux grandes salles.

Pupitre principal

Le pupitre principal est I'accessoire indispensable pour commander les tableaux de la gamme BT6000
et BT2000.

Le pupitre est simple d'utilisation et multisports. Les nombreux sports intégrés au pupitre suivent les
réglementations sportives en vigueur. Un écran LCD intégré reproduit I'affichage des tableaux
d'affichage.

Pupitre secondaire

Le pupitre secondaire est utilisé pour les sports : basket-ball, handball, hockey sur glace, water-polo,
rink hockey, floorball... L'utilisation du pupitre secondaire varie selon le sport choisi et les options
choisies (certaines fonctions sont inactives). Il gére les fautes personnelles, les pénalités, les scores et
les points par joueurs.

Pupitre 24-35 secondes - Temps de possession

Il est utilisé avec les afficheurs BT6002 (Basket Ball ou Water-Polo) ou BT6006 (Basket Ball).
Raccorder le pupitre 24-35 sec au pupitre principal avant le démarrage du pupitre principal. Il peut
également fonctionner en autonome. Les afficheurs Temps de possession BT6006 indiquent le temps
de jeu pour les autres sports si I'alimentation secteur est raccordée. Pour faire disparaitre I'affichage du
BT6006 pendant les matchs (autre que le Basket-ball ou Water-polo), supprimer I'alimentation secteur
des BT6006. Chaque sonnerie de 24 secondes ou arrét du chronomeétre allume la lampe rouge des
afficheurs temps de possession.

Poire Start/Stop (Pupitre principal)
Un appui sur la poire START/STOP lance le chronomeétre. Un nouvel appui sur la poire START/STOP
arréte le chronométre.

Antenne France Inter (FI)

L’antenne France Inter capte les signaux horaires, émis en modulation de phase par I'émetteur France-
inter 162 KHz situé a Allouis en France. Les signaux France Inter sont recus dans toute I'Europe et en
Afrique du nord. Le code horaire inclut les informations minute, heure, jour, date et top de
synchronisation. Il assure automatiquement les changements d’heure été/hiver et garantit une précision
absolue
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ANNEXE N° 20
Panneaux gamme BT6000

Extraits documentation BODET Sport : [Bade£]
Référence 6061370

BT 8028 8T 6125 BT 6225 8T 8325
BTS025E BTE025E BT6025€

e “HH:HB &+

LOC VISIT

ol = 1=H 1
106, Ve,

.-OCHH.’H"HSIT..
v 8 YRty

) =

86:08 B8:88 i 88:88 £8:88 L:::::
grero2e ars ol BTSN BTSINNE BTSI02E ATEI0)F

BT 6026 Alpha BT 6126 Alpha BT 6205 Alphd BT 6325 Alpha |
BYB025E BY6025E BT6025E

-~ B86:88 ;

8
[ aav ]
B8:86 B5B:55 SN :::::
BT6102€ BT6103E BT6103E BT6103E BT6102E BT§103E
BT 5425Aha BT 6525 Alpha BT 6626 Alpha Hand
ST8I100M BT6025E BT 102M 870100 BT8025E AT810IM BIBUZ2SE
=88:88 a0 [ e 1] - 66:68
| —— 1 — . - . - ]
sen 5 ey wew tJ "ee
o= -
B8 BTE104E BT6104E
v ls ]
BT6104E BT6105M BT6104E BT6705M
BT 6030 Alpha BT 6130 Alpha BT 6230 Alpha

GT6030M 8T6103M BT6030M BT6103M

878102M

BT 230 Alpha 8T 6530 Alpha
BT6103M BT6030M BT6103M BY6103M BTE030M B76103M
gb:bs 8888
88:88 B85
BYE102M BT6105M  BT6102M BTE105M
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Description des éléments additionnels série BT6000

- Panneau de base : BT6015 Club - BT6120 Club - 8T8025 Evolution - BTB030 Master,

- Panneaux additionnels
1 x BTS8102E ; 2 chronemétres additionnels 25 cm (2 temps de pénalités / 2 résultats sets. ).
1 x BT8102M : 2 chronométres addtiennels 30 cm (2 temps de pénalités / 2 résuitats sets...).
2 x BTS5103C : fautes Individuelles avec numéros de jousurs sérigraphiés (uniqguement gamme Club).
2 x BTS103E | fautes individuelles avec numéros de joueurs sérigraphiés (uniquement gamme Evolution).
2 x BTE103M - fautes individuelies aveo numéros de joueurs paramétrablos (gamme Evolution of Master),
2 x BTS104E : 3 chronométres additionnels par équipe avec numéros de joueur (fixés an bas du panneau).
2 x BTR105M | points par jouseurs {gamma Evalution et Master).
2 x BTS107M : noms des joueurs (gamme Evolution et Master)

Paramétrage des DIP des panneaux série BT6000

Les dips sont paramélrds on using, vanlier Qu'N's sont bion parameéirés comme G-oessous.

1/ Ouvrir les trappes de chaque panneau. Pour ouvrir chaque porte il faut dévisser d'un
quart de tour les 2 vis de chaque porte.

2/ Les dips 1 & 4 servent 3 identifier le type d'élément du panneau que commande |a
cane

3/ Les dips 5 a 8 servent 3 numéroter chaque panneau.

AUCUN TABLEAU NE DOIT AVOIR LE MEME NUMERO.

Lo BTG102 BT5103, BT6104, BT6105 ef BI67106 sovi 0es &IEments 08 panioay el nOn On pannead @ eux
SOU'S, methre Jas dips 5 @ 7 & ON (numdvo de panneaw = 0).

Vis quavt de four
BT6015IBT6025I3D
5
g o«tl! m_u entf
orsicone  onifl : wfd” Hl o L U
 BTE105 Ganrche 'on'tﬂr 2 ontg ol ont [
BY8105 Draite o g 3 of il oy onr[
BTB002 / BTE006 ( BT6008 on’ri ot ot K on 1 on 1 off |
216102 Evokstion of | [d ot oy omj_ 5 off } i on [ of i
- BTE104 Gauche ot o] o[ of ] 8 on 1 off | ot id
BI5104 Oroite ot ] i w1l oni [g
Plabbagyestamissbuiy 1Y KIRC 11 * IR o | |

Extraitz documentation BODET Sport - Référence 607125A

Baccalauréat Professionnel SYSTEMES ELECTRONIQUES NUMERIQUES
Champ professionnel : Electronique industrielle embarquée

Session : Juin 2016 DOSSIER TECHNIQUE — NORMES Durée : 4 heures Page

Epreuve : E2 DOCUMENTATION CONSTRUCTEUR Coefficient: 5 | DT 28/41




Bac. Pro. SEN

Epreuve E2

Session Juin 2016

ANNEXE N° 21
Normes de transmission

Standard EIA RS5-232 R5-422 RS-435
Mode Asymétrigue Mode Différentisl Mode Différentiel
Mode de
transmission Half M

Duplex intégral

3 fil= minimum
(Rx, Tx, Masse)

Full Duplex
(2 fils d'émission
2 fils de réception
1 fil de masse optionnel
pour le blindage)

(2 filz émission/réception

1 fil de masse optionnel pour

le blindage)
Full Duplex
(2 filz d'émission, 2 fils de
réception, Blindage)

Connexions 3 fils 5 fils 3 fils (RT+, RT-), + Blindage
électriques Tx, R, Commun Paire Tx, Paire Rx,
minimales Commun afils (R-, R+, T-, T+) +
Pairs torsadée blindage
Paire torsadée
Mombre maximum de 1 générateur 1 générateur Jusqu'a 32
générateurs et 1 récepteur 10 récepteurs générateursirécepteurs
I'EEFtE-IJFE
Résistance de aucune 100 02 100 0
terminaison
Longueur maximale 15 1200 1200

des cibles {en métre)

ANNEXE N° 22

Carte de communication des panneaux
Pour une installation avec plusieurs panneaux, brancher un cable télécom une paire
torsadée 9/10 RT+ et RT- sur la carte de communication de chaque panneau. Brancher 'autre
extrémité des cables au boitier de raccordement. Respecter les polarités.

vers plusisurs panneaus Carte de
o ["“a-.:_‘ communication
T L intégrée dans chagque
Boitier de raccordement de panneau
plusieurs panneaux au pupitre . o+ O
rincipal — ==z o+
p p -\___\__\_i n: L'E I;:| ::.
i ']
S ————
__,:

Pupitre principal
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ANNEXE N° 23

Systeme de borne escamotable automatique

| B ‘

) Auctomatiome de
9 cortrdie ae la bare

TH— =

== de véhiciies

BouLtes de deteciun

| — Réalisation des boucles de détection et raccordement a la borne de contrble :

Queue de boucle
Longueur standard 25m
ou S0Om, @7mm

Exremite da ka quaye da
boucie

2 conductours a raccorder
directement au support du

Boltier de connegason
@70mm, H41mm
scallé hermébiquement
a la résine pour
protéger les sowdures

Boucle

Périmétre de 6m, Bm,

10m et 12m en

aeieciow en Conservant standard

las lorsades

La boucle est constituée d’'un cable électrique souple multibrins a 3 conducteurs. Ces 3
conducteurs sont cablés de facon a obtenir 3 spires. Ce céble est placé dans une gaine
annelée de type ICTA @20 pour assurer sa protection mécanique et thermique lors de la
finition du sol apres installation.

La boucle joue le rdle de capteur associé a un dispositif de traitement du signal (appelé
détecteur) pour former le systéeme de détection sans contact des objets métalliques. Le (ou
les) détecteur(s) est (sont) placé(s) dans le systéme de gestion.

La queue de boucle assure la liaison de la boucle avec le détecteur. Elle est constituée
d’un cable blindé multibrins 2x1,5mm?2 torsadés (10 torsades minimum au métre jusqu’au
détecteur).

Cette caractéristique est impérative. Ce cable doit étre placé dans une gaine annelée
non fournie.

L'utilisation d’un cable blindé (NON relié a la terre) est nécessaire dans le cas de
plusieurs queues de boucles placées dans une méme tranchée ou en milieu perturbé. Celles-
ci doivent étre le plus court possible (longueur entre la boucle de sécurité et le détecteur : 50m
maximum), avec un cable dont I'induction par métre est relativement faible (environ 0,73uH).
Elles ne doivent en aucun cas cheminer au voisinage de conducteurs pouvant créer des
parasites (cables de puissance par exemple).

Nota : les boucles standard sont livrées avec une queue de boucle de 25m ou 50m. La
gueue de boucle peut étre raccourcie par I'extrémité libre.
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lI- Exemples de modes de fonctionnement de la borne automatique
1 - Sortie automatique (sens unique de circulation) : 3 boucles, 2 bornes

fonctionnant simultanément, 1 seule voie

Escamotable Automatigus - RE : Regard de tirage
BE1 : Boucle de présence / securite 1
B3 : Boucle de sortie automatigue

Deux boucles avant les bomes, une
boucle aprés. La premiére boucle
franchie en sortamt, plus celle juste
apres, permetient l'ouverture
automatique de l'acces.

Les deux boucles de securite servent
de securiteé pour le vehicule ('accés
reste ouwvert, bome basse, tant gue

ces  deux boucles ne sont pas
lipéreeas).
Legende @ BEA: Borne

-C1, C3, CT : Controleur
- B2 : Boucle de sécurité 2
- BT : Alimentation 230 V 16 A monophsé + terre

2 - Entrée contrdlée et sortie contrblée (circulation a double sens) : 2 boucles, 2

bornes fonctionnant simultanément, 1 seule voie.

Deux boucles, de part et d'autre des
bomes : chacune sert de boucle de
présence pour le wvehicule qui se
positionne au-dessus et permet de

valider la demande douverture de
laccés par bip radio, badge sans
contact, etc...

Toutes les deux servent de boucles de
sécurité pour le véhicule, guel que soit
son sens de passage et l'accés reste
ouvert, borne basse, tant gue les deux
boucles ne sont pas libérées,

3 - Entrée contrblée et sortie automatique (circulation a double sens) : 3 boucles,

2 bornes fonctionnant simultanément, 1 seule voie.

Une boucle cote enirée, deux boucles
cote sortie automatique de lacces - la
premiére boucle franchie en sortant, plus
celle juste aprés, permeitent l'ouverture
automatique de l'accés.

Les deux boucles de sacurité servent de
sécurité pour le vehicule, guel que soit
son sens de passage =i 'accés reste
ouvert, bome basses, tant que ces deux
boucles ne sont pas libérées.

Lz boucle cote entrée ser egalement de

boucle de présence pour le vehicule qui se positionne au-dessus et permet de valider la demande d'ouverture de

laccés par bip radio, badge sans contact, etc.
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Il - Spécifications d’enfouissement des boucles de sécurité :

Une fois la géométrie de la boucle déterminée, il faut effectuer une saignée dans le
revétement asphalte, béton ou dallage (fraisage par disque) d’environ 25mm de large et
100mm de profondeur.

Le fond de cette saignée est ensuite recouvert d’'une couche de sable de 20mm d’épaisseur.
Le céble de la boucle doit étre installé le plus profondément possible dans la saignée (toujours
entre 50 et 150mm de profondeur par rapport au niveau du sol fini) et de la facon la plus rigide
possible. On recouvre le cable d’'une nouvelle couche de sable de 20mm d’épaisseur.

On procede ensuite a la pose éventuelle d’un cordon nylon de protection (caoutchouc EPDM).
Enfin, on assure la finition du sol (mortier, résine époxy, bitume 120°, ...).

On les recouvre de sable pour assurer leur protection mécanique et thermique lors de la
finition du sol ; chaque cable de queue de boucle est de préférence mis dans une gaine de
protection type ICT.

Rewvétement bitume (vue en coupe) Entre les joints d'un dallage Dans une dalle de b&ton
Sl T WO =i Bagrde 25 ot "_"‘I
- Bars T . ey
Bl B ¥ k. 41 Aol Asi . i gt T -
Himorr dymany ) ' ——— P o
1 rern tamin A FHI BYET FERE 15 man
akun b I Cardon rayion EPDNA IR e

Caddy B Cicacien i EPDA

4+ bl Bk Ly Errae I LClddn Ja la bouda fraalde !

IV — Abaque des références de cables de boucles

CODE PERIMETRE QUEUE DE

ARTICLE {m) BOUCLE {m)
coBcLOe2s | 8 25
COBCLOSS0 6 ' 50
| comcLoezs 8 ' 25
coBCLOSSO | 8 ' 50
COBCLIOIE . 10 . 2B
COBCL10SG 10 ' 50
COBCL1225 ' 12 ' 28
COBCL1250 ' 12 ' 50
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ANNEXE N° 24

Notice d’utilisation de ’'automate Siemens LOGO !

(Extrait de la notice constructeur)
1. PRESENTATION
1.1. Généralités :
Cette notice décrit la mise en oeuvre et le fonctionnement de I'automate Siemens LOGO ! destiné a la
gestion des bornes escamotables automatiques Urbaco a motorisation pneumatique et hydraulique (1
programme pour chaque motorisation).
Cet automate est doté de 8 entrées, de 4 sorties, d’un écran LCD et d’un clavier 6 touches. L’'automate
geére
1 acces complet avec feux de signalisation.
L'utilisation du fin de course "haut" n’est pas obligatoire contrairement au fin de course "bas" qui doit
étre raccordé. lls permettent une gestion sécuritaire du fonctionnement et la détection des défauts.
L’écran et le clavier permettent I'analyse des défauts, le paramétrage du fonctionnement, le réglage de
la date et de I'heure, et la visualisation de I'état des entrées/sorties.
Le paramétrage, fait par 'utilisateur, est soumis au temps de conservation de la mémoire (au minimum
80 heures) en cas de coupure d’alimentation.
En cas de perte de mémoire (coupure d’alimentation automate supérieure a 48 heures), le paramétrage
d’usine est automatiquement rechargé.
Cet automate ne peut étre utilisé qu’en autonome. Il ne peut pas étre raccordé a un réseau de
centralisation.
1.2. L’automate LOGO ! :

1- Bomier de raccordement des entrées

2- Bomier de raccordement des sorties

3- Bomier d’alimentation de ['automate P1/P2 24VAC

4- Ecran LCD multi-caractéres

§- Clavier 8 touches (fléches haut, bas, droite, gauche et
touches ESC et OK})

8- Emplacement pour la carfiouche meémaoire

1.3. Fixation :
L’automate Siemens LOGO ! ainsi que les extensions sont prévues pour étre clipés sur un rail DIN
symétrique. Un crochet permet le verrouillage et le déverrouillage de I'appareil.
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1.4. Raccordement d’une configuration type:

sc
-
A oo
i Entrées :
FOC H - 11 = Contact boucle de présence/sécurité1 (51)

- 12 = Contact boucle de sécurité2 (S2)

13 = Contact boucle de sortie automatique (SA)

14 = Fin de course bas (FDC B)

15 = Fin de course haut (FDC H)

16 = Commande descente ou montée/descente
(CMD) ici raccordé au récepteur de télécommande
17 = Descente forcée (AU)

18 = Surveillance compresseur (SC)

Sorties :
e e Q1= Flec?mvanne (FV)
sjojelololol lelelele Q2 = Feu jaune (FJ)
AC/IDC 24V INPUT 8xAC/DC Q3 = F‘eu rouge (FR)

Q4 = Contacteur moteur (CT)

Pour le raccordement de la couronne lumineuse,
raccorder sur Q3 (feu rouge).

LOGO! 24RC

OUTPUT 4xRELAYNMOA

R

1.5. Raccordement des entrées de boucles :
1.5.1 Configuration Entrée contr6lée et Sortie automatique :

B1 B2 B3

; - Borne
a) Implantation des boucles : Boucks ds Boucle

prisencel @] Einﬁuﬂ:;f: da sorie EC : Entrée Controlée
sdcuritg 1 aiito . .
SA : Sortie Automatique

EC S
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b) Raccordement des boucles aux c) Raccordement des contacts a l'automate -
supports de détecteurs : 8 .
[ SA : Contact NF associé a la

détection de la boucle B3

52 : Contact NF associé ala
détection de la boucle B2

D1 : Support détecteur boucles de 2AVAC |

séacurité (B1 et B2) . P
D2 : Support détecteur boudle de 10 Sj : C_ontact NF associé a la
sortie automatique L détection de la houcle B1

3 = 2
i g =
iz i

1.5.2 Configuration Entrée contrélée et Sortie contrblée :

B1 B2
. Bomne

a) Implantation des boucles : Boucle de Boucle de

prasence/ @ présence/ EC : Entrée Contrdlée

sécuritél Sécurité2 . .y s

SC : Sortie Controlée
EC sC
— Rl

b) Raccordement des boucles au c) Raccordement des contacts a l'automate :

support de détecteur:

D1 : Support délecteur boucles de
sheurité (B1 et B2)

Boucle B2
Boucle B1

1.5.3 Configuration "Sortie automatique™ :

B1 B2 B3
a) Implantation des boucles : | Borne
Boucle Boucle de ch-:lq
de @ sbourite? de sortie . .
sécurité 1 auto SA - Sortie Automatique

-« SA
b) Raccordement des boucles
aux supports de détecteur - c) Raccordement des contacts a l'automate -

D1 : Support détecteur boucles de
sécurité (B1 et B2)

D2 : Support détecteur boucke da
sortia automatique

- 3
ié ;
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ANNEXE N° 25

Détecteur pour boucles RDET1CM et RDET2CM

1. PRESENTATION

Le détecteur 1 canal RDET1CM / DP134 (1) et le détecteur 2 canaux RDET2CM / DP234 (2) sont des
détecteurs de véhicule par boucle électromagnétique. lls sont équipés d'un microprocesseur et ont été
développés spécialement pour les applications de contrdle d’acces et de régulation de circulation.

Dans le détecteur 2 canaux, les circuits de mesure des deux canaux sont multiplexés pour éviter les
accrochages et les perturbations qui pourraient survenir entre les boucles.

Le principe est la mesure de la variation d’inductance de la boucle causée par le passage d’un véhicule.
Ces détecteurs sont prévus pour étre connectés sur un support circulaire 11 broches (3).

Bansanny

2. RACCORDEMENTS

Bornier de raccordement du DP134 (1 canal) : Bornier de raccordement du DP234 (2 canaux) :]

YO 1Y P P N° | Désignation
— ? %‘;ﬁfs?:::? 1__|Contact2 COM
SCnNRACK 2 |12-24V CCICA 2|12 - 24V CCICA
1T?8740 3 Timoulsion NO 3 |Boucle?2
AR (3 Impulsion NO
Feid 4 Terre 4 Terre
S ‘ : 5 |Boucle 2
w 5 |Présence NO
6 | Présence NF 6 | Contact 1 COM
|7 |Boucle 7__|Boucle 1
8 Boucle 8 Boucle 1
9 12 - 24V CCI/CA 9 12 - 24V CCICA
10| Impulsion COM 10_ | Contact 2 NF |
(11| Présence COM_ |11 |Contact 1 NF |

Vo It

!; l! " 3
JOL 10 rer
Al A}U ﬂl )(:o 111 A1

ATTENTION : Le feeder, c’est a dire le cable de raccordement a la boucle doit étre torsadé, avec environ

20 torsades par métre.
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3. SPECIFICATIONS TECHNIQUES
3.1. Caractéristiques fonctionnelles :

Accord avec la boucle de détection

Accord complétement automatique

Inductance de la boucle 20 a 1000 pH
Sensibilité 4 gammes, selectionnable par 2 micro
interrupteurs .

- Sensibilité Haute : 0,02% .L/L
- Sensibilité Moyenne Haute : 0,05% .L/L
- Sensibilité Moyenne Basse : 0,10% .L/L
- Sensibilité Basse : 0,50% .L/L

Fréquence de travail

2 possibilités, suivant position d'un micro
interrupteur :

Fréquence haute et fréquence basse, la
valeur de la fréquence dépendant de la
taille de la boucle.

Modes de fonctionnement

3 possibilites, suivant position de
cavaliers a l'intérieur du déetecteur :

- Mode Présence (présence permanente)
- Mode Impulsion

- Mode Directionnel (détection du sens
de passage du véhicule)

Température de fonctionnement :

Durée de lI'impulsion de sortie 200 ms

Temps de réponse 100 ms

Indicateurs visuels 1 voyant rouge de présence alimentation
1 ou 2 voyants verts pour visualisation de
I'état des canaux selon modéle

Sorties Relais 2 sorties relais, configurables en
Présence ou en impulsion, avec contact
normalement ouvert.

Remise a Zéro (RAZ) Reéinitialisation par bouton en face avant
du détecteur

Environnement :

Temperature de stockage : de —40°C a +85°C

de —40°C &4 +70°C

Hygromeétrie : jusqu'a 90% d'humidité relative sans
condensation
Protection des circuits : tropicalisation par vemnis sur circuit et
composants
Indice de protection : IP30
3.2. Caractéristiqgues mécaniques :
Matériaux Boitier en plastique ABS
Dimensions Hauteur : 76 mm

Largeur : 78 mm hors connecteur
Epaisseur : 40 mm

Poids : 230 g
Fixations Maintenu par le connecteur, lui-
méme fixé sur rail DIN
Connexions Connecteur circulaire type

Submagnal 11 bornes
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3.3. Caractéristiques électriques :

Tension d'alimentation Alimentation en 12/24V AC/DC

Consommation 20mA maximum

Protection du détecteur | Transfo d'isolation, protections électroniques et éclateurs,
pour les entrées boucle

Relais de sortie RDET1CM : 1 sortie relais avec contact double Ouvert/Fermé
(NO/NF). Pouvoir de coupure maximum : 5A sous 230V
alternatifs

RDET2CM : 2 sorties relais, configurables en Présence ou
Impulsion, avec contact Normalement Fermé (NF). Pouvoir
de coupure maximum : 5A sous 230V alternatifs

4. PARAMETRAGE

4.1. Description :

Les détecteurs sont prévus pour étre monté sur un rail DIN, par
l'intermédiaire d’'un connecteur 11 points. Les voyants et micro-
interrupteurs de paramétrage sont situés en face avant des
détecteurs.

e

T
LT

i
ens2 |
2 |

N

4.2. Paramétrage des micro-interrupteurs :
4.2.1. Interrupteurs 1 et 2 : fréquence de travail :

Description Position du micro interrupteur
Interrupteurs n°1 & 2 : Réglage  Position "Haute”
de la fréguence de travail La fréquence est réglée sur "Haute.

Ce micro interrupteur permet de
choisir la fréquence de travail de la
boucle. Ceci est utile sil y a
plusieurs deétecteurs dans wun
environnement proche. T p—T -
En régle générale, utiliser la | POsition "Mi-Haute . i
fréquence haute pour la boucle La fréquence est réglée sur "Mi-Haute™.
ayant la plus grande inductance.

Paosition "Mi-Bas"
La fréguence est réglée sur "Mi-Bas".

Position “Basse"
La fréquence est réglée sur "Basse”.

Position des micro-switchs: [ J: micro-switch 4 gauche

E. - micro-switch a droite
Pour information, I'inductance augmente avec la taille de la boucle, avec le nombre de tours et avec
la longueur de la queue de boucle (cable de liaison au détecteur).
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4.2.2. Interrupteurs 3 & 6 (DP234) — 3 et 4 (DP134) : sensibilité :

1
Description Position du micro interrupteur
Interrupteur n*3 & 4 : Raglage de | Fosition "Haute"
la sensibilité du canal 2 Le détecteur est en sensibilité

En milieu parasitd, 1 est consailld | maximum,
de descendre |a sensibilité,

Ces 2 micro interrupteurs
permettent d'étre plus ou moins
sélectif dans les variations de | Position *Milieu haute”

I'incuctance de la boucle, Le détecteur est en sensibilite médium
haute.

Fosition *Milieu basse”
Le détecteur est en sensibilite médium
baszea.

Fosition "Bassg”
Le détecteur est en sensibilité basse.

Description Paosition du micre interrupteur
Interrupteur n°5 & 6 : Réglage de | Position "Hauta”™
la sensibilité du canal 1 Le détecteur est en  sensibililé

En milieu parasité, il est consaillé | maximum.
de descendre |a sensibilité.

Ces 2 micrao interrupteurs
permettant d'étre plus ou moins
sélectif dans les wvariations de | Position "Milieu haute®

linductance de la boucle, Le détecteur est en sensibilité médium
haute,

Position "Milieu basse™
Le détecteur est an sensibilité médium
bassa,

Position "Basse”
Le détecteur est en sensibilité basse.
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4.2.3. Interrupteur 7 (DP234) — 5 (DP134) : mode ASB

Description

Position du micro interrupteur

sansibllité

Cette

ASB Interrupteur n"7 .
Augmaentation automatique de la

Sensitivity Boost)
fonction

Position "Désactivé”™
L'ASEB n'esl pas an sarvice.
ASB  [Automalic

augmente

ﬂLIIDITlEﬁqLIEITHﬂT au maximum la
sensibilité du détecteur aprés la
détection du vehicule et la maintien
lant gue celui-ci n'a pas libéré la
boucle, Le détecteur relombe
ensulte au niveau do détection
sélectionné par les micro contacts
SENS1 el SENS2.

Catte  fonction dévite de faire
ralomber e ralais de sorlie, par
axampla an cas woehicula avec
ramorgue, en avitant las fausses
détections gui seralent dues a une

Pogition "Aotive”
La fonction ASB asl an sarvice.

sensibilité trop importanta.

4.2.4. Interrupteur 6 (DP134 uniquement) : filtre :

Description

antiparasita.

periurbé.

FILT Imterrupteur n*6

| Position du micro interrupteur

Filtre | Position “Désactive”
Le FILT n'est pas en service.

Catte fonction permet de filtre laa
parasites environnants si la bouche
ezl  installée dans un

miliew

" Position “Active”

La fonction FILTRAGE est en service.

4.2.5. Interrupteur 7 (DP134 uniquement) : pulse :

Description

Position du micro interrupteur

Cetle

PULSE Interrupteur n°7 : Sélection
du type dimpulsion sur be relais 2.
fonction
salectionner I'activation du relais 2
en impulsion & larrivée du véhicule
sur la boucle, ou a la libération.

Paosition "Désactive™
Impulsion ralais 2 a l'arrivéea.
permet de

Paosition "Activa”
Impulsion relais 2 au départ.
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4.2.6. Interrupteur 8 : mode présence :

Description | Position du micro interrupteur

Interrupleur n"8 ; Présence Position « Limitée »

Ce  microsinteérrupteur  permel de | Au boul d'un certain lemps, variable
choisir  entre une  présence | selon la masse du véhicule stationné sur
permanente ou limitée. Si le | la boucle, le détecteur fera retomber le
détecteur  est en mode 4 | contact du relais de sortie. A litre
Permanant  », Il compensera | indicatif, ce temps peut varier enire
automatiqguement las  variations | moins d'une heure & quelques heures,
d'inductance tani qu'un wvéhicule

sera présent sur la boucle. Position "Permanente”

Le détecteur laissera le relais de sortie

activé tant que le wéhicule sera présent
sur la boucle

4.2.7. Bouton de remise a zéro en face avant :

Le DP234 et DP134 lancent un calibrage automatique des
oscillateurs de boucles a la mise sous tension. Il peut étre nécessaire de
lancer manuellement un nouveau calibrage, lorsque le paramétrage du

détecteur a été changé (modification des micro-interrupteurs), ou que des -

modifications ont été apportées aux boucles de détection. Un appui sur le

bouton marqué "RAZ" (Remise A Zéro) relance ce calibrage.
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