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CORRIGE

LECTURE DU NUMERO DE MOULE

Premiére partie : Amplification

Q1 Régime linéaire car il y a une contre réaction.
R +

Q2 | U=Ux_ ki

S E Rl
Q3 Amplificateur

R+R, o .
Q4 Av= Application numériquév = 3,14
R,
Q5 Gv=20xlog Av=9,9dB
Q6 | Cf. DOCUMENT REPONSE N°1
Deuxiéme partie : Filtrage
Q7 Enléve la valeur moyenne du signal.
Q8 Il faut mettre en place un filtre passe haut COCUMENT REPONSE N°2
Q9 R= ;:2240 Q
2><ﬂ><fch
Q10 | Cf. DOCUMENT REPONSE N°2
Troisieme partie : Comparaison

Q11 | Régime de saturation car il n'y a pas de coéaetion
Q12 | Comparateur
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U :+15><i8v Q Cf. DOCUMENT REPONSE N°3

Q13 | -
sl R4+R3

Q14 | Cf. DOCUMENT REPONSE N°3

Quatriéme partie : Etude du moteur asynchrone

moteur serait sous alimenté
A

Qs |

Couplageh, le couplage triangle permet d'obtenir le régiramimal, en couplage étoile le

Q16 | Cf. DOCUMENT REPONSE N°4

ns= f_><60 ns>n = 1460 tr/min— ns = 1500 tr/min
Q17 P
p= _ x60=2 soit 4 poles

ns

Q18 9= nsnsn_ 150?5015'60—2,66%

Q19 | Cf. schéma figure 9 du DOCUMENT REPONSE N°4

2
v 2

2 v
Pjov=3%rxJ,=3xrx ( \/3}:r><| ~=5,4W J=

1

Q20
Accepter un calcul par bilan de puissances qui el&w

Q21 | pjs=r x| ?=0,6x6°=21,6W

Q22 = Pa - pjs - pfs— P = 3203 W

Q23 |pr=gxkR=85W

P,
Q24 | py=p, - pir — pm = 2923 W ou 2,92kW sur plaque signalétion= P_:88 %

P, P, 29210
= 0 = = > P =19,1IN.m
2'6' 0 H 16'0ég

Q5 | T
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Cinquieme partie : commande du moteur

Q26

BLOC 1 : REDRESSEUR

Q27

BLOC 3 : ONDULEUR

Q28

Cf. DOCUMENT REPONSE N°5

Q29

Cf. DOCUMENT REPONSE N°5

Q30

f ns, x
ns = °x60=880tr / min- f = % ID=29,3Hz
2

. p 60

Q31

le f2
= ’=cst-U = =234V
A S

1 2 1

Q32

D
D =kxn e D =kxn -

1 1 2 2

D, n, .
D =D x “=175&%outeilles/ h
2

1I’]l

= N
= |||

N1
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DOCUMENT REPONSE N°1

U
S (Volt)
A
1 =
t
DOCUMENT REPONSE N°2
Filtrage
/\/
SE — e B SS
AT
Question 8
Arqplitude

I
¢
ok (Hz)

f. = 1000 Hz
Question 10
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DOCUMENT REPONSE N°3

reflex
A
(L it e T T e
Question 13 ;
OV: Vi) ——— - ——— =
t
U
detecA
+15V
Question 14 ‘
ov S ———————————————— | =
t
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DOCUMENT REPONSE N°4

RESEAU
1 2 3
f/ \\\
S © )
Figure 8
STATOR ROTOR
< >« >
P =Pem
Pa Tr Pu
—Wpfs ojr
PIS
Figure 9 : bilan des puissances
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DOCUMENT REPONSE N°5
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Figure 11
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