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ANNEXE N°1

Alarme LEGRAND (Réf. 432 03)
INSTALLATION ET RACCORDEMENT DES

PERIPHERIQUES

Détecteur magnétique saillie,
Réf. 431 00

Recommandations
les défecteurs magnétiques douverture

@ doivent étre fixés de facon a déclen-
cher au moindre enirebaillement

E ® pour une pore :

[ Po )

ky a l'opposé des gonds.
® pour une fenétre : un

® tecteur sur chague batiant.

i Lame souple : fixe
—tie 20 Aimant : mobile
maxi

Fixation verticale ou horizontale sur porte

ou fenétre

Ulilisez ou enlevez les cales sous I'aimant ou sous la lame

souple pour que les deux éléments soient & la méme hauteur.
Céles de 2,5mm & utiliser pour

_— mettre a niveau les deux éléments

o

Voir la nofice individuelle pour les distances de
déclenchement.

Cablage d’un seul détecteur

Bornier centrale Fonctions :

3-4 : détection

56 : avtosurveillance
oQouw
iz0o
=S
= &  CONTROLEUR

I ( ENREGISTREUR

o woes
11l
=2 2 \ es DE CONTROLEUR
===

M
M
M

Réglez dans la centrale les micro-interrupteurs en fonc-
tion du choix du mode de fonclionnement de chaque
boucle de détection.

Cablage de plusieurs détecteurs

Bomier centrale
Cablage de la dérivation
34 : strie

56 : série

Détecteur Détecteur

N2

Détecteur magnétique encastre,
Réf. 431 01

Recommandations
=L — 1
W @ ez -
‘ v S5mm

- © 8 4 K28

Cdblage d’un seul détecteur
Bornier cenirale Fonclions :

3-4 : détection

56 : aviosuveillance

* boite de dérivation
par ex: Ref. 303 16

fptianc

= blanc —

Emﬁ ;L,_, ‘
CONTROLEUR

ENREGISTREUR

TEMPO
NO

M

IMM b1 [-eml=

b3 o=’ | HORLOGE

b2 |--c
|- —

PAS DE CONTROLEUR

IMM
IMM

Réglez dans la centrale les microrinterupteurs en fonction du choix du mode
de fonctionnement de chaque boucle de détection.

Cédblage de plusieurs détecteurs

Cablage de ki dérivation -
34 : stie
54 : strie

Bornier centrale

* boites de dérivation
par ex: Ref. 303 16

Détecteur N°1

jq;j]

Détecteur N°2

-
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Détecteur infrarouge, Réf. 431 18 et 431 19

Recommandations
Orientez le détecteur de facon a ce que l'intrus coupe les faisceaux latéralement.
Réf. 431 18

Vue de dessus

du soleil.

lumineuse (phare, ...
I'alarme.

Fixation
A plat

Centrale

se|ele|@d
1] 1

Vis de démontage
du circuit imprimé

Vis d'ouverture du caj
'auto-surveillance a louverture

Cablage d’un seul détecteur

détection.

¢ Ne laissez pas d'animaux dans la ou les
protégées par ce type de détecteur.

En angle

@
g

==

le détecteur posé en angle sera fixé par 2 vis &
droite ou & gauche.

t libérant

* ['appareil installé doit fourner le dos & la source lumineuse.

® S'ily a une surlace vifrée, assurez-vous qu'aucune source
| ne puisse la traverser et déclencher

Réf. 431 19
23m

® |es détecteurs infrarouge sont sensibles aux changements E l2m

brusques de températures. lls doivent étre installés ¢ I'abri

|25m

6m

04m

e Assurezwvous qu'aucune bouche de ventilation [air pulsé),
convecleur ou aulre source sponfanée de chaleur
(cheminée) ne rentre dans la partfie sensible du champ de

piéces

Sur rotule

Abaissez le circuit
imprimé pour fixer
le détecteur sur
rotule. Ne touchez
pas le capleur.

Cablage de plusieurs détecteurs

Passage de cables

Vis de démontagé
du circuit imprime

eoy Cablage de la dérivation -
E o} Centrale 1-2 : paralkle
F &  CONTROLEUR gg - <ene
T { ENREGISTREUR s e e
oiﬁ ! b T T 'Tl IR N°1 IR N°2
1 )
5 9 3 \ PAS DE CONTROLEUR
s=s=
SSS

23m

Réglez les micro-interupteurs en fonction du
choix du mode de fonctionnement de chaque

boucle de détection.

Correspondance borniers

Fonctions :

1-2 : alimeniation Cenirale (1121 3-4] 5-6
3-4 : délection

546 - aulosurveillance Détecteur |+ | - | alarm tamper

Nota : le circuit doit &tre fixé en position haute (en butée]

pour avoir un bon fonctionnement
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- . -
Détecteur double technologie, Réf. 431 42
Recommandations
Vue de dessus
45m
® Orientez le détecteur de facon & ce que l'infrus avance en face
du défecteur.
0 ® Eloignez le détecteur le plus possible des tubes fluorescents
(au moins 2 métres).
* Sensible aux variations et secousses de la paroi ov il est fixé
a5 [ex : passage de camions ou de frains faisant frembler la paroi).
5m
Hauteur Vue de coté * Sensible aux mouvements (ex. : ascenseurs, passage d'eau
au mur irégulier dans des canalisations plastiques : wc, gros appareils
— ménagers...).
23m e T
iy —_—[]_—__ I T
i LA
11m
Fixation
Libérez le couvercle du socle Appuyez sur la languette blanche ef refirez le Fixez le socle.
circuit en le prenant delicatement par les bomiers.
haut A plat
p_— Attention : ne pas 7
; toucher l'antenne
|- 0
Réglage de la poriée o 0
par potentiométre
m o @@ o
M
bas
__Voyants pour test
de passage
0
o @
e @
Cablage d’un seul détecteur Cablage de plusieurs détecteurs
Centrale Centrale
T Ne 1 N= 2
| XA
e e P 2
Qo O
O |8 O
[][] O o ﬂ[] o}
O O
+[=[% ry - ,L'.‘,“—.‘
L
£20
50
F S , CONTROLEUR
I ( ENREGISTREUR Fondiions -
MORS
! ! 1-2 : alimentation
= : 3-4 : délection Correspondance borniers
- oo 56 : aviosurveillance R, s
5 § 8  PAS DE CONTROLEUR Cablage di? o drivation : Cenrale 11121 3 4] 5.6
=== 12 : parallgle
=== 34 - série Détoc NC C
Réglez les micro-interrupteurs en fonction du choix du 54 - shie slecteur |+ - famper
made de fonclionnement de chaque boucle de détection.
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TERRASSEzéEO)O(TERIEURE

ANNEXE N°2

Plan de la cafétéria
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ANNEXE N°3

Caractéristiques du téléviseur TX-P65VT30E

TV D 0
Source d’alimentation CA220a240V,50/60Hz
Alimentation nominale 430W 500 W
Consommation moyenne en
mode marche
(basé sur la méthode de mesure 222w mw
IEC 62087 Ed.2)
. . 0,30 W
Consommation en veille - —
30,00 W (avec enregistrement de sortie d'écran)

Dimensions (L x H x P)

1329 mm x 847 mm x 387 mm
(avec le piédestal)

1329 mm x 810 mm X 55 mm
(Téléviseur uniquement)

1570 mm x 994 mm x 400 mm
(avec le piédestal)

1570 mm x 956 mm x 60 mm
(Téléviseur uniquement)

44,5 kg net (avec le piédestal)

63,0 kg net (avec le piédestal)

Poids
38,5 kg net (Téléviseur uniquement) 56,0 kg net (Téléviseur uniqguement)
Rapport de format 16:9
rQ"' Taille de la partie 140 cm (diagonale) 165 cm (diagonale)
o visible de I'écran 1221 mm (L) x 686 mm (H) 1434 mm (L) x 806 mm (H)

Nombre de pixels

2073600 (1920 (L) x 1080 (H)) [5 760 x 1 080 points]

Haut-parleurs

Haut-parleur avant (180 mm x 25 mm) x 2, Woofer (O 80 mm) x 1

Sortie audio

uos

22W(EW+6W+10W)

Casque

Mini-prise stéréo M3 (3,5 mm) x 1

Systémes de réception TV /
Nom de bande

Vérifiez les derniéres
informations concernant les
services disponibles sur le site
Web suivant.

(uniguement en anglais)
http://panasonic.jp/support/
global/cs/tv/

VHFE2-E12 VHF H1 - H2 (ITALIE)

:lE“C-:I;IIGB' H('; L VHF A - H (ITALIE) UHF E21 - E69
SECAM L'L’r CATV (501 - S05) CATV S1-510 (M1 - M10)

! CATV 5$11-520 (U1-U10) CATV 521 - 541 (Hyperbande)
PALD, K, VHF R1 - R2 VHF R3 - R5
SECAMD, K VHF R6 - R12 UHF E21 - E69
PAL 525/60 Lecture des bandes NTSC a partir de certains magnétoscopes PAL (VCR)
M.NTSC Lecture a partir de magnétoscopes M.NTSC (VCR)
NTSC (entrée AV

uniquement)

Lecture a partir de magnétoscopes NTSC (VCR)

DVB-T

Services de télévision numérique terrestre
(MPEG2 et MPEG4-AVC(H.264))

DVB-C

Services de télévision numérique par cable
(MPEG2 et MPEG4-AVC(H.264))

DVB-S/S2

Services de télévision numérique par satellite

(MPEG2 et MPEG4-AVC(H.264))

Plage des fréquences du récepteur - 950 MHz a 2 150 MHz
Puissance et polarisation de la téte réceptrice LNB -
Verticale: +13V/ Horizontale : +18 V/ Courant : Max. 500 mA
(protection de surcharge)

Tonalité 22 kHz - Fréquence : 22 kHz £ 2 kHz /

Amplitude: 0,6V +0,2V

Débit - Max. 30 MS/s

Mode FEC - 1/2, 3/5, 2/3, 3/4, 4/5,5/6, 8/9,9/10
Démodulation - QPSK, 8PSK

DiSEqC - Version 1.0

Entrée d’antenne parabolique

Connecteur femelle, type F, 75 Q

Entrée d’antenne

VHF / UHF

Conditions de
fonctionnement

Température : 0°Ca 35°C
Humidité : HR 20 % a 80 % (pas de condensation)
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AV1 (péritel) Borne a 21 broches (entrée audio/vidéo, sortie audio/vidéo, entrée RVB, Q-Link)
i VIDEO Type de broche RCA x 1 1,0V[p-pl (75Q)
Entrée AV2
AUDIOL-R Type de broche RCA x 2 0,5 V[rms]
. Y 1,0 VIp-pl (y compris synchronisation)
4 Entrée COMPONENT Pe,PR 0,35 V[p-p]
= Connecteurs TYPE A
w
. HDMI1 /3 /4: 3D, Content Type, Deep Colour, x.v.Colour™
a
o R HDMI2 : 3D, Content Type, Audio Return Channel, Deep Colour, x.v.Colour™
8 Ce téléviseur prend en charge la fonction “HDAVI Control 5".
=
] Fente pour carte Fente pour carte SD x 1
g' P Fente d'interface commune (compatible IC Plus) x 1
ETHERNET RJ45, IEEE802.3 TOBASE-T / 100BASE-TX
USB1/2/3 USB2.0 CC 5V, Max 500 mA
AUDIO OUT Type de broche RCA x 2 0,5 V[rms] (haute impédance)
DIGITAL AUDIO OUT PCM / Dolby Digital / DTS, fibres optiques
lunettes 3D

Dimensions (L xH x P)

170,1 mm x 41,2 mm x 169,8 mm (Sans plaguette nasale)

Poids

39gnet

Type de lentille

Diaphragme a cristaux liquides

Gamme de températures
d’utilisation

0°Ca4d0°C

Alimentation de chargement

5V CC (fournie par un port USB du téléviseur)

Pile rechargeable polymeére lithium-ion
3,7V CC, 70 mAh

Pile* Autonomie : Environ 30 heures

Temps de chargement : Environ 2 heures

Nombre de cycles de charge : Environ 500 (chargement de la pile complétement vide)
Matériaux Boitier principal : Résine

Section lentille : Verre a cristaux liquides
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ANNEXE N°4

Caracteéristiques du vidéoprojecteur FL7000U

i o C ST

Input and Output Terminals

€) REMOTE IN and OUT terminals
@ LAN terminal

@ SERIAL terminal (D-SUB 9-pin)
@) USB (COMPUTER) terminal

© COMPUTER/COMPONENT VIDEO
DVI-D (HDCP) terminal (DVI-D 24-pin)

() COMPUTER / COMPONENT VIDEO IN 1
terminals (R/Ps, G/Y, B/Ps, H/HV, V) (BNC)

) Main power switch O : OFF [:ON
0 Power jack

©) AUDIO IN 1 terminal (Mini jack)
— The AUDIO IN 1 terminal is used for
both COMPUTER 1 and DVI input.

@ AUDIO IN 2 terminal (Mini jack)

) COMPUTER/COMPONENT VIDEO
IN 2 terminal (Mini D-SUB 15-pin)

2 MONITOR OUT terminal (Mini D-SUB 15-pin)
@ AUDIO OUT terminal (Mini jack)

@ VIDEO IN and audio input terminals

@ S-VIDEO IN and audio input terminals

@

(0 101

® ¢
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ANNEXE N°5

Caractéristiques de la famille d’émetteurs a main SKM300

_ La famille d’émetteurs a main SKM 300

Domaines d’application

La famille d’émetteurs a main peut &tre combinée avec le récepteur fixe
EM 300 G3.

Le récepteur EM 300 G3 est disponible dans les mémes variantes de plages
de fréguences et posséde le méme systéme de banque de fréguences avec
des fréequences préréglées. Grace a ce préréglage :

la mise en service d'un systéme de transmission est rapide et simple,

plusieurs systémes de transmission peuvent fonctionner simultane-

ment sur les fréquences préréglées sans causer d’interférence par inter-
modulation.

SKM 300-835 G3 MD 83

SKM 300-845 G37? MMD 845-1
SKM 300-865 G37) MME 865-1

Le nom de I'émetteur & main se référe a la combinaison de I'émetteur et
de la téte de micro :

Emetteur + Téte de micro = Nom de I'émetteur a main

SKM 300 G3 + MMD 835-1 = SKM 300-835 G3

Le nom et la directivité de la téte de micro sont imprimés sur la grille de
I"'émetteur a main.

Vue d'ensembles des tétes de micro :

dyam!que Q
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Vue d'ensemble du produit

Vue d’ensemble du produit

Vue d'ensemble de I'émetteur a main SKM 300

Tétes de micro

Type de microphone
Sensibilite
Directivité

Max. SPL

MMDB35-1

dynamique

2,1 mV/Pa

cardioide
154 dB SPL

@ Téte de microphone (interchangeable)
@ Nom et directivité de la téte de micro
(invisible ici, voir page 4)
& Touche MiC
€ Corps de I'émetteur a main
& Compartiment a piles (invisible de I'extérieur)
€y Ecran dot matrix, rétro-éclairé en orange
€ Interface infrarouge
€ Antenne
€ Bague de protection;
disponible en différentes couleurs
{# Témoin de fonctionnement et d'état des piles, LED rouge
(LED allumée = ON/LED clignotante = LOW BATTERY)
¢ Contacts de charge
{# Commutateur multifonctions : ¥ (DOVWN), & (UP) et s (SET)
{® Touche ON/JOFF,

avec fonction ESC (abandon) dans le menu de commande

dynamique statique
1L6mv/Pa’ LemV/Pa

cardivide super-cardioide
- 154dBSPL | 152dBSPL

Diagrammes polaires et courbes de réponse en

fréquence des tétes de micro

‘Diagramme.

[Diagramme polaise MMD 8451 -
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ANNEXE N°6

Caractéristiques du projecteur PARS6 SxLighting

56 CN - 56 CC

NOTICE D’ UTILISATION
Par 56 SxLighting

56 CN & 56 CC
Projecteur PAR 56 ALU
pour lampe PAR 56

- Projecteur professionnel aluminium pour lampe PAR 56

- Design court avec porte filtre et lyre de suspension avec molette de

verrouillage
- Douille céramique avec cdble d"alimentation
- Alimentation : 230 Volts
- Poids: 14k

1. REFERENCE : 56 CN - 56 CC
Projecteur professionnel pour PAR 56

Tension : 220~240V ~ 50/60 Hz

Lampe : GX16d PAR56 — 230V/500W Maxi.
Livré sans lampe

Poids : 1.400 Kg

* ¢ ¢ ¢ @

Fonction : Permet un éclairage d’animation trés directif.
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ANNEXE N°7

Caractéristiques du projecteur PAR LED
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ANNEXE N°8

Principe de la climatisation
La climatisation, un sentiment de bien-étre.

La climatisation est devenue partie intégrante de notre vie quotidienne, assurant notre confort dans les
magasins, les restaurants, les bureaux et les hoétels. En fait, il est aujourd’hui difficile d'imaginer de s’en
passer. La climatisation génére un sentiment de bien-étre grace a une atmosphére proche de la situation
idéale. Une climatisation fournit un air frais et pur lorsque la température extérieure est élevée. En hiver
ou durant les périodes plus fraiches, le systéme réversible permet soit de rafraichir, soit de chauffer.

Pourquoi climatiser ?

- Pour bénéficier d'un confort immédiat en été. Avec un abaissement de température de 6 a 8°C,
I'air intérieur est plus frais et moins moite surtout dans des zones humides.

- Pour bénéficier également d'un systéme de chauffage économique. C'est le cas des
climatisations dites « réversibles » qui sont capables de fonctionner en pompes a chaleur et
restituer 3,5 fois plus d'énergie qu'elles n'en absorbent.

- Pour se protéger du bruit (en fermant les fenétres et en choisissant un appareil répondant aux
normes acoustiques en vigueur), des pollens et des poussiéres en adoptant des appareils
équipés de systémes de filtration, voir d'assainissement de I'air.

Notions de base sur la climatisation.

Les principes de la climatisation sont fondés sur le transport de chaleur d'un point vers un autre, et le
médium généralement utilisé pour ce déplacement de chaleur est appelé réfrigérant ou fluide frigorigéne.
La circulation du fluide dans le circuit est assuré par un compresseur électrique qui "comprime" le fluide
qui a la capacité, par ses changements d'état (liquide / gazeux), de transférer I'énergie frigorifique et
calorifique.

e La climatisation pour le rafraichissement

FONCTIONNEMENT EN MODE
Un climatiseur fonctionne comme un réfrigérateur domestique, DE RAFRAICHISSEMENT
éliminant en permanence la chaleur qu’il renferme et la refoulant dans
la cuisine. Le principe de la climatisation est identique. Un systéme
« split» se compose d'une unité intérieure et d’'une unité extérieure,
raccordées entre elles pas des tuyaux en cuivre. En été, l'unité
intérieure aspire la chaleur de la piéce et I'évacue au dehors via l'unité
extérieure. L'unité intérieure distribue l'air frais dans la piéce
garantissant ainsi une atmosphére fraiche et confortable a I'intérieur de
I’habitation.

m
-
-
-
-
[
=
k|
-
-
| |

EXTERIEUR INTERIEUR

e La climatisation pour le chauffage

FONCTIONNEMENT EN

En hiver, c’est I'inverse qui se produit. La chaleur naturellement présente MODE DE HAUFFAGE
dans l'air extérieure, méme en cas de gel, est aspirée et transférée a =

l'intérieur. Les climatiseurs capables de fonctionner en mode de -
rafraichissement ou de chauffage portent le nom de systémes
réversibles. Un systéme réversible remplace partiellement I'utilisation
d’'un chauffage central traditionnel et permet éventuellement d’arréter
celui-ci au printemps et en automne. L'intérét de ce systéme est la
performance en chauffage puisque vous pouvez économiser jusqu'a
70% de votre consommation de chauffage (par rapport a un chauffage EXTERIEUR
par convecteur électrique).

INTERIEUR
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ANNEXE N°9

Energie et environnement
L’étiquette éco énergie
Cette étiquette éco énergie qui a été rendue obligatoire en 2004 par une directive
européenne concerne tous les climatiseurs, pompes a chaleur, systémes
air-air ou air-eau d'une puissance inférieure ou égale a 12 kW. Elle a I'énorme
avantage de vous orienter immédiatement vers les équipements les plus
sobres et les plus économiques.
Cette étiquette fournit :

e Les fleches colorées indiquent le niveau de classification énergétique de A
(les plus économes) a G (ceux qui le sont moins)

e Le curseur noir et la lettre, situés sur la droite, indiquent le niveau de
consommation d'électricité de |'appareil.

e La consommation énergétique annuelle
e La puissance
e L'EERetle COP

Calcul du COP :

L
Energie
Fabricant

Unité extarigura
Unité intériaura

Climatizeur

logo
ADC 1323
ABS 123

Economa

Pau dconame

COnEcHTIMALICN A u sk
ddnargls, kKWh s moda

et e

it s i o By
T P e

U re————
Ratreiiseeny o ihEEE —

tit

Pusssarvn de chaulfage KW
Pusledinancs dnaraioue

i) T 34 ChAITTagE
b

xy.
AR (CoEFS

Bruit

]

L e b irieserruntion ditaillee
e et la bk
e

P
8y . FET

Le COP, coefficient de performance représente la performance énergétique de la pompe a

chaleur fonctionnant en mode chauffage. Il correspond au rapport entre la puissance restituée
(chaleur restituée pour le chauffage) et la puissance absorbée (facturée) pour faire fonctionner la
pompe a chaleur. Il est mesuré en laboratoire selon des normes européennes.
Exemple : un appareil qui consomme 100 Watts d’électricité pour produire 100 Watts de chaleur

ou de froid a un COP de 1.

Puissance restituée (W)

COP =— -
Puissance absorbée (W)

Exemple de calcul :

Une PAC consomme 3 KW pour 9 KW restitués

COP =

w |l

COP=3

Un appareil qui a un COP de 3 va produire 3 fois plus d’énergie qu’il n’en consomme. Donc plus le COP
est élevé, plus la machine est performante et plus la facture d’électricité est diminuée.

L'EER ou Energy Efficiency Ratio est le coefficient d’efficacité frigorifique. Il représente la performance

énergétique de la pompe a chaleur fonctionnant en mode rafraichissement.

C’est le rapport entre chaleur absorbée a I'évaporateur (puissance frigorifique) et la puissance absorbée

par le compresseur.

Puissance restituée (W)
EER =

Puissance absorbée (W)
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ANNEXE N°10

Distribution électrique BTA batiment administratif

weo * ., Disjoncteur différentiel
500mA
Fy
. . Neutre I I Phase - .
Tableau principal Tomm Salle de réunion
(09ood ] (©9000¢9]
| |
| 10mm?
T pams
l Nr N N N —NI N N '—NI
d & Q
b 0 3 P 0 qp 0 qp 0 qp 0 dp 0 d b O 3 P 0 d p 0 qp O d
B | e | e | | | | G o | e | | |
SY g FPEY

Pl FPIPPP a] Lat
e o

|\
|| I />
~7
Prises  Eclairages Chauffages
2,5mm - 1,5mm 2.5mm? Eclairages Prises Climatiseur
1,5mm? 2,5mm? 2,5mm?
’ Q@ ®+ —_——— =D Coffret d’extension

=== Prise de terre principale
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ANNEXE N°11

Différentes configurations d’unité centrale
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ANNEXE N°12

Extrait du manuel d’installation VX-820E ou VX-920E (portatif)

A Avertissement ! : conditions d’exposition aux fréquences radio

Cette radio a éte testée et est conforme aux limites d’exposition définies par la norme 1999/519/CE RF. En outre,
elle est conforme aux normes et directives suivantes :

Q Norme ANSI/IEEE C95.1-1992, IEEE sur les niveaux de sécurité relatifs a ’exposition humaine aux champs
électromagnétiques, 3 kHz a 300 GHz.

Q Norme ANSIIEEE C95.3-1992, IEEE sur les méthodes conseillées pour la mesure des champs électromagnétiques
potentiellement dangereux — RF et micro-ondes.

I\ AVERTISSEMENT :

Pendant les émissions, cette radio génére de 1’énergie électromagnétique sous forme de fréquences radio. Cette
radio est congue et homologuée pour étre uniquement utilisée dans un contexte professionnel. Par conséquent,
elle doit uniquement étre utilisée dans le cadre d une activité professionnelle et par des personnes conscientes
des risques électromagnétiques et des méthodes requises pour réduire ces risques. Cetteradio n’est pas congue
pour étre utilisée par des membres du grand public dans un environnement non-contrdlé.

Q Cette radio n’a PAS été homologuée pour étre utilisée par des membres du grand public dans un
environnement d’exposition non-contrélé. L’ utilisation de cette radio est limitée aux environnements et aux
activités professionnelles, lor sque son opérateur a les connaissances requises pour contréler ses conditions
d’exposition aux fréquences électromagnétiques.

QO Pendant les émissions, la radio doit étre tenue verticalement en plagant le microphone a 2,5 et 5 ¢cm de la
bouche. L’antenne doit toujours étre a plus de 5 cm de la téte et du corps.

QO Le temps total d’émission de la radio ne doit pas dépasser 50 % du temps de fonctionnement dans une
configuration normale avec alternat.

Par conséquent, vous ne devez PAS émettre pendant plus de 50 % du temps total &’ utilisation de la radio.
Si cette regle n’est pas respectée, 'utilisateur s’expose 4 un dépassement de I’exposition aux fréquences
électromagnétiques telle que définie par la norme de sécurité.

Ganvne VX-920ATEX Manuel d’installation

Commande et connexions (modéles i 4 touches)

Bouton Marche/Arrét — Volume Voyant LED
. Rouge fixe :
Sélecteur de canal Emission en cours
) X Vert fixe :
Jack dantenne —— () Squelch par tonalité désactivé

Vert clignotant :
Canal occupé

Couleur programmeée par le revendeur* :
Urgence, Décodeur 5 tons, ou
Décodeur 2 tons

Bouton SEL supérieur
Interrupteur a bascule
Microphone principal

lgl. *: Au choix : « Blanc
clignotant », « Couleurs
séquentielles » ou

« Deux couleurs
clignotantes »

Bouton SEL
latéral

Jack MICRO /

HP (MICRO / HP

L externe)

Alternat

Interrupteur
ECOUTE Microphone
secondaire (&
Interrupteur @ réduction de bruit)
LAMPE

N

Ecran a cristaux liquides (LCD) Verrou du pack batterie Boutons programmables (4)

Gamme VX-9204ATEX Manuel d’installation
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Utilisation avancée

Dual Watch (Double Ecoute)
La fonction Double Ecoute est similaire 4 la fonction
Balayage, sauf qu’elle n’écoute que deux canaux
specifiques :

O Le canal courant et

O Le canal prioritaire

Pour lancer la fonction Double Ecoute :

O Appuyez sur le bouton programmable attribug.

01 Lafonetion Double Ecoute fait une recherche surles
deux canaux et dés qu’une commurication en cours
est détecteée, la radio arréte briévement I’écoute.

Pour arréter la fonction Double Ecoute :

O Appuyez sur le bouton programmable attribug.

O Laradio revient sur le canal du début de la Double
Ecoute.

Low Power (Puissance basse)
Appuyez sur le bouton programmable attribué pour
mettre la radio en mode Emission 4 puissance basse
afin de prolonger la durée d’utilisation de la batterie.
Appuyez de nouveau sur ce bouton pour revenir au
mode Puissance normale lorsque 1’environnement de
communication exige davantage de puissance (présence
d’obstacles ou nécessité d’une portée plus longue).

Sur les modgles & 16 et 4 touches, Iicéne « Low » est
affichée al’éeran lorsque 1”émetteur dela radio estrégle
sur « Basse puissance ».

Talk Around (TA) (Mode direct)
Appuyez sur le bouton programmable attribué pour
activer le mode Direct si votre radio fonctionne
actuellement sur un systéme de canaux en duplex
{utilisant un relais dont les fréquences d’émission
et de réception sont différentes). Le mode Direct
permet de ne plus utiliser le relais et de communiquer
directement avec un terminal situé a proximité. Ce
mode de fonctionnement n’a aucun effet si votre radio
communique déja sur un canal non duplex, ¢’est-a-dire
lorsque les fréquences d’émission et de réception sont
identiques.

Sur les modeles a 16 et 4 touches, I'icéne « i » est
affichée a I’écran lorsque le mode Direct est active.

En outre, votre revendeur peut avoir programme des
fréquences de relais et de mode Direct sur deux canaux
adjacents, afin de faciliter cette utilisation. Dans ce cas,
le bouton programmable peut servir & activer/désactiver
I"une des autres fonctions préprogrammées.

Gamme VX-9204TEX Manuel d’installation

Utilisation avancée

17

TX Save Disable

(Désactiver I'’économiseur de
batterie TX)

Appuyez sur le bouton programmable attribué pour
deésactiver 1"économiseur de batterie (Emission puissance
basse) s1votre environnement de communication nécessite
constamment une puissance d’émission haute.

L’économiseur de batterie permet de prolonger la durée
de la batterie en réduisant la puissance d’émission
lorsque votre radio regoit un signal trés fort d’un
terminal ou dune station apparemment proche. Dans
d’autres circonstances, 1’émission de votre radio
rsque de ne pas étre correctement entendue par vos
interlocuteurs, et une puissance haute peut done étre
constamment nécessaire.

Encryption (Cryptage) (option)
Appuyez sur le bouton programmable attribué pour
activer ou désactiver le cryptage.

Audio PC (PIT)

(Contréleur de tonalité audio)
Appuyez sur le bouton programmable attribué pour
activer ou désactiver le controleur de tenalité audio.

Lorsque le CTA estactive, les fréquences les plus hautes
du signal audio regu sont renforcées pour améliorer la
qualité d’écoute.

Follow-Me Scan

(Balayage Suivez-moi)

La fonction de balayage « Suivez-moi » permet de
vérifier régulierement I"activité sur un canal prioritaire
spécifié par 'utilisateur, en plus du balayage normal
des autres canaux. Si les canaux 1, 3 et 5 (sur les huit
canaux disponibles) sont les seuls a étre couverts par le
balayage, vous pouvez en plus définir le canal 2 comme
« Canal prioritaire défini par 1’utilisateur » grace a la
fonction Suivez-moi.

Pour activer la fonction Suivez-moi, vous devez
sélectionner d’abord votre « Canal prioritaire défini par
I"utilisateur » puis appuyer sur le bouton programmable
attribué. Ensuite, tournez le sélecteur de canal pour
sélectionner le canal de début du balayage. Ce canal
a ¢té programmé par votre revendeur pour activer le
balayage. Lorsque le balayage s’arrdte sur un canal
actif, le « Canal prioritaire défimi par |"utilisateur » sera
automatiquement contrélé a un intervalle de quelques
secondes. Silaradio détecte une communication sur ce
canal, elle basculera entre ce canal et le canal prioritaire
défini par votre revendeur (s’il I’a programme).

18

Garune VX-9204ATEX Manuel d'installation
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Evacuation des équipements électriques et électroniques

Tout produit portant le symbole de la poubelle barrée ne doit pas &tre évacué avec les ordures

meénageéres.

Tout équipement €lectrique ou électronique doit tre recycle par un service congu pour cette catégorie

de produits et leurs déchets.

Dans les pays de I’'UE, vous devez contacter votre fournisseur local ou un centre de réparation pour
obtenir des informations sur le systéeme d’évacuation des déchets électroniques et électriques disponible dans le

pays.

PrEcAUTIONS I’ UTILISATION

Cette radio utilise des fréquences qui ne sont pas généralement libres.

Pour Iattribution des fréquences, vous devez déposer une demande de

licence & I’organisme régulateur du spectre des fréquences de votre pays

ou région.

Avant utilisation, contactez votre fournisseur ou revendeur pour faire régler

LisTE DES PAYS D’uTILISATION
AUT BEL BGR CYP CZE
DEU DNK ESP EST FIN
FRA GER GRC HUN IRL
ITA LTU LUX LVA MLT
MNLD POL PRT ROU SV
SYN SWWE CHE 1SL LIE
NOR — — — —

votre radio sur la gamme de fréquences attribuge.

Gamme VX-920ATEX Manuel d’installation

29

l

ACCESSOIRES & OPTIONS |

SERIES VX-820 RADIOS PORTABLES VHF / UHF

E \‘(f5 J VT-60F
@ Module Trunck
VH-131 V-T60FS
Ecouteur-micro +PTT Module brouilleur
+ Trunck

Caractéristiques
| VX-820 (VHF) |
Caractéristiques Générales

134-170 MHZ

VX-820 (UHF)

450-520 MHZ
400-470 MHZ

Plages de fréquences

F‘ PiRs _—
Browlleur de voix

Brouilleur DT

512(VX—820/924) / 16(VX-821)
32(VX-829/824) /1(VX-821)

Nombre de canaux
Nombre de groupes

VMDE-200

Temps d’utilisation

7h(w/FNB-V86LI)

7h (w/FNB-V86LI)

Espacement des canaux 12.5 /20 /25 KHZ P‘, 5-5 h .
Eearts /PLL 5/6.25 KHZ Mémoire de messages | Codeur décodeur ANI
Alimentation 7.4 Vec digitale
Consommation Consomimation
Veille/économie 75(30) mA: 75(30) mA ..
Réception 200m A 200mA VME-100
Emission 1.7A 19A Codeur ANI FNB V-86-LI

74V — 1150 mAH

batterie 12.5h (W/FNBVETLI) 11.5h (w/FNB-V87LI)
Cycle 5/5/90% TX/RX/STBY 5/5/90% TX/RX/STBY
Température :mini,maxi -30 a 60 °c :
Stabilité de fréquence +ou- 2.5 ppm IB_A_'-“ .
Dimensions 57.5x96.5x37.5 mm FNB V-87-L1 Boitier Piles
- - = - 7.4V — 2000 mAH Alcalines
Poids 310g avec antenne,batterie (fab-V86LI) et clips s =
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ANNEXE 13

Orpheo NEO

a@orpheo

global visitor solutions

orpheo NEO

' o H
| ' ,Glf'd,e Audioguide multimédia, visioguide,
multimedia ‘ VDA, PDA, Navigateur GPS, les mots

de poche mangquent pour résumer I'ensemble des
. | # F', bl ! fonctions qu'apporte Norphéo Néo aux
(. H o \.'El‘!t.':l € ‘ visiteurs et touristes
— assistant

- = Pour les visiteurs,
électron ique I'orpheo MEQ est doté d'un large écran graphique couleur permettant d'afficher
a la visite, et vidéos, images, textes ou autres menus déroulants. La navigation se fait au
. doigt (écran tactile ne nécessitant pas d'utiliser un stylet) ou 3 l'aide des diffé-
bien plus encore ... [e-im"iy
Deux hauts parleurs amplifiés permettent une écoute confortable, cependant
deux prises permettent également |'écoute au casque pour deux personnes sur
le méme appareil.
Le systéme GPS ainsi que les autres systémes de réception Infra-Rouge, RF ou
RFID autorisent un positionnement automatique précis du visiteur en intérieur
comme en extérieur. L'appareil peut éventuellement indiquer un itinéraire.
La laniére et le boitier "antichoc® garantissent une durée de vie élevée.

Pour le personnel du site,

Le systéme de rack permet de recharger plusieurs dizaines ou méme centaines
d'unités en méme temps.
= Son systéme de communication effectue la mise a jour d'informations losque

les appareils sont connectés (éventuellement via Internet).

- Vos contenus peuvent Etre trés riches grice a la mémoire qui peut &tre augmen-

% e - tée jusqu'a 2Go.
La garantie d'une pérennité de 10 ans sur le produit (méme en cas de maodifica-
tion du cewr de la machine)

Fourniture d'un logidel de mise 3 jour du contenu / création de nouvelles visi-

o/
" {J tes compatibles avec Ompheo Neo et tous les PDA.
Fourniture d'un logiciel de suivi de parc fonctionnant sous Intemet

NAVIPOCKET
L'orphéo Méo est proposé en CREEZ VOS5 PROPRES VISITES GUIDEES MULTIMEDIA
deux couleurs A
personnalisables, Le produit est une suite compléte
Il est liveé en standard =, composée dun Editewr, d'un Simulateur
avec un récepteur GRS ainsi que d'un runtime, qui permet |a créa-
intégré et un systéme de tion

positionnement d'applications multimédia sur des appareils
déclenchement | nfra-Rouge. @ de type PDA.

Son architecture ouverte permet une uti-
lisation et un apprentissage faciles.
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r
ZZorpheo

Caractéristiques techniques

(0 Ecran couleur tactile : prévu pour une utilisation "au doigt" sans
stylet utilisable en mode portrait ou paysage.

@ Ouverture étudiée pour résister a la pluie. Deux haut-parleurs
permettent de diffuser un son de qualité.

(@ Bouton "Réveil” (pour économiser de I'énergie, I'appareil se met en
veille aprés un temps défini. L'appui sur cette touche restaure le
"contexte précédent”).

(@ Bouton "Joystick” : navigation sans passer par 'écran. Fonction

utile pour les personnes non-voyantes lorsqu’elle est couplée a

I'audio.

Bouton "Play" pour un accés rapide a une plage sonore ou vidéo.

Micro intégré

Plastique de la face avant étudié pour donner un toucher agréable

et résister aux chocs. Rebord en plastique "élastomére” pour

amortir les chocs en face avant. Un contour débordant a été créé
pour protéger "dans la mesure du possible” I'eécran.

Antenne GPS

Plastique transparent permettant de recevoir des signaux
infrarouges pour lancer une séquence automatique ou se
synchroniser avec une vidéo.

@ Connecteur étanche pour recharger |'appareil et mettre a jour le
contenu lorsque plusieurs appareils sont connectés.

@ Carte mémoire derriére cette trappe. Accessible uniquement aprés
démontage d'une vis au format "non usuel".

OO

() Cing vis de type industriel en acier inoxydable assurent un
maintien robuste des deux coques du boitier et permettent
I'accés pour la maintenance. Le format des vis n'est une fois
de plus pas usuel.

@ Le dos et les cotés sont composés de deux coques de plastique indépendantes, imbri-
gquées - moulées en "bi-injection”. Une coque interne en plastique ABS pour apporter une
bonne résistance et une cogque externe en élastomeére pour absorber les chocs.

() Rainure pour que |'appareil reste en place dans le rack et assure une connexion optimale
lors du transfert de données.

(@ Numéro de série de l'appareil, également grave virtuellement dans une mémoire interne.
Une clé électronique protége 'appareil afin qu'il ne puisse étre utilisé en cas de vol.

() Etiquette RFID ou lecteur RFID (selon le cas) en option. Le logement réservé a l'antenne
se situe sous cette partie.

(® Prise pour alimentation de secours permettant grice a un boitier externe d'utiliser des

_ piles du commerce.

(@ Prise pour brancher une antenne extérieure pour le module GPS (utilisation en voiture).

Attaches des laniéres et 2 prises casques.

Réglage du volume. Possibilité de limiter la puissance sonore des haut-parleurs.

dimensions 142x77%21 mm mémoire 64MB SDRAM

poids 2079 Communication USB-sync

ecran 3,5 coulgur Trans-flective LCD, GPS récepteur avec antenne intégrée
LED Backlight

résolution 240x320, 65K couleurs b SD card 2Go max

Formats audio MP3, WMA, AAC mono/stéréo,
PCM Wave
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ANNEXE 14

La technologie RFID sur le site du Pont du Gard

Interface RFID de
l'orphéo Néo ETIQUETTE

Champ
électromagnétique

\
Y 1

/ /
Y /
V4 ri

Audio guide Espace séparant 'audio guide de I'étiquette  Tag fixée sur la zone & détecter
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ANNEXE 16

La géolocalisation par GPS

Le systéeme de localisation par GPS s’appuie sur un ensemble de satellites GPS en orbite autour de la
Terre pour déterminer les coordonnées latitude et longitude de la position ou se trouve le récepteur GPS.
Le résultat peut-étre lu en direct sur écran graphique ou envoyé via une trame de données de type
NMEAO0183 vers un terminal, pour y étre exploitée.

La norme NMEAO0183 est une spécification pour la communication entre équipements marins dont les
équipements GPS. Elle est définie et contrblée par la National Marine Electronics Association
(NMEA), association américaine de fabricants d’appareils électroniques maritimes.

Il existe une trentaine de type de trames dans cette norme.

Une trame commence toujours par « $GP » suivit d’'un groupe de trois lettres comme identifiant de la
trame. Nous nous limiterons ici a I'identifiant RMC.

Le protocole NMEA 0183 (National Marine Electronic Association) est une spécification pour la
communication entre des équipements GPS. C’est un langage employé par le récepteur GPS pour
dialoguer avec son environnement (ordinateur, autre GPS, traceur de route, etc...). Le standard 0183
utilise un simple protocole série pour transmettre une "phrase" a un ou plusieurs écoutants. Il existe une
trentaine de trames différentes et le type de trame est défini par la premiére partie de celle-ci. Chaque
trame a sa syntaxe propre, mais elles commencent toutes par $GP et se terminent toutes par une somme
de contrble qui permet de vérifier que la trame n'a pas été endommagée avant sa réception.

Décodage trame NMEA

Le systéme GPS a notre disposition nous permet de localiser la maison de la culture MC2 a partir du
décodage d’une trame NMEA.

Voir ci-dessous un exemple de décodage d’'une trame NMEA de protocole RMC.
Trame : $GPRMC ,053740,A,2503.6319,N,12136.0099,E,2.69,79.65,100115,,,,A,*XX

Traduction des points importants:

$GPRMC = en-téte protocole RMC

053740 = heure de réception (unité UTC): heures — minutes —secondes soit: 05h 37mn 40s
Etat A = données valides état V = données non valides

2503.6319 = latitude exprimée en dddmm.mmmm soit:25° 03.6319’

N = indicateur de latitude N = Nord, S = Sud.

12136.0099 = longitude exprimée en dddmm.mmmm soit 121°36.0099’

E = indicateur de longitude E = Est, W = ouest.

2.69 = vitesse sur le fond en noeuds.

79.65 = route sur le fond en degrés.

100115 = date exprimée en ddmmyy.

, = déviation magnétique en degrés (souvent vide pour un GPS).

, = sens de la déviation E = est, W = ouest (souvent vide pour un GPS)
A = mode de positionnement A = autonome, D = DGPS, E = DR
XX = somme de contréle de parité.
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ANNEXE 17

La barriére levante

Capacitor
inverner power
supply

Power relay 1

Frequency-

‘ |
on X6 X5 X8 X7
g, P E —_ _ ‘ Power relays
5k 4 . ES =8
;"1 AC __xaliF1 [ F2 [l PR7 PR6 PR5 Ml PR4
i " i ; i
Red LED for the X& power supply
Electrical power supply (X4

Input connector block for the supply veoltage.

Motor (X6}

= In a configuration without frequency inverter, the 3-phase motor will be wired directly to the X6
connector block. It will be powered by single-phase current, which involves a loss of torque and
greater magnetic vibrations.
The motor will then be controlled by power relays 6 and 7 in order to make it run in one
direction or another (opening/closing of the obstacle), and it will operate at a normal nominal
rate until the limit switch sensor is detected, where it will stop (“all or nothing™ mode).
MNote: in this configuration, the motor's inversion time must be adjusted to at least 300 ms to
avoid the risk of fusion of the power relay contacts (“TIMING” menu = “MotinvDelay™).

Capacitor (X5)

In the configuration without a frequency inverter, this connector block makes it possible to create the
third phase which is necessary for running the 3-phase motor on a single-phase supply.
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1. CONNECTOR BLOCKS ASSIGNMENT ON THE AS1320 CONTROL BOARD

3 connectors with 16 pins each provide for the communications between the control board and the
outside.

(o J[®m [ >]

Input connection
(DI=Digital Input) (Al=Analogue Input)

24V 4 10V
! —
-~ 1
i
[ oix | 24v | GnD | [ A | [ GhD |
1 1

Output connection
(DO=Digital Ouput) (AO=Analogue Qutput)

[ pox | [ eno ] | Aox | | eno |

T

A [

Note 1: for the wiring between the various elements,
refer to the wiring diagrams delivered with the machine,
or to the operating manual of the machine.

Note 2: refer to the technical specifications (p. 85) for
input and output characteristics.

Connector block number
1 2 3 4 5 [ 7 8 ] 10 11 12 13 14 15 16
2 2
F| +F
o =] =] o - =] o o @D i o =] o =]
e = = = =z = = b = = z - = ﬂ,_ =2 = = =
o] o o o o ™ a ] o BE ¥ | @ o [c] o
= =
la] la]
8 fa] o
a = - o o
: A .- oolz8lat . a8 |48
== 5 & = 22| = @ = = 2 o 2 = = = >
gl=|25| -2 |85 3 (555|883 |2 | & |az|2z|3 |3 |35
8 | =83 3§ S| g B 5|73
& gl @
2| %
- o= (] =] o é
2lee| 2| | 2| 3| &| g £| @l .z .z
& Ev— 0 q_:.n wo|ec E E S = 'g *% o+ 3 o -
olz=@ 5 EE 2=z122|2%|egs|cE|led|luwi|l o2 | s |lz=]2=|2=|==
LR ag|as[sg|a<[es| @z | gz |28]|a8 28|53
§| 89 B = = 5| 8 =4 5 5
< E k- 5| # 5 © ©
1 ]
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INPUTS

Signals from outside that are received by the control board.
There is a green LED under every input connection, which indicates its status (ON/OFF).

DI1, DI2, DI3, DI4 (cell): signal from the optional safety cells (see “connecting the presence sensors” below).
DIS (Swing off sens./Lock):

1. Swing off sensor: for all machines except BL4x, signal emitted by the optional arm swing off detector
when it no longer detects the arm on the jaw. Also, configure the “Arm Swing Off' parameter in the
“OPTIONS" menu.

2. Lock: for BL4x, signal emitted by the arm locking device sensor, indicating the status of the lock (locked or
unlocked).

DI6 (reader A command): order to open from the optional badge reader.

DI7 (stop command): crder to stop the movement of the obstacle immediately, from a push-button box, remote
contrel, etc. Also, configure the “Stop CMLD" parameter in the “OPTIONS™ menu.

DI8 (open CMD): order to open the obstacle, from a push-button box, remote control, reader, etc. Also, configure
the “Exploitation” parameter in the “QUICK START" menu.

DI9 (close CMD): order to close the obstacle, from a push-button box, remote control, etc. Also, configure the
“Exploitation” parameter in the “QUICK START" menu.

DI10 (lock open CMD): order to keep the obstacle in the open position, from an external switch.
DI11 (lock close CMD): order fo keep the obstacle in the closed position, from an external switch.
DI12 (Sw open): signal from the opening limit-switch detector.

DI13 (Sw close): signal from the closing limit-switch detector.

DI14 (crank limit switch): signal from the presence detector switch of the crank used for manual operation of the
obstacle (only on some types of equipment). This turns off the motor command outputs (DO7 and DOB8) to
prevent the obstacle from moving while the crank is engaged (safety).

If there is no crank limit switch on the equipment, connections B4 and C4 must be linked.

Al1 (analogue sensor): analogue signal from the analogue position sensor, which must be activated (“Positioning”
parameter under the “QUICK START" menu).

QUTPUTS

Signals sent by the control board to external elements.
There is a red LED under every output connection, which indicates its status (ON/OFF).

REL1- and REL1+: connectors of the relay from which the indication to transmit comes (parameter is adjustable via
the *OUTPUT FUNCTION" menu).

REL2- and REL2+: connectors of the relay from which the indication to transmit comes (parameter is adjustable via
the “OUTPUT FUNCTION® menu).

REL3- and REL3+: connectors of the relay from which the indication to transmit comes (parameter is adjustable via
the “OUTPUT FUNCTION" menu).

DO7 (rising motor): status 1 (ON) if the obstacle is opening or completely open.
DO8 (descending motor): status 1{ON) if the obstacle is closing or completely closed.
(D09 = Power relay 1 (cf. "OUTPUT FUNCTION" menu) on X8 connector (ch.4.1))

DO10 PWM and DO11 PWM (Pulse Width Modulation): power element outputs (for arm lighting, flashing light,
frequency inverter fan) adjustable via the “OUTPUT FUNCTION' menu: outputs 10 and 11.

AD1 (Fl setting): analogue signal sent to the frequency inverter controlling the speed of the motor.

CONNECTORS FOR EXTERNAL ELEMENTS
24Vv: 24 Volt DC connector.
GND: 0 Volt connector.
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Connecting the presence sensors

The board accepts up to four Presence Sensors (cells and/or loops, the generic term used in the rest of the manual
and on the plans, diagrams and display is “PS™).
- The cells are directly connected to connectors A, B and C (positions 13 to 16).
- The loops are connected to X13 and X14 connectors below (loop x on connector DPx) and the
associated detector (Y) is connected to the corresponding pin (X9 or X11).
Moie 1: a double detector allows handling 2 loops simultanecusly, but only following 2 combinations:
either DP1 & DP2, either DP3 & DP4.

Note 2: circuits DP1, DP2, DP3, DP4 of connector X13 and X14 are respectively linked to circuits DP1, DP2, DP3,
DP4 of connectors A, B and C. Thus a loop and a cell may not be put on the same circuit (in other words, if a cell is
connected to DI1 (connector 16), a loop may not be at DP1 but may be at DP2, 3 or 4).

Mote 3: it is also necessary to configure the “Exploftation” parameter in the “QUICK START" menu.

Warning: when the presence sensors are put in place, the obstacle may move. Hence, the presence sensors
should not be placed before power to the equipment has been cut (circuit breaker cut).
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ANNEXE 18

Le détecteur a boucle

Installation du détecteur a boucle

Les détecteurs a boucle doivent &tre installés seule-
ment dans des piéces séches ou des armoires élec-
triques protégés de toute sorte d'humidité. Il faut ob-
server un écart d'au moins 10 mm de chaque c6té par
rapport aux autres appareils. La température ambiante
ne doit pas dépasser 55° C. L'installation de la boucle
d'induction est décrite dans d'autres instructions d'utili-
sation.

Lors de la mise en service et du réglage, la
boucle doit étre libre.

1. Aprés avoir appliqué la tension de fonctionnement,
I'ajustage automatique du détecteur & boucle est
effectué. La durée de I'ajustage est d'env. 3s et
est indiquée par un allumage permanent de la LED
rouge.

2. Une fois I'ajustage effectué, il est possible de veé-
rifier le fonctionnement en placant I'objet préwvu
sur la boucle. Lorsque l'objet se trouve sur la
boucle, le relais de sortie doit commuter. (Excep-
tion fonction M: le relais de sortie commute seule-
ment quand |'objet quitte la boucle)

3. 5i le détecteur & boucle ne réagit pas aprés avoir
placé 'objet sur la boucle, le régulateur de sensi-
bilité doit &tre régle & un niveau plus haut. (voir Re-
glage de la sensibilité)

4. Répéter le point 2.

Attention: Le LD40 fonctionne seulement si les deux
boucles sont connectées, ou bien si une boucle
est connectée sur les broches 24 et 32 et que les
broches 32 et 34 sont pontées avec un fil.

Schema de connexion

I K1 K2 vVersion LD21. 22,23, 24
' \ T :
: \ ' |
| acibc 32 24 34 |
Lo
AT 11 AZ21 22 3112 14
LD20 Boucle
| K1 _\hK?_ |
| \ oo I
| Y I
| 4 |
| ACIDC 32 2434 |
Lo { i -
AT 11 AZ21 22 3112 14
LD40 Boucle |1/ 2
f'g Q‘Rﬁ  E— QED E'\
2T CO O O D=
S 7 C O W
2® ‘6 7 0O W5
RGN O @) O oy >
. ﬁ Q\\D I ] {“:\“‘D EJ

Unité enfichable BSF-11
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Reglage de la sensibilite

La sensibilité de réaction peut étre réglée 3 'aide de
I'interrupteur a trois niveaux placé sur le coté frontal.
Le reglage «LOW=» correspond & la sensibilité la plus
faible. «MEDIUM=» correspond a une sensibilité
moyenne et «HIGH» & la sensibilité la plus élevee.
Aprés le réglage de la sensibilité s'effectue un cali-
brage de fagon automatique.

Fréquence

Afin d'éviter une influence mutuelle de deux boucles
posées |'une a coté de 'autre ou de deux détecteurs
3 boucle montés I'un & cité de |'autre, la fréquence
peut étre modifiée. Vous pouvez choisir entre deux ni-
veaux de fréguence a l'aide d'un commutateur DIP
(LD40: le méme niveau de fréguence pour les deux
boucles!). Pour ce faire, I'appareil doit &tre mis hors
tension et le capot enleve.

Fréquence faible Fréquence élevée

Modes de I'appareil a une boucle
LD20...LD24.X.

(Modes de "'appareil & deux boucles LD40 voir page 11)

Le mode régle a l'usine peut étre reprogramme 2 |'ai-
de d'un commutateur DIP (pour ce faire, le capot doit
étre enleva).

* Porte et porte industrielle {.1.):
Le relais de sortie s'excite lorsqu'un objet se met
sur la boucle et retombe lorsque la boucle est libé-
reée. En cas de dérangement, le relais de sortie re-
tombe.

* Systéme a barriére (.2.):
Le relais de sortie s'excite lorsqu’un objet se met
sur la boucle et retombe lorsque la boucle est libe-
rée. En cas de dérangement, le relais de sortie s'ex-
cite.

* Courant de repos (.3.):
Aprés |'ajustage, le relais de sortie s'excite. Le relais
de sortie retombe lorsqu’un objet se met sur la
boucle et s'excite lorsque la boucle est libérée. En
cas de dérangement, le relais retombe.

Régulateur de sensibilité

Fonctions possibles du premier
relais de sortie

(LD40: les deux relais de sortie
ont la méme fonction)

4 L — Boude

Temps de
B N [ inti
— Relais 1 maintien (H)
S
Boucle Impulsion
—— I Relais 1 ultérieure (N)
t
- —— Boucle Temporisation
_ - k= Relais | & lachute (B)

I L — Boucle

Relais 1

Temporisation de
mise en circuit (A)

La fonction est programmée en usine et ne peut &tre
modifige.
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Autres types d'appareils & une boucle

Les types suivants possadent un deucEme ralsis de
corfie conbrairement au LIDGAD

LD21 L= deuxiEms ralsis de sartie s la méme fonc-
ftion gue b= pramier relais de sorbe.

LDEZ Le devoosmes relais de sorbe donne une rmpulbsion
g 100 m= lorsgu'un objet 5= met sur bs bouchs,

LD23 L= deuxims ralais de sortie sert de redais de
signabsation da dérangemant at 5" eworts lors

d'un dérsngament

LOE& L= deuxisme ralas de sorbe donre uns impul-
sicn d= 100 ms lorsgue ks boucle 231 quithée

Caractéristiques techniques

Alimentation 24 VW ACDC £10%
115 WAC 210%
230 AC 210%

Puisssnce consommes < 5 V4

Sortie de relais 230V § 2 A CAl

Darée de mise en cirowit 100 %

Plage de freguemnce

20 kHz & 170 kHz

Temps de réaction

LOZ0X. 40 ms
LOA0 K. 150 ms

Durée de maintien
du signal

Man bmatée dans e

i=mps, awss longbamps
que la boude rests activée

Sensibilite (A LILY

0,013% &0,1% & 3 nivesu

Inductanoe des bowcles deal: oe BOpH & 200uH
{awes cible d'alimentat.) miax: de 40uH & 1000uH

Chble d'alimentation miax. 200m

des boudles 20 fais torsadé su mains
par mistrs résistEnce
totale < W0 Ohm

TempéErature de -20°C & +BE°C

fomctionmement

Tempérsture de sbockage -40°C & £70°C

Compensation max. 50°F Cih

de temperature {autometimuermantl

Termps de maintien &n cas J=

d'intermaption de résesu

Boitier type M3 matérial Monyd
rougs

Raccordement 11-pdlas socks

Dimensions 36w T4 xBS mm IxhxlLl

Paids 300 g

Classe de protection IP30

Dizspo=itif antiparasites ==lon EMNEODET-1/

Modes de lappareil & deux boucles LD4D.X.

Le mods régls & 'usine pewut &tre reprogramma & | ai-
de d'un commutateur DIP (powr o= faire, k= capat ot
Ere mn by,

# Porte &t porte industrizlle L1
L reles de sortie corespondant s sxcie lorsgu un
chist se met =ur ks boucks 1 ou 2 &1 retombe lorsgue
la boucle ast ibaraes. En cas da dérangament, las nae-
lmiz 1 2% 2 retomibent

# Systeme & barrere (20
L relss de sorfie conespondant s excie lorsguun
phi=t s& met sur ks boucls 1 ou 2 &2 retombe lorsoue
la boucle ==i bbérée. En cas de derangemernt, les

e ralses g sortie s excitent

# Courant de repos [.3.0: ‘
Apras |'sjustsps, les deux relais da sorfie s ascibent
L= relsis d= sortie conespondsnt retombe lorsguun

phi=f =& met sur uns bouds &f s'axci= lorsoue @a
boucle ==t Bb#rés. En cas d= darsngament, l=s ra-

lsiz 1 2% 2 redoembent i
# Logigue de direction (.4.1:

51 un chijet s& meut de s bowucle 1 =n deechon de @a
boucle 2, b= relais 1 5'emote. Dens = sens conbraine,
c'est e redes 2 gue s"axcis. || faut &n ious les cas
assurer que ['chiet se frouve =ur l=s deus boucles
pandant un court mstsni! Lorsque 8 dewosme
boucle ext ibérde, lo relsis retombe. 55 un obhist et
datects at s deschon corespondants sst ndguss,

les deux boucles doivent &tre libérdéss avant guun
prochain objet ne puisse &fre datects. En cas d= da-

rangament, les deus ralses ratombant
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Elimination de dérangements

i Apart dendervar e capot, il faut metire | terson hors orcu.

Situation 1
Une fois ka tension d'alimentation appliques, ks
LED rouge ne s allume pas. I n'y a pas d' sjustage.

Cause possible:
Tenzion d abmentatson pes 0K ou sposnsi défectusux

BAotions:
Véxifear |a tension dalimantaton, conrides las
COM MK
Situation 2
La LED reuge clignote contineellzment ouw 2, 4 ou § fois
Ermear du
EANNINNINNINNENNENEEN.  oortatenr DI
Joucle
- Emm W o gande
- omomm - m Houcle
top petie
_-:n:-_-_-_ﬂ_:_-_-. risrruphan
02= 16=
Chignotement permanent:

Cause possible:

Commuiateur DIP mal réglé

BAothons:

Couper la iension, anlewer le capot
regler e commutateur OIP corecteament

Clignote 2 fois:
Cruse mossible:
Biowcls trop grande ou trop de spires
irreasures Vinductsnce: valewr idéasle BI-300uHI
Botions:
Modifier la bowcle irédune |e nombre de spires),
reajustage: Apsier e ragulateur de sensbalis, 8-
ferdre 3 secondes, remmeiine b= regulateur de sers-
baliie dare = posstan de depart, metire sveriuedle-
ment ks iension hors crout pendant § secondes.:

Clignote 4 fois:
Cruse mossible:
Biowcls trop petite ou trop peu de spiras
irreasures Vinductsnce: valewr idéasle BI-300uHI
Botions:
hdodifier s boude Isugmenter e nombee de spires],
réajusiage fcommea powr sChgnois 2 foiss)

Chignote & fois:
Cause possible:
L bowdls &=t mterompue, i v &8 perte & la tesre
o un court-circuit imasurer Ninduciance: valaus
idaals 80-300 gH; vérifer s résistsnce d soke-
rmant: wal da cons. =20MOhm
Botions -
Elminer le dérangament de la boucle, consclider
evartuallament le fond de ks boucle lla bouds ne
dait pas bouger lorsgue des chieis passent des-
susl, reepustage lcommie pour aChgnobe 2 foise)

Situation 3

Lappareil commute de fapon incontrdlée ow la
LED rouge s"allume, la sortie est &=n circuit bisn
gue la boucle et bre.

Cause possible:

Perte & |a terre; mfluence de |8 deussame boucle
la boucks boups lorsgue dies chiets passert des-
LINLS

Botions:

Comma powr =Clignote B fois= feair Situstion 21
5i de=s mductances sont commutées svec b= re-
lais de =orie, cels peut conduire & des perburbs-
fion=. Dans ce cas, | dcepbawr dof &be depera-
sité fowrewdt RC 23ohm £ 10, 1pF).

Garantizs et responsshilités

1. Las gararbes et responssbiltes de Bircher Ragio-
mat &G sont régiéas dans b2 contrat de wenie.
2. L= gerariie et la responsabiité axprent immédes-
fermant si ba cheant cu des tiers sfechssnt das
mEme gue si, suie 8 uns defectuosite, s chend
rem prard pas mmmedaiement es mesores ade-
guates pour réduire les dommages &t permetire &
Bircher Aesglormant AL d= réparer |a défectuasiba.
3. Sont axclus de s garartie ot de ls responssbalits
d= Brcher Reglomat A0 l=s dommeges pour les-
gueds i n'ast pas prouve gu'ils résultent de dé-
fauis de maienel, de constructon, desscution,
de mé&me que ks dommages résuliant de misons
indéperdaries da la wolonié de Birches Reglarmat

AG.

4_Sauf disposstion contrere de e legiskstion relabres
& ln responsabilitd du fait du produn, Hincher Reg-
lomat AG n'endosss auouns resporssbiltd® pour
les dommages conssoutifs.

5. Cas stpulations ne porfent pas atteinie aux droiss
& la perants is=us du contrat de vente concesnant
le revendeur.

ERE A E 1A
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