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Description de l'architecture « Double Loop Monocable » (DLM).
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Serrage de la pince  En cas de sollicitation automatique ou manuelle du fiein, la centrale ouvre le
defrein  circuit hydraulique. La pression du vérin (5) baisse, entrainant la détente de
T'empilage des rondelles ressorts (14) et le serrage de la piste de freinage par les
garnitures de frein.
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— Module d'interface IM151-1 STANDARD
— Module terminal TM-P15N23-A1

4

x module terminal TM-E15N24-A1

— Module terminal TM-P15N23-A1

4

— Module de terminaison

Sur le module d'interface IM151-1 STANDARD, paramétrez I'adresse PROFIBUS 3.
OFF ON

64
32
16
8

4
2
1
*

Figure 2-2

Est prévu lors de futures extensions. Le commutateur doit se trouver en position OFF.

x module terminal TM-E15N24-A1

Paramétrage de I'adresse PROFIBUS 3

ez les modules en commencgant a gauche sur le profilé support
(accrochage - pivotement - décalage vers la gauche). Respectez l'ordre suivant :
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Différentes zones de cheminement des cabines tout au long de la gare
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La zone 8, en milieu de virage, est le début de la zone d’embarquement des skieurs.

C’est aussi la zone dans laquelle les cabines passent du garage à la ligne (cyclage) en début de journée, ou inversement, rentrent au garage en fin de journée (décyclage). 

La fin d’embarquement de skieurs est située en zone 12.

Garage
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Aiguillage en position « Exploitation »
(représenté sans les convoyeurs à pneus CP1 à CP4)

Aiguillage en position « Cyclage/Décyclage »



Vue de l’aiguillage en position garage 

Motoréducteur et pivot de rotation de l’aiguillage en position garage. 
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Motoréducteur et transmission du

  Motoréducteur et transmission du

convoyeur à pneus CP2



  convoyeur à pneus CP3
Mnémoniques des détecteurs des 4 vérins électriques Q.1-2-2

Côté garage





Côté aval


S11GaN : Vérin garage nord sorti

S31AvN : Vérin aval nord sorti

S10GaN : Vérin garage nord rentré

S30AvN: Vérin aval nord rentré

S21GaS : Vérin garage sud sorti


S41AvS : Vérin aval sud sorti

S20GaS : Vérin garage sud rentré

S40AvS : Vérin aval sud rentré


Vue d’un vérin électrique de verrouillage, côté garage, en position tige sortie

Doigt de verrouillage 

sorti




Vérin  verrouillage voie aval  en position tige sortie
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GRAFCET de coordination des tâches GCT



Expansion M1




Expansion M5












Centrale hydraulique de freinage des poulies motrices

Fonctionnement :

La pression est détectée par le capteur de pression repère 4, pouvant mesurer sur une étendue de 0 à 150 bars, relié à une entrée analogique 4-20 mA de l’API. 

Lorsque la pression dans le circuit descend en deçà de 100 bars, l’API commande la mise en marche du groupe moto-pompe {34, 35}. 
Lorsque le seuil de pression hydraulique nominale de 110 bars est atteint, le groupe moto-pompe s’arrête. 

     

          Vérin hydraulique simple effet

                   

de desserrage du frein
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Vue externe du groupe hydraulique 
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Poulie verticale de lancement du câble
Codeurs incrémentaux
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Codeurs @ 90 mm

Caractéristiques : L

page 4/16 Références
Encombrements :

page 4/22

Raccordements :

page 4/23

A axe plein @ 12 mm

Résolution Type de raccordement  Type d'étage de sortie (1) Référence Masse
— - - kg
100 points Par céable Axial 5V,R8422,45..55V XCC-1912PA0TR 0,800
L=2m Push-pull, 11...30 V. XCC-1912PA01K 0,800
Radial 5V, RS422,45...! XCC-1912PRO1R 0,800
~ Push-pull, 11... XCC-1912PROTK 0,800
Par connecteur  Axial 5V,RS422,45..55V XCC-1912PBO1R 0800
M23 (2) Push-pull, 11...30 V XCC-1912PBO1K 0,800
Radial 5V, RS422,45..55V XCC-1912PS01R B 0,800
- Push-pull, 11 XCC-1912PS01K 0,800
360 points  Par cable Axial 5V,RS422,45..55V XCC-1912PA03R 0800
L=2m o Push-pull, 11...30 V XCC-1912PA03K 0,800
Radial 5V, RS 422, 4, 5, XCC-1912PRO3R 0,800
XCC-1912PRee® - Push-pull, 11...30 V XCC-1912PR0O3K 0,800
Par connecteur Axial 5V, RS 422, 4 XCC-1912PBO3R - 0,800
M23 (2) Push-pull, 11 XCC-1912PB03K 0,800
Radial 5V, RS 42 5,5\ XCC-1912PS03R 0,800
Push-pull, 11...30 V ~ XCC-1912PS03K B 0,800
500 points  Par cable Axial  5V,RS422,45..55V XCC-1912PA05R ] 0,800
L=2m Push-pull, 11 XCC-1912PA05K 0,800
Radial 5V, RS422,45..5, XCC-1912PRO5R 0,800
B B Push-pull, 11...30 V. ~ XCC-1912PR05K 0,800
Par connecteur Axial 5V, RS$422,45..55V XCC-1912PBOSR 0,800
M23 (2) Push-pull, 11 XCC-1912PB0O5K 0,800
Radial 5V, RS422,4 . XCC-1912PS05R 0,800
o o Push-pull, XCC-1912PS05K 0,800
1000 points  Par céble Axial 5V,RS8422,45..55V XCC-1912PA10R 0,800
L=2m Push-pull, 11...30 V XCC-1912PA10K 0,800
Radial 5V, RS422,4,5..55V XCC-1912PR10R 0,800
_ Push-pul, 11..30V XCC-1912PR10K____ ~ 0,800
Par connecteur Axial 5V, RS 422, 4, ~ XCC-1912PB10R 0,800
XCC-1912PBeee M23 (2) Push-pull, 11 XCC-1912PB10K 0,800
Radial 5V, RS422,4,5..55V XCC-1912PS10R 0,800
B Push-pull, 11...30 V. XCC-1912PS10K 0,800
1024 points  Par cable Axial 5V,RS422,45..55V XCC-1912PA11R 0,800
L=2m - Push-pull, 11... XCC-1912PAT1K 0,800
. Radial 5V, RS 422, 4, XCC-1912PR11R 0.800
. o _Push-pull, 11...30 XCC-1912PR11K__ 0,800
Par connecteur Axial 5V, RS 422,45..55V ___XCC-1912PB11R
M23 (2) Push-pull, 11...30 V ~ XCC-1912PB11K
Radial 5V,RS8422,45..55V XCC-1912PS11R
o Push-pull, 11...30 V XCC-1912PS11K
2500 points  Par céble Axial 5V, RS422,45..55V XCC-1912PA25R
L=2m Push-pull, 11...30 V XCC-1912PA25K
Radial 5V, RS422,45... XCC-1912PR25R
Push-pull, 11... XCC-1912PR25K B
Par connecteur Axial 5V,RS422,45..55V XCC-1912PB25R
M23 (2) Push-pull, 11...30 V XCC-1912PB25K
Radial 5V, RS422 45.55V XCC-1912PS25R
S Push-pull, 11...30 V XCC-1912PS25K
3600 points  Par cable Axial 5V,RS422 45..55V XCC-1912PA36R
L=2m ~ Push-pull, 11...30 V XCC-1912PA36K
Radial 5V,RS422,45..55V XCC-1912PR36R
~ Push-pull,- 0V XCC-1912PR36K
Par connecteur Axial 5V,RS422,45..55V XCC-1912PB36R 0,800
XCC-1912PSeee M23 (2) Push-pull, 11...30 V XCC-1912PB36K 0,800
Radial 5V, RS422,4,5..55V XCC-1912PS36R 0800
Push-pull, 11...30 V XCC-1912PS36K 0,800

(1) Voir caractéristiques du type d'étage de sortie (derniére lettre de la référence) page 4/16.
(2) Fourniture du connecteur femelle s'associant avec le connecteur méle du codeur.

@Telemecanique 417
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Codeurs incrémentaux

Références :
pages 4/17 a 4/19
Encombrements :
page 4/22
Raccordements :
page 4/23

Codeurs @ 90 mm

Caractéristiques

Type de codeurs
Environnement

XCC-1912Pecoe XCC-1912Teo0e XCC-1930Teeoe

Conformité

Température de I'air ambiant

€3

Pour fonctionnement : - 20...+ 75°C. Pour stockage : - 30...+

Degré de protection

|1P 65

Tenue aux vibrations

110 gn (f = 10...500 Hz), selon IEC 68-2-6

Tenue aux chocs

130 gn durant 11 ms, selon IEC 68-2-27

Tenue aux perturbations
électromagnétiques

Décharges électrostatiques, selon I[EC 1000-4-2 : niveau 4, > 15 kV
Champs électromagnétiques rayonnés (ondes électromagnétiques), selon I[EC 1000 4-3 : niveau 3, 10 V/m
Transitoires rapides (parasites de Marche/Arrét), selon IEC 1000-4-4 : niveau 4, + 4 kV (2 kV pour les entrées/sorties)
Tension onde de choc, selon IEC 1000-4-5 : + 4 kV
Tension de chocs, selon IEC 1000-4-12 : 2,5 kV

Matériaux Embase _ | Aluminium | Aluminium z
Capot Alliage de zinc | Alliage de zinc - :
Axe Acier inoxydable Acier inoxydable sk - ¥
_Roulements 16001 DDU 16902 DDU 6807 ZZ

Caractéristigues mécaniques

Type d'axe

Vitesse de rotation maximale

@ 12 mm, plein (g6) lng mm, traversant (H7)

6 000 tours/minute 6 000 tours/minute

i 500 g.cm? :
Eov 2,5N.cm

Moment d'inertie 150 g.cm? 150 g.cm?
Couple 12 N.cm 2N.cm
Charge Radiale 20 daN @ 10 daN 10daN e
maximale
Axiale 10 daN __15daN 5daN

Caractéristiques électriques

Raccordement Par cable

Par connecteur |Connecteur M23, 12 contacts

Fréquence maximale N

Tenue diélectrique

100 kHz

2000 V eff

Nombre de voies

Codeurs a étage de sortie type R : sortie driver 5 V, RS 422, 4

Tension d'alimentation

Courant consommé sans charge

3 voies : A, B, top 0 et compléments A, B, 0

55V

Protection

Courant de sortie

 V £ 10 %. Ondulation maxi : 200 mV i
100 mA :
Contre les courts-circuits, 1 seconde sur 1 voie >

20 mA maxi

Niveaux de sortie Etatbas

Charge au0V:0,5V.Chargeau +V:0,5V

Etat haut

Codeurs a étage de sortie type K :

sol

| ChargeauQ0V:25V.Chargeau+V:4V

rtie driver push-pull, 11...30 V

Tension d'alimentation

500 mV

1...30 V. Ondulation maxi :

Courant consommé sans charge

Protection

100mA

Contre les courts-circuits et contre les inversions de polarité

Courant de sortie

50 mA maxi

Niveaux de sortie
(pour U alim = 30 V)
Etat haut

Ea Telemecanicue

4/16

Etatbas

Charge au0V :0,37 V. Charge au+V : 0,5V

Charge au 0V : 27 V. Charge au + V : 28 V
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Codeurs @ 40 mm, @ 58 mm et @ 90 mm

Caractéristiques

pages 4/10, 4/12, 4/16

Reéférences :

pages 4/11, 4/13 a 4/15, 4/17 a 4/19
Encombrements :

pages 4/20 a 4/22

Raccordements

Codeurs a raccordement par cable

Raccordement du cable blindé 8 x 0,14 mm?

Couleur des fils o BN RD VT BU ‘YE oG IGN_ ig}g _
Signal . A +V o Jo ‘ B B A [o v
BN = Brun
RD = Rouge
VT = Violet

Important : dans les ambiances perturbées, il est conseillé de relier I'embase du codeur a la terre, 2 I'aide d'une des vis de fixation.

Codeurs a raccordement par connecteur

Raccordement du connecteur M23, 12 contacts
Connecteur méle sur codeur (vue c6té broches)

N° des contacts 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12
[ |
Signal A +v |0 o B B NC A NC ov ov +V
NC = Non utilisé

Important : dans les ambiances perturbées, il est conseillé de relier I'embase du codeur 2 la terre, a I'aide d'une des vis de fixation.

@Teleme:anique

4/23






Configuration physique API ET200S repéré IM11
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Schéma de branchement carte de comptage  EW288
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Régles de cablage

Les cables (bomes 1 et 5 ainsi que bornes 2 et 8) doivent étre blindés. Le blindage doit étre
appliqué des deux cotés. Utilisez pour cela I'étrier de connexion (voir manuel Systéme de
périphérie décentralisée ET 200).

Affectation des bornes du 1Count24V/100kHz

Dans les tableaux suivants, vous trouverez le brochage pour le module 1Count24V/100kHz

Tableau2-1 Affectation des bores du 1Count24V/100kHz

Vue Affectation des bomes Remarques

B - entrée de sens ou trace B

A entrée dimpulsion ou trace A
24V c.c. - alimentation de capteurs
M: Masse

DI Entrée TOR

DO Sortie TOR

TME15524-01 et
1Count24V/100kHzZ

Raccordement du générateur

Type de capteur Raccordement Sens de comptage

Générateur dimpulsions sans niveau de
sens

Impulsions de comptage 24V sur la borne 5 | vers Favant
®)

Générateur dimpulsions avec niveau de
sens

Impulsions de comptage 24V sur la bome 5 | vers lavant, vers larriére
(A) et sens 24V sur la bome 1 (B)

Générateur dimpulsions avec 2 traces
décalées de 90° en phase

Trace Abome 5 (A) ettrace B borne 1 (B) | vers lavant, vers larriére

“onm 4
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Réseau PROFIBUS-DP 

PROFIBUS-DP possède une topologie de type bus Maître/Esclave (DP pour Périphérie Décentralisée).

La vitesse de transmission peut atteindre 12 Mbits/s pour un longueur maxi de 100m et des temps de réaction ultrarapides (jusqu’à 1 ms). Ce type de réseau est parfaitement adapté pour la commande directe d’appareils de terrain intelligents tels que les départs-moteurs, ou des périphériques décentralisés tels que les API de type 

ET 200S ou des terminaux de dialogue.

PROFIBUS DP est réalisable avec les techniques de transmission suivantes :
· RS 485, technique de transmission électrique simple et pratique à base d’un câble bifilaire blindé ;
· RS 485-iS (technique de transmission électrique sécurité intrinsèque) réalisée par un câble bifilaire blindé ;
· Fibre Optique, technique de transmission optique par fibres optiques en verre ou en matière plastique pour une transmission rapide de grandes        quantités de données dans des environnements fortement perturbés ou  sur de grandes distances.

Architecture partielle du réseau PROFIBUS 
Dans cette application, l’API S7 319 est ici le maître. 

Les deux API ET200S repérés IM11 et IM13 ci-dessous, sont les esclaves (ou stations). L’API IM SECOURS assure un fonctionnement dégradé, permettant l’évacuation des passagers en cas de panne sur la ligne de commande classique.


Exemple de paramétrage physique de l’adresse d’une interface IM-CPU-M11 à l’adresse Profibus numéro 3. 


Le premier commutateur repéré (*) est prévu pour une éventuelle extension. Il doit être positionné sur OFF.
Vue coupée du frein de service 
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Gare amont (arrivée) 1800m





7 pylônes





DT1





Poulies de  


retour





Poulies de  


lancement





Gare aval 


Départ 1300m





Frein de


secours





Frein de


service





poulies 


motrices





poulies de dérivation fixes


poulies de dérivation tension


poulie à double gorge


poulies motrices





Vers Garage





Sortie gare





Entrée gare





Depuis Zone 8 de la ligne





DT2





Axe de rotation de l’aiguillage





Cabine





2 vérins  de Verrouillage voie amont





2 vérins de Verrouillage voie aval





 P7





 P6





 P8





 P5





 P4





 P9





 P11





 P12





Pi : détecteur de présence d’une cabine dans la zone Pi





 P10





Sens de rotation pour passer en cyclage / décyclage 





Vers garage





M3





Convoyeur à pneus CP1





M4





M2





M1





2 vérins de Verrouillage côté garage





 P21





 P22





Convoyeur à pneus CP2





Convoyeur à pneus CP3





Convoyeur à pneus CP4





Vers ligne





Sens de rotation pour repasser en Exploitation 





DT3





DT4





�





S11GaN





S10GaN





DT5





aucune cabine en zones P5 à P11 . demande rotation aiguillage . câble arrêté 





«Mise en rotation câble vitesse Cyclage»





Éclipsage  caillebotis





Caillebotis en position basse





trappe soulevée





« Soulèvement manuel de la trappe dégagement caillebotis »





101





« Choix opérateur Cyclage/décyclage »











M1





1











« Rotation sens horaire aiguillage »





Cyclage . aiguillage garage verrouillé . 


aiguillage voie aval verrouillé








Décyclage . aiguillage garage verrouillé . 


aiguillage voie aval verrouillé








M2





M3





Vitesse câble = vitesse_ réf_ cyclage





« Mise en rotation Câble vitesse Décyclage »





Vitesse câble = vitesse_ réf_ décyclage





M4





M5





« Mise en ligne des cabines »





« Mise au garage des cabines »
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M6








Nb de cabines voulues en service





Cabines remisées








11





M7





« Arrêt Câble »





Vitesse = vitesse_nulle





« Rotation sens anti-horaire aiguillage »





1





Remontée  caillebotis





Caillebotis en position embarquement





Trappe abaissée en position embarquement





« Abaissement manuel de la trappe dégagement caillebotis »
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102





103





104





105





DT6





Remarque :                les cabines sont amenées   sous le détecteur P22 par un opérateur








Rotation CP4





P22 
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51





52





P21





P8





Rotation CP3





Rotation CP2





54





P10





Rotation CP1





55





P12





(Cabine « prise » par le câble)





Ecartement cabines atteint . P22 . nb de cabines en ligne non atteint





nb de cabines en ligne  atteint 





E5











S5











Déverrouillage aiguillage côté voie amont











1





11





12





aiguillage voie amont déverrouillé . aiguillage voie aval déverrouillé





Rotation horaire aiguillage 





Verrouillage Aiguillage côté garage











13





aiguillage garage verrouillé . aiguillage voie aval verrouillé





aiguillage en butée garage .                aiguillage en butée aval





Verrouillage Aiguillage côté voie aval





Déverrouillage aiguillage côté voie aval
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DT7





DT8





DT9
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DT11





DT12





Unité


Centrale


IM11





DT13





DT14





            API S7


         CPU 319


        siemens





Bus Profibus-DP





DT15





�





Mâchoire fixe





Rondelles élastiques





Mâchoire mobile





Sens de tirage par vérin hydraulique pour  desserrage





DT16





 E310.0 : Entrée API





   A307.0 : Sortie API


   A307.1 : Sortie API





DT17
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