Q. 1-1-1) Expansion de M7
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Régles de cablage

Les cables (bomes 1 et 5 ainsi que bornes 2 et 8) doivent étre blindés. Le blindage doit étre
appliqué des deux cotés. Utilisez pour cela I'étrier de connexion (voir manuel Systéme de
périphérie décentralisée ET 200).

Affectation des bornes du 1Count24V/100kHz

Dans les tableaux suivants, vous trouverez le brochage pour le module 1Count24V/100kHz

Tableau2-1 Affectation des bores du 1Count24V/100kHz

Vue Affectation des bomes Remarques

B - entrée de sens ou trace B

A entrée dimpulsion ou trace A
24V c.c. - alimentation de capteurs
M: Masse

DI Entrée TOR

DO Sortie TOR

TME15524-01 et
1Count24V/100kHzZ

Raccordement du générateur

Type de capteur Raccordement Sens de comptage

Générateur dimpulsions sans niveau de
sens

Impulsions de comptage 24V sur la borne 5 | vers Favant
®)

Générateur dimpulsions avec niveau de
sens

Impulsions de comptage 24V sur la bome 5 | vers lavant, vers larriére
(A) et sens 24V sur la bome 1 (B)

Générateur dimpulsions avec 2 traces
décalées de 90° en phase

Trace Abome 5 (A) ettrace B borne 1 (B) | vers lavant, vers larriére
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Q. 1-1-3 et Q-1-1-4



Q. 1-2-3) 







XS1 : Etape de sortie de l’expansion de M1



















Q. 2-2)

	Repère
	Nom
	Fonction assurée dans l’obtention du desserrage

	4
	Capteur de pression
	Renseigne l’API pour l’obtention de la pression nécessaire au desserrage 

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	




Q. 2-1)
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Q. 3-2)  Paramétrer l’adresse PROFIBUS n°25





         OFF   ON




Q.4-2)  







Q 4-3 et Q 4-4)
	Référence
	

	Type étage de sortie       et justification 
	

	Tension d’alimentation
	

	Fréquence maxi
	

	Voies du codeur
	

	Efforts maxi sur l’axe
	


Q 4-7)

Carte EW288  référencée:

6ES7 138-4DA04-0AB0 


Q.5-1)  Compléter l’organigramme























Q.5-2)  Compléter les réseaux de contact ( ladder n°10 et ladder n°20 ) qui correspondent à la programmation de la deuxième partie de l’organigramme.
Ladder n°10





Ladder n°20



































MOT_ERR : mot de la table de dialogue API/Terminal, qui doit contenir le n° du message de défaut à afficher.





11





E7
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Remarque : les cabines sont amenées au fur et à          mesure sous le détecteur P22 par un opérateur





Rotation CP4





P22  
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P21    





P8    





Rotation CP3





Rotation CP2
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P10 





Rotation CP1
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P12





« Cabine prise par le câble »





Écartement entre cabines atteint .       P22 .      
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Réponse Q.1-1-3 

















DR1
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Afficher message n°12





832





80





X13





81





XS1 . /(5s/X81)





84





(/S11GaN + /S21GaS) .S31AvN. S41AvS





DR2
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DR3





            API


         CPU 319


        Siemens





Bus Profibus-DP





DR4





API  ET200S





API  ET200S





Poulie de     lancement





Poulie de     retour





C1





C2





C3





C4





Codeur 1 





Codeur 2 





Codeur 3 





Codeur 4 





A





0V





A





+VA





0





0





B





B





Codeur XCC





DR5





Début





Lecture de la mémoire image de l’état des entrées de l’API





Lire EW264.1  Lire EW288.1





Vit_C2 := EW264.1  EW264.1











DIFF1 := Vit_C2 – Vit_C1





Oui





Non





               > 25





  2 secondes écoulées





























Non





Oui





 





    Afficher message n°24





   fin





DR6





    Vit-C2 := EW264.1





  2 secondes écoulées





DIFF1>25





    





 





 MOT_ERR :=











DR7
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