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1. Présentation de la 207 : 

Combinant esthétique, tempérament et technicité, le 
pouvoir de séduction de celle-ci ne laissera 
personne indifférent. Sa nouvelle face avant, ses 
nouveaux feux arrières à diodes et l’évolution du 
style de son habitacle renforcent son attractivité. Le 
développement de nouveaux équipements en faveur 
du confort et de la sécurité de conduite ainsi qu’un 
engagement plus profond en matière 
d’environnement et de consommation de carburant 
la caractérisent également. 

La vaste gamme de motorisations disponibles 
su la 207 vous donnent la possibilité 
d’accorder harmonieusement le moteur qui 
vous apportera le maximum de plaisir de 
conduite, avec toujours plus de souplesse. 
 
La 207 répond au besoin de tranquillité 
d’esprit des occupants avec une performance 
toute particulière, au travers de ses systèmes 
de sécurité. 
 
Les motorisations qui équipent la 207 visent à 
diminuer les cylindrées et les consommations 
en préservant les performances. Les 
motorisations HDI bénéficient de systèmes 
d’injection directe haute pression de type 
rampe commune de seconde génération. 

Images extraites du catalogue constructeur. 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 
 

Dimensions de la 207 Peugeot (extrait catalogue Peugeot) :
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Extrait de la Revue Technique du constructeur : 
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Plan DT 01 (format A3) à insérer
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Nomenclature Plan DT03 à insérer
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FORMULAIRE : 

Unités des grandeurs mécaniques courantes 

 

Grandeur Unité légale Autres unités et conversion 
Distance m (mètre)  

Vitesse m/s (mètre par seconde) 3,6 km/h = 1 m/s 

Accélération m/s²  (mètre par seconde²)  

Fréquence de rotation rd/s (radian par seconde) 1 tr/min = /30 rd/s 

Accélération angulaire rd/s² (radian par seconde²)  

Temps s (seconde)  

Force N (Newton)  

Moment (ou couple) N.m (Newton mètre)  

Masse kg (kilogramme)  

Pression Pa (Pascal) 1 bar = 10
5
 Pa 

Puissance W (Watt)  

Travail N.m (Newton mètre)  

Energie J (Joules)  
 
 

Cinématique 

Equiprojectivité des vecteurs vitesse :  
 

(S) 

B 

A 

B’ 

A’ 

0/SBV 



0/SAV 



   

 

 
Composition des vecteurs vitesse : 

VM 3/1 = V M 3/2 + VM 2/1 

 

Point en rotation autour d’un axe : 

Vitesse angulaire et Vitesse linéaire 

30

.

60
..2 NN                    RV A

.
0/1





 

            Unités : 
 

 

Statique 

 

Principe Fondamental de la statique (P.F.S.) : solide en équilibre. 
 

 Théorème de la résultante en statique (T.R.S.) :  Fext = 0 

 Théorème des moments en statique (T.M.S.) :  MA(Fext) = 0 
 

Solide soumis à deux forces : les efforts sont 
égaux (en norme), opposés, portés par la même 
droite support. Cette droite support passe par les 
points d’application des 2 forces. 
 
 

 A + B = 0 

 A = -B 

et ||A|| = ||B|| 
 

Solide soumis à trois efforts concourants :  
les droites supports des trois efforts se croisent en 
un même point. 

 
 

Les projections  
des vecteurs vitesse  

d’un solide en mouvement 
 sur la droite reliant ces points sont égales. 

  AA’ = BB’ 
m/s        rad/s . m 
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Résistance des Matériaux 

 
Formule de la contrainte de cisaillement : 

 

Sn

F







 

 : contrainte de glissement en N/mm² 

|| F || :  force en N 

S :  surfaces de la section cisaillée en mm² 

N :  nombre de sections cisaillées 
 
 

Condition de résistance au cisaillement : 
 

Reg
Rpg

s


 

 

Reg : contrainte élastique de glissement en N/mm² 
S : coefficient de sécurité 

 

2. Représentation conventionnelle des hachures : 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 



DOSSIER TECHNIQUE 

Baccalauréat Professionnel  

Réparation des carrosseries 
1306 REP ST 11 Session 2013 

DT 

E1 – Epreuve scientifique et technique 

Sous épreuve U11 – Analyse d’un système technique 
Durée : 3h Coefficient : 2 

Page 7/9 

 

3. LES LIAISONS MECANIQUES ELEMENTAIRES (ISO 3952) : 

Nom de la 
liaison 

Degrés 
de liberté 

(d.d.l) 

Mouvements 
relatifs 

Symbole 

Exemples 
Représentation plane Perspective 

Encastrement 

ou Fixe 
0 

0 Translation 

   
Pièces assemblées par vis 

0 Rotation 

Pivot 1 
0 Translation   

 
(Principe) 

1 Rotation 

Glissière 1 
1 Translation 

   
(Principe) 

0 Rotation 

Hélicoïdale 1 

1 Translation 

 
 

 
 

(vis + Ecrou) 

1 Rotation 

Translation et 

rotation conjuguées 

Pivot glissant 2 
1 Translation  

 
  

(Principe) 

1 Rotation 

Sphérique à 

doigt 
2 

0 Translation 

  
 

 2 Rotation 

Appui plan 3 
2 Translation 

 
 

 

1 Rotation 

Rotule 

ou sphérique 
3 

0 Translation 

  
 

3 Rotation 

Linéaire 

annulaire ou 

sphère-

cylindre 

4 
1 Translation 

  
 

3 Rotation 

Linéaire 

rectiligne 
4 

2 Translation 

  
 

2 Rotation 

Ponctuelle ou 

Sphère-plan 
5 

2 Translation 

 
 

 
3 Rotation 
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4. CHOIX D’UN AJUSTEMENT : 
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5. Extrait Catalogue METAFRAM des coussinets cylindriques : 

 

Exemple de désignation : Coussinet cylindrique Metafram FP 20 - 22/29x36  


