Baccalauréat Professionnel
« Maintenance des Equipements Industriels »

EPREUVE E2
Analyse et préparation d'une activité de maintenance

SESSION 2013

DOSSIER TECHNIQUE et RESSOURCES

BAC PRO MEI

Code : 1306-MEI 2

Session 2013

Dossier Technique et Ressources

EPREUVE E2

Durée: 4h

Coefficient : 4

DTR: 1/8




Documentation ressource AMPEC

Tableau concernant les indicateurs relatifs a la criticité
(Données propres au fabriquant du robot d’entretien de ski)

FREQUENCE : F (sur tout le parc machine)

1 |Moins d’une panne par saison

2 |De 1 ou 2 pannes par saison

3 |De 3 ou 4 pannes par saison

4 | Plus de 4 pannes par saison

GRAVITE (indisponibilité et insatisfaction) : G

1 |Pas d’'arrét de la production et aucune détérioration du bien ou du produit
2 | Arrét <1 heure et aucune détérioration du bien ou du produit

3 |1 heure < arrét < 1 jour ou détérioration mineure du bien ou du produit
4 | Arrét > 1 jour ou détérioration majeure du bien ou du produit

NON DETECTION : D

1 |Détection aisée par contréle de I'opérateur
Détection aisée par un agent de maintenance lors d’'une des visites de maintenance

2 préventive
3 Détection difficile par un agent de maintenance lors d’'une des visites de maintenance
préventive

4 | Indécelable par un agent de maintenance lors d’'une des visites de maintenance préventive

La criticité est la gravité des conséqguences de la défaillance, déterminée par calcul.

= F: Fréquence d’apparition de la panne : elle doit représenter la probabilité d’apparition
du mode de pannes résultant d’'une cause donnée.

= G : Gravité des effets de la panne : la gravité représente la sévérité relative a I'effet de
la panne.

= D : Fréguence de non détection de la panne : elle doit représenter la probabilité de ne
pas détecter la cause ou le mode de panne avant que I'effet survienne.

Chaque critére comporte 4 niveaux de gravité notés de 1 a 4.

= C ou |.P.R.: Evaluation de la criticité : elle est exprimée par I'Indice de Priorité des

Risques.
C=FxDxG I

Types d'action a mener suivant la valeur de la criticité

= SiC =12 : Rien a signaler,

= 8i13 < C =18 : Surveillance accrue a envisager, valeur a la limite de I'acceptable,

= Si C > 18 : Mise en place d’actions permettant de corriger donc d’améliorer le moyen ou
l'installation utilisés.
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Extrait du schéma électrique (unités d’affatage)
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Plague signalétique des moteurs M1-1 et M1-2
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Documentation pour le choix du variateur et du disjoncteur-moteur magnétique

puissance normalisée variateur de vitesse  disjoncteur

des moteurs 4 pdles

50/60 Hz PR . référence calibre

tension d’alimentation triphasée : 380...500V 3

0,37 ATV312H037N4 GV2L07 2,5 LC1D09 w1
0,55 ATV312H055N4 GV2L08 4 LC1D09

0,75 ATV312H075N4 GV2L08 4 LC1D09 .
TR = ATV312HU11N4 GV2L10 6,3 LC1D09

1,5 ATV312HU15N4 GV2L14 10 LC1D09 |
2,2 ATV312HU22N4 Gv2L14 10 LC1D09

Documentation du disjoncteur-moteur magnéto-thermique

puissances normalisées des moteurs triphasés 50/60 Hz en catégorie AC-3 plage de ' courant de ’rétérences
400/415 V. 500 V 690 V réglage des | déclenchement |
P lcu les (1) [P lcu les(t) |P lcu lcs (1) |declencheurs magnftique !
(W) (A) (%) W) (A (%) W) (kA) (%) m’""q”es 2;‘320 P ‘
commande par boutons-poussoirs ;
0,37 &)} 3) 037 (3 @) E = : 1..1,6 225 GV2ME06
055 @ ® 055 (3 ®) 075 () ®
- - - 075 @ @ M@ @
0,75 (3) (3) 1,1 (3) (3) 1,5 3 75 1,6..2,5 33,5 GV2MEO07
1,1 3) 3) 1,5 3) 3) 2,2 3 75 [2,5..4 51 GV2MEO08
1,5 (3) 3) [2,2 3) (3) 3 3 75

GV2 ME10 2,2 (3) (3) [3 50 100 4 3 75 4...6,3 78 GV2ME10
3 @) ?) 4 10 100 55 3 75 6..10 138 GV2ME14
4 3) 3) 55 10 100 75 3 75
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Documentation du disjoncteur-moteur magnétique

puissances normalisées des moteurs triphasés 50/60 Hz en calibre de la | courant de associer références
catégorie AC-3 __|protection |déclenchement |avec le relais

400/415 V 500V 690V magnétique |Id =20 % thermique

P leu les@) [P lcu les(1) [P lcu les(1) [(A) (A)

(kW) (kA) (%) [(kW) (KA) (%) [(kW) (kA) (%)
commande par bouton tournant e : § o : i e
055 (3 B 055 B @ 11 6 © 1,6 22,5 ] LRDO6 GV2L06

- - - 075 B @ |- - - 1,6 225 LRDO06 GV2L06
075 @ @ (11 @ @ (15 4 100 |25 35 LRDO7 GV2L07
11 % - - - - - LRDO8 GV2L08
15 @ @ (15 ©® @ (3 4 100 |4 51 LRDO08 GV2L08
- - - - - - - - - LRD08 GV2L08
22 @ @ 3 @ @ |4 4 100 |63 78 LRD10 GV2L10

Documentation du variateur ATV 312

ATV 312HeeeM3, ATV 312HeeeN4, ATV 312HeeeS6
Alimentation triphasée
Position “Source”
l l \l ”””””””” ATV 312
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Résistance
de freinage
eventuelle

Potentiométre
de reférence
SZ1 RV1202

(1) Inductance de ligne (1 phase ou 3 phases).
(2) Contacts du relais de défaut. Permet de signaler a distance I'état du variateur.
(3) Le raccordement du commun des entrées logiques dépend du positionnement du commutateur, voir schémas

Documentation de l’interface analogique du module de base de I'automate

Geénéralites L'acces a l'interface analogique s’effectue au travers d'un connecteur Sub-D 15 R
points, dont le brochage est le suivant : Exe,mple de Ci_ablage des
/—-\ entrées analogiques 4 et 8
Sortie 10 (1)
Commun | = ®| NC . m
sorties @ Entrée 2 @ @
Entree3 (B i @
(i) | Entree 4 ®
Entrée5 | () ‘ ©)
(2 | Entrée 6 O
Entrée 7 @' i @
(3 | Entrée 8 ®
Entrées | (® | ®
(i) | Commun enfrées @
NC @ LA
@ Sortie référence 10V @
NC @®
\_—4—‘/ @ ~ 0V
Note : - Les entrées sont numérotées de 2 4 9, P1=P2=47kQ

\

- Le commun sorties (2) et le commun entrées (14) sont en liaison équipotentielle
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Extrait de documentation du capteur de déplacement linéaire rectiligne

o
Type de produit 0
=
Noyau libre (F) AS/ZS/F | VS/Z5(FB 5 EXTREMITES)
Guide (G) _ AS/Z5IG |VS/25/GB /50/G_| DS/S0/G 2
Guidé avec ressort (S) ASZES | VSZ5/S5E |V : DEMBAS
Guidé avec joints universals (U) ASZEU |VEESUB | Va0 = DS/B0U
M -
- + g
Joints universels A Bl B2 B3 )

AS/2,5/U, DS/5/U 550 | 53,25 | 495 | 454 \ @

AS/5/U, DS/10/U 745 | 6425 | 570 | 494

AS/7.,5/U, DS/15/U 817 | 6825 | 599 | 512

AS/10/U, DS/20/U 960 | 7925 | 668 | 539 Différentes valeurs I

AS/15/U, DS/30/U 1104 | 97.25 | 763 | 550 de lacote B o

AS/25/U, DS/50/U 131,9 | 120,25 | 89,1 | 57,5 g

AS/50/U. DS/100/U 1895 | 17825 | 1240 | 694 N T

AS/75/U, DS/150/U 2397 | 24925 | 1693 | 902 il

VS/2,5/UB, VS/5/UU, 1S/5/U 940 | 5325 | 495 | 454

VS/5/UB, VS/10/UU, 1S/10/U 1135 | 64.25 | 57.0 | 494 - ?11,00

VS/7,5/UB, VS/15/UU, 15/15/U 120,7 | 6825 | 599 | 512 E'L

VS/10/UB, VS/20/UU, 15/20/U 1350 | 79.25 | 868 | 539

VS/15/UB, VS/30/UU, 1S/30/U 1494 | 97,25 | 76,3 | 550 longueur du corps o !

VS/25/UB, VS/50/UU, IS/50/U 1709 | 12025 | 891 | 575 enliérement déploye el = %

VS/50/UB, VS/100/UU, IS/100/U | 2285 | 17825 | 1240 | 694 T =

VS/7,5/UB, VS/150/UU, 1S/150/U | 278,7 | 249,25 | 169,92 | 90,2 3

(Cote en mm)

22,20 MAXI L_

GRAFCET de fonctionnement normal la sous-partie opérative "Afflitage des carres" selon
un point de vue partie opérative suite a I’'amélioration

7 (7] -

a1
N

Un

X5

HSORTIR TIGE 1A1: =1 |SORTIR TIGE 1A2

=1

ROTATION M1-1 ET M1-2 (fréquence a I'impact)

ités d’affitage tangentes au ski (Tempo 1,5s/X51)

HROTATION M1-1 ET M1-2 (fréquence pour usinage du talon ou de la spatule vers patin)

Partie la plus fine du patin atteinte

ROTATION M1-1 ET M1-2 (fréquence pour usinage du patin vers le talon ou la spatule)

Position "fin d’affitage" de la cassette porte-ski

M SORTIR TIGE 1A1: =0 [SORTIR TIGE 1A2

=0

.

X5

Unités d’affitage avant et arriére en position initiale

Liste partielle des affectations de I'automate nécessaires a I’étude

Affectation des entrées/sorties automate Affectation des données internes automates
%Q2.0 Sortir tige (1A1) et (1A2) %M10 | Fin de temporisateur (%T0) de 1,5s sur X51
%Q4.7 Mettre en rotation (M1-1) et (M1-2) %M11 | Partie la plus fine du patin atteinte
%Q4.8 Ordre de marche sur variateur (V1) %M20 | Position "fin d’affiitage” de la cassette porte-ski
%Q4.9 Ordre d’arrét rapide
%I1.9 Unité d’affGtage arriére en position initiale | %M100 | Bit interne permettant la mesure toute les 0.25s
%11.10 Unité d’affGtage avant en position initiale %T5 | Temporisateur de gestion de la mesure du ski

%QWO0.10 | Consigne pour variateur (V1) %MWO | Mesure du ski a l'instant (t)
%IWO0.2 | Détection du profil du ski %MW1 | Mesure du ski a l'instant (t + 0.25s)
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Documentation constructeur sur les ventouses

Caractéristique de Type de ventouse Matiére Ventouse plate :
L’objet a saisir : JJ; Ventouse Application courante.
/ﬂ]\ g@? gﬁ}_,:) NBR | U S| de §10a 95 mm
— —
Forme Aspect — — M Ventouse a 1,5 soufflets :
Standard ° . . . [ -piece successive a niveau
Plan et =—— |indifférent
large Rugueux [ - . 2—S n I. .
-objet fragile
| Standard . ° JH Ventouse a 2,5 soufflets :
Plan et étroit RugueuX . . i . :)____*) -idem a 1,5 soufflet
S = | -surface incliné 30° maxi
Objet Standard . . . 2T<
fragile Rugueux _ Ventouse oblongue :
-objet étroit
Objet Standard ° ° -permet de réduire le nbre
miniature Rugueux - de ventouse de petit @
® : modele recommandé NBR Nitrile U Uréthane ST Silicone
Dimension ventouse Ventouse plate Ventouse Dimension | Reference
(mm) oblongue
. . 30 x 65 367 01 095
Dépression (mbar) @30 | @40 | @50 | P60 | @80 | 30x65 | 40x 100
40 x100 | 367 01 097
900 62 | 110 | 171 | 245 | 440 160 320
@30 367 01 098
800 55 97 | 152 | 218 | 390 145 290
@40 367 01 099
700 48 85 | 133 | 191 | 340 130 260 @50 367 01 100
600 41 73 | 114 | 164 | 290 115 230 @60 367 01 101
500 34 61 95 | 137 | 240 100 200 @80 367 01 102
Force théorique de préhension en N
Force developpée pratique — Force théorique
k
k : coefficient de sécurité a considérer en fonction du type de préhension :
- Piéce horizontale : k =2
-Piece verticale : k = 4, position a éviter si possible
Documentation constructeur sur les vacuostats
SPECIFICATIONS GENERALES : Modéle VACUOSTAT REGLABLE de Reference
FLUIDE CONTROLE : air ou gaz neutre en dépression -0,2 bara -1 bar
RACCORDEMENT : G1/4 ou a applique
PLAGE de REGLAGE:  -0,2a -1 bar cL4 34900012
TENSION MAXI : 250 V- CA/ICC . 349 00 024
COMMUTATION Electrique : a I'état repos : contact 1-2 établi = Applique
A I'état actionné : contact 1-3 établi
‘ G1/4 et visualisation d'état 34900013
L&r—‘ Applique et visualisation d’état 34900025
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Schéma pneumatique de linstallation
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st 1Al e R . - 3A1 1382 I_LE’_T_I 3A2 2-351
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L—e.1
p 1
I
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2v1 4v1 5V1
|: A |: A ': A
2viz [/ Tlt W A\ W avie[ /1] 1l /VVSY12|7- T'\N\/
271 47 47 471 J’ $
(N ®—
6 bar u, i i &\ A __:
!_’_'_'_'_'E?_! 7‘(\ 210 ;,vo T— 4v0
I Ifg:l I
<O
I eed .
071 Rep Fonction
1A1 Positionner I'unité avant d’affitage des carres
Rep Valeur de réglage 1A2 Positionner I'unité arriére d’affitage des carres
2V0 4 bars 2A Positionner 'unité de fartage
1Vvo 3,5 bars 3A1 Positionner l'unité avant d’ébavurage des carres
6VO0 3,5 bars 3A2 Positionner I'unité arriére d’ébavurage des carres
3V0 4 bars 4A Positionner I'unité de pongage de la semelle
4V0 3 bars 5A Maintenir le ski sur la cassette de transport

Bibliotheque des symboles des composants utilisés dans les modifications

BV Y
i

; l
o WL
- I ""'4 I>| I>|I>| x bar
| > | Z | 5 2 4 6
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de l'unité d’affitage
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écanique
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