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Epreuve E1 : Epreuve scientifique et technique
Sous épreuve A1 Unité U11 : Etude d’'un systéme de production automatisée
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LES LIAISONS CINEMATIOQUES

Code : 1106-PSP ST A

Nom de la liaison || Mouvements Orientée Exemplie de Repr‘ése.n'rafion Représentation plane
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Code : 1106-PSP ST A
DEFINITION D'UN DIAMETRE DE VERIN

* EFFORT DYMAMIQUE DEVELOPPE PAR UN VERIM + TALUX DE CHARGE
F = Prassion x Surface du piston x Rendemant C'estle rapport, exprims en pourcantage, entrala charge réclle
Le rendameant d'un verin depand du diamétre du vérin, de la a déplacer par le vérin et I'effort dynamique disponible en bout
prassion et de parametres d'ordre macanigue. e fige.
Les abaques et tableaux définissent les afforts dyna Charge réelle
miques développés par les vérins en sortiz et rentrée de tige, Taux de charge (en %) = - ¥ 100
en fonction de la prassion d'alimentation. Effort dynamigue

Pour une utilisation optimale du vérin, il est recommands de
définir un varin tel gua le taux de changs soit inférieur ou égal & 75%.

EFFORTS DEVELOPPES EN SORTIE DE TIGE
10

EXEMPLE : définition d'un vérin pour soulever une charge de

130 daN & une pression de 7 bar relatifs (mano- ] ] } I I I ] , I I
metriques). !

o et w0 O
dynamique théorique taux de charge 0,75 / / / / / / / / / / / / / /
Dansl'abaque "sortie detige”, définir le point de rencontre entre r . j
I'effort dynamique ainsi calculé et la pression d'alimentation. Le = / ] } [7[| // / /) /
diameétre du vérin nécessaire sera celui dont la courbe passe o 6 / / " f J
par ce point ou celui développant un effort immediatement S // / / // }/// ﬂ// / ///
supérieur. ° ¥ 1717 :(/ f /
Dans I'ensemble cité : 175 daN est situé entre le @ 50 et le = f / / J :j J } J
© 63 mm. Le vérin recommandé est le @ 63 mm qui déve- T‘g 4 / / / V
loppe 200 daN & 7 bar et le taux de charge réel estde : p / / / / / ﬁ// // /

130 daN Iy S 7 / / f / nf/Y
——==x 100 =65%
200 daN § 2 °| S <o/¢; hji ) Qb/f‘: Q/{b I<r) ::/i c:/
st NNKWW%V%‘Q%S&,‘PQ%
ol SN S XS
- Neme 2. 85 83 888 8 8 8 8
— —al w o 2 =2

Efforts dynamiques (en daN)

EFFORTS DEVELOPPES PAR LES VERINS (en dal)

!
s G VIS lon dupiston | EFOs dynamiques isveloppes, en dali, en fonction dela pressicn lalimentation (bar
2 (=@ ()
@vérn | tige | ol | = 2 4 6 8 10
(mm) | mm) | |5 2|2 |2 (2] e o ° o . o ° o . o ° o
8 4 X 0.5 0.4 1.0 0.5 15 1.5 25 2,0 3.5 2.5 4.5 3.5
10 4 X 0.8 0.6 15 1,0 25 2,5 4.0 3.5 55 4.5 7.5 6,0
12 6 XX 1.1 0.8 2,0 1.5 4.0 3.0 6.0 4.5 &85 6.0 10,5 2,0
16 6 XX 2,0 1.7 35 3.0 7.5 6,0 10,0 9.0 15,0 12,0 19,0 15,0
20 :Ilg XX | X 31 313 55 f.-'lg 12,0 128 16,0 éﬁg 23,0 é?g 30,0 ggg
X| X | X 5 ) i 1 ! i
25 12 X 4.9 B 85 65 18,0 14.0 27,0 220 38,0 29,0 48,0 G0
a2 12 XX | XX |X 8.0 5,9 13,0 11,5 30,0 250 46,0 40,0 62,0 520 770 6,0
12 X 11,5 19,0 420 84,0 B7.0 1115
40 16 X X 12,6 10,6 21,0 18,0 48,0 39,0 70,0 59,0 95,0 BOO| 1220] 1025
18 X X 10,0 17,0 36,5 56,0 755 97,0
18 X 17,6 30,0 64,0 1005 1340 1705
50 | 18 |x X 196 | 170 | aso| zo0| 700| 20| 1100| or.of 1s00| 1300 1900| 1650
20 X X 16,5 27,0 58,0 92,0 1240 1550
16 X 291 47 5 101.5 1595 2185 2735
63 | 20 x| | x at2 | 2a1 | sao| 4e0| 1100| ool 1700 1540| 2300| 211,0| 200,0| 2640
2 | x X 27,4 4410 97.0 150,0 200.0 2600
20 X 47,2 22,0 172,5 266,0 3655 4570
80 | 2 X s0.3 | 465 | eso| efo| 18so| 170.0| 285.0| 2620( =850 360.0| 4800| 450,
25 x| | x 454 77.0 163,0 2550 341,0 427.0
25 XX 73,6 126.,5 272,0 425 5625 T03,0
100 5 . 78,5 it 135,0 1235 200.0 %50 440,0 10 600.0 i 750,0 &30
X . 0|, 0| - 628, 70. .
125 32 X 1230 1150 2100 1965 4600 4300 FO0.0 5545 9250 8E85 0 11500 10750
160 40 XX 2010 [ 1280 350,00 320,0) V50,0( YOO0,0(1150,0(1100,0] 1550,0] 1500,0( 1900,0| 1800,0
200 40 XX 3140 [ 3020 550,00 530,0)1150,0( 1100,0( 1800,0 | 1700,0] 24000 2300,0 [ 3000,0 [ 2900,0
250 50 x]4910 [ 471.0 S25.0] 8000018000 17000 28000 27500 3700.0) 3600.0] 48000 4500.0

# Efforts développés en sortie de tige (ctté fond) Q) Efforts développés en rentrée de tige (cdté tine)
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Extrait de documents constructeur Code : 1106-PSP ST A
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