Comment accéder a Matlab en ligne

e Aller sur le site de Mathworks et se logger avec un compte valable.

e Faire Produits puis dans la colonne de droite
Four les colleges et lycees

Pour les startups

Pour les particuliers

e —

) MathWorks: produts )

MATLAB Online
Online Server

SOLUTIONS CLOUD
\

e Descendre en bas de la page puis Cliquer sur :

Premiers pas

Commencer a utiliser MATLAB Online

e Puis Ouvrir MATLAB Online

Comment charger les fichiers ?

e Puis en haut a droite sur le nom de logging du compte et ensuite My Account
My Account. Exit MATLAB
Sign Out

e Faire alors MATLAB Drive — New folder — pour stocker les données au bon
endroit et Upload — Folder — Sélect.fichiers — Importer — Upload .

Upload completed. X

@& Upload completed. 18 files uploaded.

L1 Fichiers Matlab/ROBOT_Simul_Depla_Z.sIx
L1 Fichiers Matlab/STL/BATI1_Défaut_sldprt.STL
L1 Fichiers Matlab/STL/BATI2_Défaut_sldprt.STL d Close
L1 Fichiers Matlab/STL/BATI3_Défaut_sldprt.STL

L1 Fichiers Matlab/STL/BIELLE_Défaut_sldprt.STL

) @ 0 0 0 0 O

L1 Fichiers Matlab/STL/BRAS_Défaut_sldprt. STL

Close




Comment démarrer ?

Sur MATLAB Online. Les fichiers apparaissent dans I’arbre de construction.
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Si les fichiers CAO ne s’affichent pas...
..des messages d’erreurs apparaissent (autant que de pieces).
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Messages d’erreur

']: The following errors were found in the model ROBOT Simul Depla Z.

AT AT R d']: The parameter Geometry/File Name is a file that does not exist. Resolve this issue in order to simulate the model.
ROBOT_Simul Deula Z/Ban/BATI 1 RIGID/SATIZ 3 RIGID/Snlm 1: The parameter Geometry/File Name is a file that does not exist. Resolve this issue in order to simulate the model.

A A olid']: The parameter Geometry/File Name is a file that does not exist. Resolve this issue in order to simulate the model.
pla zggan(u b | ] m( [gg 1 RIG]D(SO[; ']: The parameter Geometry/File Name is a file that does not exist. Resolve this issue in order to simulate the model.
olid l The parameter Geouetry/nle Nane 15 a fxle that does not exxst Resolve thxs issue in order to smulate the lodel




Pour retrouver le bon chemin, cliquer sur une erreur puis sur File Name
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not update visualization due to errors when evaluating parameters.
ick on this message to open the Diagnostic Viewer.
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Le chemin a suivre est donc celui indiqué en jaune. (Retenir ce chemin)

Fermer les fenétres (ne pas enregistrer) et, dans |'arbre de construction, couper le
répertoire (avec les piéces, images et fichiers de travail) et coller le tout de facon a

avoir le bon chemin.
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Ouvrir de nouveau le fichier de travail pour obtenir.

Vous pouvez enfin travailler avec le modeéle de simulation.




