
 

Logiciels à installer : 

Matlab 2023b minimum ou Matlab en ligne (Matlab Online) 

(La simulation ne fonctionne pas avec des versions antérieures) 

 

Falcon Tutorial : sur le CD fourni avec le système dans 

Programmes\Logiciel(PC)\setup.FalconTutorial_v1.1.0.0_070909.exe 

Falcon Test : sur le CD fourni avec le système dans Programmes\Logiciel(PC)\ 

setup.Falcon.v4.0.28.0_100707.exe 

TracerDAC : mccdaq.exe à télécharger sur 

https://digilent.com/reference/software/tracerdaq/ 

Drivers USB204 : lancer Instacal (voir le manuel de mise en service sur le CD) 

 

Matériels : 

Robot haptique 

Effecteur à touche 

Effecteur SET + stylo + anneau pour accrocher le dynamomètre ou le fil  

Fil souple de couture de 60 cm de longueur environ 

Dynamomètre de 20N 

Carte d’acquisition SET avec usb204  

 


