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DOCUMENTATION CONSTRUCTEUR DU MODULE VENTURI
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Fiche de données tec

FESTO

Références et poids
Symbole de connexion Description Sortie de com- Poids
‘mutation électri-
que
[mm] sl
Fermé au repos
R Avec silencieux ouvert 2xPNP 0,45 317 538834  OVEM-05-H-B-QO-CN-N-2P
Ta 07 32 538835 OVEM-07-H-B-QO-CN-N-2P
0,95 538836  OVEM-10-H-B-QO-CN-N-2P
e a—
|Avec impulsion d’gjection et 2xPNP 0,45 325 538831  OVEM-05-H-B-QO-CE-N-2P
YT silencieu ouvert 0.7 T 538832 OVEM-07-H-B-QO-CEN-2P
Al ﬁ 0,95 538833 OVEM-10-H-B-QO-CE-N-2P
) 2xNPN 0,7 331 540018  OVEM-07-H-B-QO-CE-N-2N
% 0,95 540019 OVEM-10-H-B-QO-CE-N-2N
e —
2xPNP 0,7 334 540015  OVEM-07-H-B-GO-CE-N-2P
0,95 540016  OVEM-10-H-B-GO-CE-N-2P
2xNPN 0,7 334 540012 OVEM-07-H-B-GO-CE-N-2N

095

540013

OVEM-10-H-B-GO-CE-N-2N





PRESSION DE VIDE VENTURI OVEM EN FONCTION DE LA PRESSION DE SERVICE
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RACCORDEMENT CONNECTEUR M12 DU VENTURI OVEM
	Connecteur mâle M12 à 5 broches
	Broche
	Couleur du câble
	Affectation

	        [image: image4.png]



	1
	Brun (BN)
	Tension d’alimentation +24Vcc

	
	2
	Blanc (WH)
	Commande du vide

	
	3
	Bleu (BU)
	0V

	
	4
	Noir (BK)
	Vacuostat

	
	5
	Gris (GY)
	Commande de soufflage


	Schéma de branchement OVEM-…

	OVEM-…-2P
	OVEM-…-2N
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Laventouse est alors soumise
auvide qui aspire la piéce
repoussée par la pression
atmosphérique. Ventouses et
piéces sont ainsi maintenues
solidaires pendant le
déroulement du processus
(transfert, emballage,

Enfin d'aspiration, le vide est
interrompu pour relacher la
piece.

Le plus souvent, un souffiage
dair aide cette dépose, pour
éviter fout colloge et permettre
la reprise rapide du cycle
suivant.
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PARAMETRES TEMPORISATEUR TSX37
	Caractéristique
	Repére
	Valeur

	Numéro temporisateur
	%TMi
	0 à 63 pour un TSX 37, 0 à 254 pour un TSX 57

	Mode
	TON
	• retard à l'enclenchement (par défaut)

	
	TOF
	• retard au déclenchement

	
	TP
	• monostable

	Base de temps
	TB
	1mn ou 1s ou 100ms ou 10ms 

	Valeur courante
	%TMi.V
	Mot qui croît de 0 à %TMi.P sur écoulement du temporisateur. Peut être lu, testé, mais non écrit par programme (%TMi.V peut être modifiée par terminal)

	Valeur de présélection
	%TMi.P
	Valeur de 0 à 9999, représente la durée de la temprisation

Durée= %TMi,P x TB


LISTE PARTIELLE DES AFFECTATIONS DE l’AUTOMATE NECESSAIRE A L’ETUDE
En caractère gras : les modifications suite à l’ajout du module venturi 

	Affectation Sortie Automate
	Pilotage
	Affectation Entrées Automate
	Capteur
	Affectation des données internes dl’automate

	%Q2.0
	Libre
	
	%I1.0
	Préhenseur en haut
	2S0
	%M5
	Mémoire cycle demandé

	%Q2.1
	Prendre la plaque
(piloter le vide)
	1Z3-1
	%I1.1
	Préhenseur en bas 
	2S1
	
	

	%Q2.2
	Déposer la plaque
(piloter le soufflage)
	1Z3-2
	%I1.2
	Préhenseur coté prise
	3S0
	%TM10
	Temporisation préhension

	%Q2.3
	Libre
	
	%I1.3
	Préhenseur coté dépose
	3S1
	
	

	%Q2.4
	Descendre préhenseur
	2YV14
	%I1.4
	Libre
	
	%TM11
	Temporisation dépose

	%Q2.5
	Monter préhenseur
	2YV12
	%I1.5
	Libre
	
	
	

	%Q2.6
	Transfert coté dépose
	KM2.1
	%I1.6
	Vacuostat Plaque en prise
	1Z3-3
	
	

	%Q2.7
	Transfert coté prise
	KM2.2
	%I1.7
	
	
	
	

	
	
	

	%Q4.3
	Rotation rouleau entrée presse et commande démarreur progressif
	KM4

	%Q4.4
	Groupe Hydro table élev.
	KM1

	%Q4.6
	Monter table élévatrice
	0YVA

	%Q4.7
	Descendre table élévatrice
	1YVA


	Mot 3~   

  IP55     Cl. F     40°C                       Kg 15



	V
	Hz
	Min-1
	KW
	Cosφ
	A

	Δ  230


	50
	1410
	0,35
	0,70
	1,8

	ϒ 400


	50
	1410
	0,35
	0,70
	1,05



PLAQUE SIGNALETIQUE DU MOTEUR ROULEAU ENTREE PRESSE
EXTRAIT DU SCHEMA ELECTRIQUE DE LA DECOUPEUSE























DOCUMENTATION TECHNIQUE DEMARREUR PROGRESSIF ALTISTART 01

[image: image7.png]m Les démarreurs progressits Altistart 01 (ATS01N1ese) sont équipés
o d'un potentiométre de réglage 1 dutemps de démarrage.
o d'un potentiométre 2 pour ajuster e seuil de tension de démarrage en fonction de
la charge du moteur,
o de2entrées 3
- 1entrée = 24V ou 1 entrée ~ 110...240V pour alimentation du contrdle qui
permet la commande du moteur.
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Démarreur progressif pour moteur de 0,37 11 kW

Moteur Démarreur

Puissance moteur (1) Courant  Encombrements Référence (2)  Masse

Triphasée nominal  1xPxH

20V

KW mm/ kol
in. 3

Tension d'alimentation monophasée 110..230V

037 225x1004x 100/ ATSOINIOSFT 0,160/
089x395x394 0353

o5 225x1004x 100/ ATSOINAOGFT 0,160/
089x395x394 0353

X 45x1307x 124/ ATSOINIOSFT 0280/
1.77%5,15x4,66 0617

5 45x1307x 124 ATSOINVIZFT 0280/
1.77%5,15x4,66 0617

22 45x1307x 124 ATSOINIZSFT 0350/

1,77x5,15x488

0772




[image: image10.png]Constituants a associer selon les normes IEC 60947-4-1 et IEC 60947-4-2
‘Associer soitdisjoncteur (colonnes vert clair), contacteur, démarreur, soit interrupteurs| fusibles (colonnes vert foncs), contacteur, démarreur

Moteur  Démarreur  Type dedisjoncteur Type de Type Fusibles Am [ Relais thermique.
Classe 10 Calibre  contacteur - dinterrupteur  gefgrence Calibre.
interrupteur-
sectionneur
WA A (bloc nu) A Ass
Mt Al at KA1, KM2, KM3 Q2 F4
037 098 ATSOIN103FT |GVZMEOS 1 LCtKo6ou  |USTD2531)DF2CAD2. 2 265 LR2K0306
LC1D09 LRDO5
055 15 ATSOIN103FT GV2MEOG 16 LC1Ko6ou  |LS1D2531  DF2CA02 2 265 LR2K0307
LC1D09 LRDOG
075 2 ATSOIN103FT  GV2MEO7 25 LC1Ko6ou  |LS1D2531  DF2CA02 2 265 LR2K0308
LC1D09 LRDO7
i1 25 ATSOINIOSFT | GV2MEOS @ LC1KO6ou  |LS1D2531  DF2CAO4 z 265 LR2K0308
LC1D09 LRDO8
ATSOTN206QN  GV2MEOS 4 LC1Ko6ou  |LS1D2531  DF2CAO4. O 265 LR2K0308
LC1D09 LRDO8
15 35 ATSOINIOGFT  GVZMEOS 4 LC1KoGou  |LS1D2531  DF2CAD6. 5 265 LR2K0310
LC1D09 LRDO8
ATSOTN206QN  GV2MEOS 4 LC1Ko6ou  |LS1D2531  DF2CAD6. 5 265 LR2K0310
LC1D09 LRDO8
22 5 ATSOIN106FT GV2ME10 63 LC1Ko6ou  |LS1D2531  DF2CA0S. B 265 LR2K0312
LC1D09 LRD10
ATSOTN206QN  GV2METD 63 LC1K09ou  |LS1D2531  DF2CA0S. B 265 LR2K0312
LC1D09 LRD10
3 65 ATSOINIOGFT GVZMEM4 9 LC1K09ou  |LS1D2531  DF2CA12 12 265 LR2K0314

LC1D09 LRD12
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Contacteurs et contacteurs-inverseurs
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Contacteurs LCe ou LPeD80... D095

Ude 0.85... 1,1 Uc O BD CD ED ND SD FD _GD MD _UD RD
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DOCUMENTATION TECHNIQUE DEMARREUR PROGRESSIF ALTISTART 01 
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REFERENCE CENTRALE HYDRAULIQUE
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SCHEMAS DE LA TABLE ELEVATRICE
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EXTRAIT CATALOGUE DISTRIBUTEURS BOSCH

Pour commander un distributeur NG 10 série D, compléter la référence ci-dessous.
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Les cases 11 à 14 sont à compléter au moyen des tableaux ci-dessous en fonction des caractéristiques désirées.


SCHEMA PNEUMATIQUE DE LA DECOUPEUSE





PREHENSSION PLAQUE





LEVAGE PLAQUE
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2YV14
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2Z1





0Z2





0Z1


condamnable





0,6MPa





0,8MPa





Vers autres équipements pneumatiques





2








Prendre la plaque





Vacuostat plaque en prise et %TM10 / X2 / 3s








1





Préhenseur en position basse
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Monter le préhenseur





Temporisation de préhension











Descendre préhenseur








Prendre la plaque
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Vers le circuit d’alim. commande





Vers autres équipements de puissance
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M4


ROULEAU


ENTREE PRESSE


0,35 KW








M3


ROULEAUX 


CONVOYEUR


RENVOI D’ANGLE


0,55 KW





OM


MOTEUR GROUPE HYDRAULIQUE


TABLE ELEVATRICE


0,75KW





6,3 L/min





6 MPa





Ø50/20


x 700 





Ø50/20


x700 





C0








%Q4,0








C4-5-6-7





% Q4,4








%Q4,5








%Q4,6











0YVA





A11





A21





1YVA





A11





A21





  24VDC








  0VDC








24VDC








TSX DMZ 28 DR





  Extrait Carte d’entrée/sortie TSX








A11





A21





KM1





0VDC








FORMULAIRE





 F(daN) = p(bars) x S(cm2)             P(N) = m(Kg) x g      g= 9,81 à arrondir à 10 pour les calculs





CONVERSION PRESSION





1 bar = 0,1MPa
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