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      Le pont avant suspendu d’un tracteur agricole
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Présentation du système du pont avant suspendu :

La suspension de pont avant améliore le confort de conduite et procure davantage de sécurité lors des déplacements à grande vitesse.
Au champ, elle optimise la traction et agit positivement sur la qualité du travail en évitant la transmission des chocs subis par le tracteur à l’outil.
La technologie de ce pont permet aux roues de se déplacer sur un plan vertical et de conserver ainsi un meilleur contact au sol.
Ce pont avant permet de faire varier la garde au sol avant du tracteur.
Trois modes d’utilisation sont généralement disponibles :
- Automatique : dans cette configuration, les vérins de suspensions se situent à mi-course.
La suspension reste alors en position médiane pour assurer aux roues un débattement tant vers le haut que vers le bas.
- Manuel : en mode manuel, l’utilisateur a la faculté d’agir sur l’assiette du tracteur tout en conservant la suspension active pour atteler des masses par exemple.
- Désactivé : dans le mode désactivé, le nez du tracteur est en position basse et la pression s’annule dans les vérins. Cette configuration s’utilise lors des travaux au contrôle d’effort pour ne pas perturber les réactions du tracteur

Echange de messages entre M. Saroul et votre chef d’atelier M. Jean
Bonjour M.Jean,
Je suis dans mon champ situé rue de Beaupré à Magny (77) , je suis en train de traiter une récolte avec un pulvérisateur et mon tracteur ne réagit pas comme d’habitude.
J’ai l’impression que le pont avant suspendu de celui-ci ne fonctionne plus.
Merci de  me contacter au plus vite.
Bien cordialement.
M.Saroul (06 12 45 78 .. )








Bonjour M.Saroul,
Après avoir actionné la commande de mise en service du pont avant suspendu, est-ce qu’un témoin clignote à intervalles irréguliers au tableau de bord ?
Merci de me dire comment le témoin clignote
Dans l’attente de votre réponse.
M.Jean (06 23 56 89 .. )







M.Jean, voilà ce que j’observe :
Un intervalle long,
Le témoin clignote deux fois
Un intervalle court
Le témoin clignote deux fois
Un intervalle long
Le témoin clignote deux fois
Un intervalle court
Le témoin clignote deux fois
et ainsi de suite
Cordialement.
M.Saroul







Merci pour ces informations M.Saroul ,je fais le nécessaire pour remédier au problème en vous envoyant un technicien pour procéder au contrôle et à la remise en état de votre pont avant suspendu.
Bien cordialement. M. Jean
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Plaque d’identification de l’engin

Année de construction :2010
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9090

DBD0080008
















Constitution du pont directeur à réduction planétaire à roues indépendantes, 

· Une suspension à roues indépendantes de chaque côté grâce à : deux parallélogrammes déformables, un vérin hydraulique, un accumulateur hydraulique et une barre de torsion agissant en sens contraire de l’accumulateur.

· Un bloc de commande équipé de trois électrovannes et de deux accumulateurs hydrauliques, chacun d’un volume de 1,4 litre, est monté sur le côté droit de la coque du véhicule et assure la liaison entre les deux cylindres et le système hydraulique. Le raccordement au système hydraulique est exécuté en parallèle (Load Sensing/détecteur de charge).

· Le mouvement de chaque roue est surveillé activement sur chaque côté par un capteur d’angle de pivotement sur la course totale du ressort atteignant 90 mm. Cette surveillance se fait activement.

·  Le message émis par le capteur détermine la réaction du système hydraulique visant à
augmenter ou à réduire l’alimentation sous pression de l’accumulateur. De cette façon, il est possible, premièrement, de procéder au réglage du niveau indépendamment du poids et, deuxièmement, de soutenir activement le fonctionnement de l’accumulateur le cas échéant.

· La conversion des signaux émis par le capteur pour activer le système hydraulique ou les
électrovannes est assurée par l’électronique montée sur le bloc de commande hydraulique et au fonctionnement autonome.
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1. PARALLELOGRAMMES DEFORMABLES
2. VÉRIN HYDRAULIQUE
3. ACCUMULATEUR HYDRAULIQUE
4. BARRE DE TORSION
5. BLOC DE COMMANDE
6. ELECTROVANNE
7. CAPTEUR D’ANGLE DE PIVOTEMENT
 8. ELECTRONIQUE





Traiter des informations et 
gérer des actionneurs
Distribuer le fluide hydraulique

Boitier électronique de la suspension
Bloc hydraulique manifold
Energie hydraulique
  Energie électrique
Action de l’utilisateur
Témoin au tableau de bord
Position finale du pont avant suspendu (en fonction de la consigne de positionnement)
Position initiale du pont avant suspendu 
Le pont avant suspendu 
Capter la position 
de la roue droite
Capteur position droit
Analyse descendante du système

Capter la demande de l’utilisateur
Commande
Commander le distributeur

Electrovanne gauche
Commander le distributeur

Electrovanne droite
Commander le distributeur

Electrovanne montée gauche/droite
Articuler le pont avant
Bras de suspension
Fournir l’effort de levage

Vérins gauche/droit
Capter la position 
de la roue gauche
Capteur position gauche



































































Préparation de l’intervention
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Procédure de réglage du capteur

ETAPE 1ETAPE 4

Démarrer le tracteur et relever la tension
d’alimentation indiquée par le multimètre.
Avant de démarrer le tracteur,
vérifier que tous les câbles de mesure sont
reliés entre eux, que le multimètre est en
marche et qu’il est commuté sur «VDC»
(tension continue).
12 volts (tension de batterie)
doivent être au moins indiqués. Si cette
valeur n’est pas atteinte, contrôler le fusible
F32 de la carte à circuits imprimés pour
équipement électrique central. Si le fusible
est en bon état, poursuivez l’opération avec
«Détection de pannes à l’aide du système de
diagnostic»

[image: ]

Démonter les recouvrements des capteurs
(5) des deux côtés.
Tourner la clé de contact sur MARCHE et
desserrer les vis de fixation du capteur.
Régler le capteur de telle manière que la valeur 6 mA±0,5 s’affiche sur le multimètre. Serrer les vis de fixation à un couple de        3 Nm.

ETAPE 5

Contrôler la valeur indiquée sur le multimètre
et répéter, si nécessaire, l’étape 4.







Garer le tracteur sur un terrain ferme et plat et
serrer le frein de stationnement. Abaisser
l'essieu jusqu'aux butées mécaniques inférieures
et couper le contact. Placer des
cales devant et derrière les roues arrières.

ETAPE 2

[image: ]


Démonter la protection du bloc de commande.
Débrancher les connecteurs (1) et fermer
l’adaptateur de mesure 1TSW 528-82 dans
les conduites du capteur.

ETAPE 3

[image: ]

Brancher les fiches de pontage (4) dans les
prises du champ rouge et du champ bleu sur
l’adaptateur de mesure 1TSW 528-82.
Raccorder les câbles de mesure 1TSW 528-
11 au multimètre 1TSW 516-1 pour contrôler
la tension. Pour contrôler la tension d’alimentation
au capteur droit, raccorder les câbles
de mesure au champ rouge de l’adaptateur
d’essai (câble rouge à la prise rouge).


ETAPE 6

Tourner la clé de contact sur ARRET. Pour
régler le capteur gauche, branchez les câbles
de mesure sur les prises du champ bleu et
brancher la fiche de pontage sur les prises du
champ rouge.

ETAPE 7

Répéter les étapes 4 et 5 et régler le capteur
gauche.


ETAPE 8

Remonter les recouvrements du capteur sur
les deux côtés et serrer les vis de fixation à un
[bookmark: _GoBack]couple de 13 Nm. Etancher les recouvrements
de capteur avec un produit d’étanchéité pour
surface.

ETAPE 9

Débrancher l’adaptateur de mesure 1TSW
528-82 et relier les fiches des conduites des
capteurs. Remonter la protection du bloc de
commande.
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Schéma de connexions du système hydraulique CC-LS avec
suspension à roues indépendantes 120 - 170 CVT / CVX

Liste des composants:

1 Filtre d’aspiration
2 Ensemble pompe
3 Pompe d’alimentation 57 cm3
4 Soupape de limitation de pression (DBV), by-pass, 5 bar
5 Point de mesure p pompe d’alimentation
6 Filtre sous pression
7 Refroidissement de la soupape de limitation de pression (DBV) 1 bar
8 DBV 235 bar
9 Pompe à cylindrée variable 45 cm3
10 Contacteur de contrôle filtre ouvert >1,0+ 0,2 bar
11 Raccord d’essai pression à la pompe (microsystème de mesure M16)
12 Raccord d’essai pression LS (microsystème de mesure M16)
13 Tiroir de débit
14 Tiroir de pression de service max.
15 Bloc de priorité LT41
16 Soupape de priorité
17 Soupape de va et vient
18 Soupape d’huile de commande P1 22 bar
19 Servostat de direction 160/80-11/LDR-175 (120-150 CVT/CVX)
20 DBV 175 bar
21 Soupapes de coupure chambre
22 Cylindre de direction
23 Plaque de raccordement
24 Accumulateur de pression 0,16 l / 10 bar
25 Raccord d’essai P1 22 bar (microsystème de mesure M16)
26 Distributeur de commande auxiliaire EHS Q4 (priorité 0 à 80 l/mn)
27 Distributeur de commande auxiliaire EHS Q3 (priorité 0 à 80 l/mn)
28 Distributeur de commande auxiliaire EHR (avec SV 220+20 bar)
29 Plaque d’écartement
30 Plaque d’extrémité (plaque «Power-beyond»)
31 Clapet antiretour
32 Conduite de retour d'huile exempte de pression (raccord à emboîtement)
33 Plaque collectrice de retour
34 Vérin hydraulique
35 Bloc manifold suspension à roues indépendantes
36 Electrovanne relevage (ga./dr.)
37 Tiroir de commande relevage (ga./dr.)
38 Electrovanne relevage/abaissement (ga.)
39 Electrovanne relevage/abaissement (dr.)
40 DBV 250 bar
41 Soupape d’arrêt (détente en cas de réparations)
42 Accumulateur hydraulique
43 Vérin suspension à roues indépendantes
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Extrait du catalogue des pièces détachées :

	 Désignation des pièces
	 Référence des pièces

	 Capteurs
	 424B01A03001

	 Vis de fixation de capteur
	 160003171487

	 Electrovanne principale
	 1971444C6

	 Accumulateurs
	 237995A1

	 Coupelle  plastique de capteur 
	 190003171487

	 Vérins
	 93194C8

	 Faisceau de capteur (gauche ou droite)
	 140771008

	 Electrovanne  (gauche ou droite)
	 1971438C3

	 Huile hydraulique
	 Voir tableau des huiles

	 Flexible hydraulique
	 220501A3
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Outils disponibles dans l’atelier pour l’huile hydraulique :


[image: RÃ©sultat de recherche d'images pour "entonnoir"]
[image: RÃ©sultat de recherche d'images pour "seringue a huile"]
[image: Bidon Ã  mazout + filtre Eda - 11 l]
[image: RÃ©sultat de recherche d'images pour "groupe de filtration hydraulique hydac"]
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Témoin clignotant (Un intervalle long correspond à un début et une fin de séquence)



Procédure de remplissage en huile hydraulique :

Utiliser impérativement une station de remplissage permettant de dépolluer par des éléments de filtration l’huile hydraulique venant d’un fût neuf.




Plan de charge de l’atelier vous concernant.






MATIN
08H00 – 09H00
09H00 – 10H00
10H00 – 11H00
11H00 – 12H00
LUNDI 17 JUIN

MOISSONNEUSE-BATTEUSE     AXIAL FLOW 140

MARDI 18 JUIN
PULVERISATEUR BERTHOUD
TRACTEUR CASE LUXXUM
MERCREDI 19 JUIN
FORMATION
JEUDI 20 JUIN

CHARGEUR TELECOPIQUE  WEIDEMANN 4512
VENDREDI 21 JUIN





APRES-MIDI
13H00 – 14H00
14H00 – 15H00
15H00 – 16H00
16H00 – 17H00
LUNDI 17 JUIN
MOISSONNEUSE-BATTEUSE     7230

MARDI 18 JUIN
EPANDEUR KUHN AXIS


MERCREDI 19 JUIN
CHARGEUR TELESCOPIQUE MERLO


JEUDI 20 JUIN


SEMOIR KUHN MONOGRAINE
VENDREDI 21 JUIN

TRACTEUR PUMA 
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