DT1 - Description et étapes de déploiement du système

	[image: image1.png]h=

mimsw /s

——

|




[image: image8.wmf]x

r

[image: image9.wmf]y

r

[image: image10.wmf]z

r

[image: image11.wmf]x

r

[image: image12.wmf]y

r

[image: image13.wmf]z

r

[image: image14.wmf]x

r

[image: image15.wmf]y

r

[image: image16.wmf]z

r

[image: image17.wmf]x

r

[image: image18.wmf]y

r

[image: image19.wmf]z

r

[image: image20.wmf]x

r

[image: image21.wmf]z

r

[image: image22.wmf]z

r

[image: image23.wmf]y

r

[image: image44.wmf]2

y

r

[image: image24.wmf]2

y

r

[image: image25.wmf]2

x

r

[image: image26.wmf]x

r

[image: image27.wmf]z

r

[image: image28.wmf]z

r

[image: image29.wmf]y

r

[image: image30.wmf]2

y

r

[image: image31.wmf]2

x

r

[image: image32.wmf]x

r

[image: image33.wmf]z

r

[image: image34.wmf]z

r

[image: image35.wmf]y

r

[image: image36.wmf]2

y

r

[image: image37.wmf]2

x

r

[image: image38.wmf]x

r

[image: image39.wmf]y

r

[image: image40.wmf]z

r

[image: image41.wmf]2

x

r

[image: image42.wmf]2

y

r

[image: image43.wmf]2

x

r


	
[image: image2.png]



	[image: image3.png]




	Étape 0 : Système en configuration "repliée". Le camion est en ordre de marche.
	Étape 1 : Descente du pied stabilisateur et rotation des passerelles par rapport à la tourelle grâce au vérin rotatif 2.
	Étape 2 : Rotation de l'ensemble {plateau pivotant + basculeur + tourelle + passerelles} par rapport au camion grâce au vérin rotatif 1 placé entre le plateau support (fixé au faux-châssis) et le plateau pivotant.
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	Étape 3 : Rotation du basculeur par rapport au plateau pivotant grâce à deux vérins linéaires. Basculement de la tourelle et des passerelles au-dessus du parapet du pont.
	Étape 4 : Descente de la tourelle et des passerelles par rapport au basculeur grâce à un vérin (non représenté).  Le système est en configuration "déployée".
	Étape 5 : Rotation des passerelles autour de l'axe vertical de la tourelle grâce au vérin rotatif 2.
	Étape 6 : Extension maximale de la passerelle télescopique par rapport à la 1ère passerelle

	
	Les positions des étapes 4, 5 et 6 constituent la configuration "déployée", en fonction de la géométrie de la zone à inspecter.
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