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Systéme de surveillance d’avion sur un aéroport

L'objet étudié est un systéme de vidéo-surveillance d'un avion sur un aéroport. Un détec-
teur laser (ALS) balaie la zone a surveiller et compare le signal réfléchi avec une référence.
Lorsqu’une différence est détectée, le dispositif LaserBoard envoie les coordonnées de la cible
a une caméra déme PTZ (Pan Tilt Zoom) située sur le toit du batiment de supervision. La camé-
ra transmet I'image de l'intrus a un PC situé dans la salle de supervision.
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Chariots et

Remorque routiére Le détecteur laser, la carte LaserBoard et I'alimentation

sont installés sur un chariot mobile
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Le détecteur laser (ALS)

La télémétrie laser est une technique de détection d’intrusion en zone extérieure. Elle
présente de nombreux avantages la ou les technologies traditionnelles sont inopérantes. La
télémeétrie laser, technologie éprouvée depuis de nombreuses années dans le domaine militaire,
offre des fonctionnalités uniques :

— détection et localisation de l'intrus ;

— détection sur la taille de lintrus (pas de fausse alarme due aux petits animaux ou aux
oiseaux) ;

— possibilité de masquage a l'intérieur de la zone de détection ;

— possibilité de tracking, le détecteur gere automatiquement une caméra vidéo orientable qui
permet une levée de doute. Ce cas de configuration est possible si le détecteur laser est
situé sur le méme axe de la caméra.

L'entreprise SERIS utilise actuellement pour ses systémes de surveillance le détecteur

laser (ALS) qui réalise une détection sur 360° avec une portée de 200 m (rayon).

Détecteur laser (ALS)

Dispositif LaserBoard

Pour améliorer son offre de surveillance, la société SERIS a développé une carte élec-
tronique nommée LaserBoard. Cette carte permet de calculer les orientations a appliquer a la
caméra pour visualiser l'intrusion détectée par le laser. Cette opération était précédemment réa-
lisée par un ordinateur.

Carte LaserBoard

Le dispositif LaserBoard dispose de boucles séches pour l'activation de caméras fixes.
Le dispositif peut activer au maximum 32 caméras fixes. Les 3 caméras fixes nécessaires au
systeme de surveillance sont activées dans des zones dites mortes (masquées pour la caméra
orientable). Linstallation du nombre de caméras fixes est réalisée en collaboration avec le
responsable sécurité du site a surveiller. L'ensemble du cablage (alimentation secteur, liaison
caméra dome, et alimentation caméras fixes) est disponible par bus de terrain implanté dans le
sol et reliant le batiment au centre de la zone de détection. L'ensemble des données vidéo sont
a disposition de la salle de supervision située dans le batiment. Ce dispositif de surveillance de
zone morte n'était pas disponible sur la version précédente avec ordinateur.
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Suivant le type d’installation sur un site de surveillance, la société SERIS propose
2 configurations possibles.

Configuration 1 : sans dispositif LaserBoard
Le détecteur laser et le ddme caméra sont alignés sur un méme axe vertical.

Rs485 Pelco D

\

Le détecteur laser (ALS) réalise la détection d’intrusion. Ces coordonnées sont
transmises a la caméra de surveillance orientable par un bus de terrain au protocole
Pelco D qui est un standard de communication adapté a ce type de caméra. L'intrusion est donc
suivie par la caméra. Les images sont transmises par liaison filaire ou radio a la salle de
supervision.

Configuration 2 : avec dispositif LaserBoard
Le laser et la caméra orientable sont installés dans des zones géographiques distinctes.
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Le systeme de surveillance nécessite la carte LaserBoard pour effectuer les calculs de
changement de repere entre le laser et la caméra déme.
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Schéma structurel carte LaserBoard (partie traitement microcontrdleur)
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Schéma structurel carte LaserBoard (partie relais secteur 17 a 24)

L1741

R
[-o\o-—o RL17:2

+12v

4

T RL181
o o ——eRLi52

+12v

3
#

—

’_—. RL19
o ~~ot———eRL1S2

+12v
VCC=5YV] AN
I -
Vee
a2
B RL20-1
+12v
Lo ~o———eri202
RESET INT e )
) _ com f— 2v
b A1 GP7 18 1c
—{ A0 GPg [t 28 2 == rW\I ﬁ
GPS 38 i p— I gl
MISO so 6Pt ] 4 4C =
GP3 v 5C o
::ASZ\I — cs GP2 it 68 6 —
—== i s GPY 78 7
scK GPo 8 8¢ RL21-1
§ S5S €S |
833 Z=
azs § o ~of—eri212
. €38
S
+12v

hq RL224
o ~~ot——erL222

+12v

SERIS SECURITY

>
-
[+ 4
=
v
w
n

Hommes & Technologies

LASERBOARD

Carte gestion Laser - Relais - Caméra

5
By

—

h‘ RL234
o ~~o—eruL232

-

Q@

.\

o|T|e

= -1 K>

Sle|s

§|8|%
g§§§ 2V
HEE JA'A'A)
‘T|lO| 8 I &
g o
)
E RL24-1
@ |
=
3

= o ~o——eri2e2
3|w|w

S|lo|o +2v
< YN

||_§

]

o

o

>

gl-|=

Session 2019

BTS Systemes Numériques
Option B Electronique et Communications
Epreuve E4

19SN4SNEC1

Présentation

Page PR 5sur5




